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1 Genel

Bu belge, CU 05.02.xx yazilim siriimi tabanh PST30...PSTB1050 Yumusak
Yolvericiler i¢in Kurulum ve devreye alma kilavuzudur

(bkz. DURUM BILGILERI mens)

Belge numarasi: 1SFC132003M0201

Sdrdim: 03

Revizyon: 02

Yayin tarihi: 2006-11-09

Veriler Uzerinde dnceden bildirimde bulunmadan degisiklik yapilabilir.

Bir patentin verilmis olsa ve farkli bir ticari mulkiyet hakki tescilli olsa dahi bu
belgenin tiim haklari sakhdir. Ozellikle kopyalanmasi ve tgiinci taraflara

nesredilmesi olmak Uzere kurallara aykiri kullanimi yasaktir.

Bu belge titizlikle kontrol edilmistir. Kullanicinin herhangi bir hata tespit etmesi
durumunda en kisa zaman zarfinda tarafimiza bildirmesi rica olunur.

Bu kilavuzda bulunan veriler sadece urin agiklamalari amaciyladir ve garanti
altindaki 6zellikler olarak kabul edilemezler. Misterilerimizin ¢ikarlari
dogrultusunda, Urtnlerimizin en yeni teknolojik standartlara uygun olarak
uretilmesini saglamaya calisiyoruz.

Sonug olarak, yumusak yolverici ve bu kilavuzdaki bilgiler arasinda bazi farkhliklar
bulunabilir.
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2 Guvenlik

Bu bélimde, kilavuz iginde kullanilan ve kullanicinin dikkat etmesi gereken uyari ve
bilgi isaretleri agiklanmaktadir.

Yolverici sadece yetkili personel tarafindan monte edilmelidir.

Bu kilavuz yolvericinin bir pargasidir ve her zaman urlnle ¢alisan personelin
erisebilecedi bir yerde bulunmalidir.

Bu kilavuz, herhangi bir kurulum veya devreye alma goérevi gergeklestirimeden
6nce mutlaka okunmalidir.

3 Guvenlik isaretleri

3.1 Dikkat, Uyari ve Bilginin Kullanimi

/N

Dikkat!

Dikkat simgesi, yaralanmaya yol acabilecek bir tehlikeyi isaret eder.

A\

Uyari!

Uyari simgesi, yazilimin bozulmasi veya ekipman/tesise hasarla sonuclanabilecek
bir tehlikeyi isaret etmektedir.

Bilgi simgesi, kullanicy durumlar ve kosullar konusunda bilgilendirir.
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Bo6lim 1
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1SFC132003M0201

Bolum 1 Girig

1:1

1:2

1:2.1

1:21.1

Yolverici icin komple belge seti
hakkinda

For the softstarter, the following documents are available:

PST30...PSTB1050 Yumusak Yolvericiler
Kurulum ve Devreye Alma Kilavuzu
Belge kodu: 1SFC132003M0201
1SFC132003M2001 (Cince)
1SFC132003M3101 (Felemenkge)
1SFC132003M1801 (Fince)
1SFC132003M0301 (Fransizca)
1SFC132003M0101 (Almanca)
1SFC132003M0901 (italyanca)
1SFC132003M4001 (Lehge)
1SFC132003M1601 (Portekizce)
1SFC132003M1101 (Rusga)
1SFC132003M0701 (ispanyolca)
1SFC132003M3401 (isvegge)
1SFC132034M6501 (Tayca)
1SFC132003M1901 (Turkge)
1SFC132003M2201 (ABD versiyonu)

Katalog Yumusak Yolvericiler
Belge kodu: 1SFC132004C0201

PST Yumusak Yolvericiler hakkindaki diger belgeler igin, bkz.
www.abb.com/lowvoltage

Kurulum ve devreye alma kilavuzu
hakkinda

Bu kilavuz, yolvericinin nasil kurulacagi ve devreye alinacagi
hakkinda talimatlar icermektedir. Bu kilavuzda, mekanik ve
elektrik kurulumu ve haberlesme cihazlarinin kurulumu igin
prosedurler yer almaktadir. Ayrica, enerjilendirme, ayar
yapma ve konfiglirasyon ve ayarlari dogrulama konulari da
ele alinmaktadir.

Hizl baslangig icin, bkz. Bélim 2 “Hizli Basglangi¢” .

Kullanici profili

Genel

Kurulum ve devreye alma kilavuzu, yumusak yolvericiyi
normal servise sokmak ve devreden gikarmakla goérevli
kurulum, devreye alma ve bakim personeli igindir.
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1:2.1.2 Gereksinimler

1:2.2

1:2.3

Kurulum personelinin elektrik ekipmanlarini kullanma
konusunda temel bilgiye sahip olmasi gerekmektedir.
Devreye alma ve bakim personelinin bu tur ekipmanlari
kullanma konusunda iyi bir deneyime sahip olmalari
gerekmektedir.

icindeki béliimler

» Girig bélimunde kullaniciya kilavuz tanitiimaktadir.

* Hizl baslangi¢ yumusak yolvericinin en hizli sekilde nasil
kurulacag ve calistirilacagi hakkinda bilgiler yer almak-
tadir. Bu bdlim, deneyimli kullanicilar igindir.

» Aciklamalar, yumusak yolverici, fonksiyonlari ve 6zel-
liklerini genel olarak tanitir.

* Montaj, yumusak yolvericinin alinmasi, ambalajindan
cikartilmasi ve monte edilmesi hakkinda bilgiler icermek-
tedir.

* Baglant, elektrik baglantilari ve ayrica haberlesme
cihazlari baglantilarinin nasil yapilacagina dair talimatlari
icermektedir.

+ Insan Makine Arayiizii, yerel insan Makine Arayiiziini,
nasil galistigini ve neler icerdigini agiklamaktadir.

» Ayarlar ve konfiglirasyon, tim olasi ayarlari ve menu
sisteminde nasil gezinilenecegini agiklamaktadir

» Fieldbus haberlesme, fieldbus haberlesme sisteminin
nasil kurulup ayarlanacagini agiklamaktadir.

* Bakim, nasil bir bakim gerektigini anlatmaktadir.

* Fonksiyonlar, yumusak yolverici i¢inde yer alan tim
fonksiyonlar ve ayrica mevcut minimum ve maksimum
degerleri ve kullanilan hazir degerleri anlatmaktadir.

» Sorun giderme, en yaygin hatalarin nasil hizli bir sekilde
tespit edilip duzeltilecedi hakkinda talimatlar icermektedir.

» Semalar, yumusak yolverici igin birkac elektrik semasi ve
ayrica bazi tipik uygulama semalari yer almaktadir.

Revizyon notlari

Revizyonlar hakkinda en yeni bilgiler igin, bkz.
www.abb.com/lowvoltage

1SFC132003M0201
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1:2.4 Kisaltmalar

Bu kilavuzda asagidaki kisaltmalar kullaniimaktadir.

Kisaltma Aciklama

BP Baypas

FB Fieldbus

FBP Fieldbusplug

HMI Human-Machine Interface (insan Makine
Araylzi)

IT Information Technology (Bilisim Teknolojisi)

LCD Liquid Crystal Display (Sivi Kristal Ekran)

LED Light Emitting Diode (Isik Yayan Diyot)

PCB Printed Circuit Board (Baskili Devre Karti)

PLC Programmable Logic Controller (Program-
lanabilir Lojik Kontroldr)

PTC Positive Temperature Coefficient (Pozitif
Sicaklik Katsayisi)

SC Short Circuit (Kisa Devre)

SCR Silicon Controlled Rectifier (Silikon Kuman-
dali Dogrultucu)

TOR Top Of Ramp (Yolverme rampasi sonu-tam
gerilim)
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Hizl Baglangig
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Sekil 1:

1 Durum gdstergesi LED’leri

2 LCD ekran

3 Parametre segme, degistirme ve sak-
lama igin se¢im tuglari

4 Menllerde gezinmek icin gezinme
tuslan
Ekranda gosterilen oklar, deger/
meninln degistirilebilir veya kaydirila-
bilir oldugunu belirtir.

Bolum 2

YTy YTvyls
2T14T26T3 121314 1516 17 18 19 20
U(\jv %
Sekil 2:  Standart baglanti PST
Power on Fault Protection
© ©
U= 0% 1=0,0A
Menii
Sekil 3:  Ust seviye

1SFC132003M0201

Hizli Baglangig

Bu bdlim, yumusak yolvericinin en kolay sekilde nasil
baglanacagi, konfiglirasyonunun yapilacagi ve start edilecegi
hakkinda kisa bir kilavuzdur.

A\

Uyari!

Yumugsak yolvericinin montaj, elektrik baglantisi ve ayarlari
mevcut yasalara ve diizenlemelere uygun olarak ve yetkili
personel tarafindan gergeklestirilmelidir.

Servis Ayarlari meniisiinde parametre degigimi yapmayin.

Baglanti

1. Yumusak yolvericiyi, Bolim 4 “Montaj
monte edin.

a uygun olarak

2. Ortam sicakhdini kontrol edin.
40 °C (104 °F) lizerinde akim tasima kapasitesi diisimii
gerekecektir.

3. Ana devreyi baglayin: 1L1 - 3L2 - 5L3 terminallerini hat
tarafina ve 2T1 - 4T2 - 6 T3 terminallerini motor tarafina.

4. Besleme gerilimini baglayin: terminal 1 ve 2
(100-250V 50/60Hz).

5. Fonksiyonel toprak kablosunu baglayin: terminal 3.

Kablo miimkiin oldugunda kisa olmalr ve montaj plakasina
baglanmalidir. Montaj plakasi da topraklanmalidir.

6. Start/stop devrelerini baglayin: sekile uygun olarak termi-
nal 4, 5, 8, 9 ve 10, 24V DC.

A\

Uyari!

Terminal 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 ve 11, sadece 24V DC
kullanilarak baglanmalidwr. Diger gerilimler yolvericiye
hasar verebilir ve garantiyi gecersiz kilabilir.

7. Ana ve besleme gerilimi degerlerinin, yumusak yolverici
degerlerine esit oldugundan emin olun.

8. Besleme gerilimini agin.

9. Yesil "Gug agik" LED’i aciktir ve LCD ekrani, Sekil 3’te
g6rindugu gibi olmahdir.
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Bolum 2

Hizl Baglangi¢

2:2

{Uygulama Ayarlama

Se¢ Geri
Sekil 4:  Uygulama ayarlari meniisii
{Santrifijli.  Pompa

Ayar kaydet Geri
Sekil 5:  Santrifiijlii pompa
Santrifujlu Pompa

lleri Geri
Sekil 6:  Santrifiijlii pompa kaydedildi
le Ayar 99,0A !}

Kaydet
Sekil 7:  Ie Ayart

!e Ayari 99,0A

lleri Geri
Sekil 8:  Ie ayart kaydedildi

OL Sinifi 10}

Kaydet
Sekil 9: OL Sinifi

OL Sinffi 10

lleri Geri
Sekil 10:  OL swifi kaydedildi

Ext Bypass Hayir }

Kaydet
Sekil 11:  Harici Baypas

Ext Bypass Hayir 2:3
ileri Geri

Sekil 12:  Harici Baypas kaydedildi

Hazir?
Yes

ince Ayar

Sekil 13:  Hazir / Ince Ayar

18

Konfigurasyon

. Sol se¢im tusuna iki kez basarak Uygulama Ayarlari

bdlimane girin. Sol se¢im tusunu kullanarak Se¢
digmesine basin. Sekil 4.

. Gezinme tuglarini kullanarak uygun yuk tipini segin. Sekil

5.

. Secim tuslarini kullanarak, devam etmek i¢in Ayari Kay-

det ve lleri segenegine veya dnceki parametreye dénmek
icin Geri segenegine basin. Sekil 6.

. Gezinme tuslarini kullanarak le ayari ayarini yapin.

Sirali baglanti = nominal motor akimi
Uggen baglanti igine baglanti = nominal motor akiminin
%58'i (1/ (J/3)) Sekil 7.

. Secim tuslarini kullanarak, devam etmek i¢in Kaydet ve

ileri Gizerine veya dnceki parametreye dénmek icin Geri
Uzerine basin. Sekil 8.

. Gezinme tuslarini kullanarak gereken asiri yuk sinifini

ayarlayin. Sekil 9.

. Sec¢im tuslarini kullanarak, devam etmek i¢in Kaydet ve

ileri izerine veya énceki parametreye dénmek igin Geri
Uzerine basin. Sekil 10.

. Harici bir baypas kontaktéra kullanildiysa gezinme

tuslarini kullanarak Ext ByPass ayarini Evet olarak
ayarlayin. (Sadece PST30...300). Sekil 11.

. Segim tuslarini kullanarak, devam etmek icin Kaydet ve

ileri iizerine veya énceki parametreye dénmek igin Geri
Uzerine basin. Sekil 12.

10.Hazirsa Evet segenegini veya start/stop modunun, rampa

tiplerinin, baslangig/bitis geriliminin, gegerli sinirlarin vs.
segim tuglariyla ayarlanmasi gerekiyorsa ince Ayar
secenegini secin. Sekil 13.

11.Sunum dilini degistimek igin, bkz. 7:2.5 bolima.

Motora yol verilmesi

1. Ana gerilimi verin.

2. Yumusak yolvericiye start komutunu verin.

(Yumusak yolvericiyi, tus takimini kullanarak baslatmak
icin, YEREL KUMANDA menustine girin, Start/Stop
segenegini segin ve Start tusuna basin. Bu mend terk
edilmeden énce motor durdurulmalidir.)

1SFC132003M0201
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Bolum 3
Aciklama

Bolum 3 Aciklama

Bu boélimde genel olarak yumusak yolverici, spesifikasyonlar
ve bunun yani sira aksesuarlar ve yedek pargalar
anlatiimaktadir.

3:1 Genel Bilgiler

PST yumusak yolverici, kafes sargili motorlarin yumusak
yolverme ve yumusak durdurma iglemleri igin en son
teknolojiler kullanilarak tasarlanmis, mikroiglemci tabanl bir
yumusak yolvericidir. Yumusak Yolvericilerde, gesitli gelismis
motor koruma 6zellikleri standart olarak saglanmaktadir.

PSTB370...1050 gibi baypas kontaktériinin dahili olmadigi
daha buyulk boyutlar hari¢ yumusak yolvericiler bir baypas
kontaktoriyle birlikte kullanilabilir sekilde tasarlanmistir. Bir
acil durumda motor DOL’unu bu kontaktor kullanarak start
etmek mimkindur (degerleri dikkate alin).

On taraftaki tug takimi, okunakli metin ekraniyla miimkiin
oldugunda kullanimi kolay olacak sekilde tasarlanmistir. 13
kullanici dili arasindan seg¢im yapilabilir.

Yumusak yolverici dort sekilde kumanda edilebilir:

» Donanim girigleri kumandasi
» Tus takimi kumandasi (yerel)
» Fieldbus haberlesme arayizu
* Harici tus takimi (secenek)

Dahili sogutma fanlari sadece rampada (start/stop) sirasinda
ve sogutma blogunun sicakhgdi ok arttiginda ¢alisir. Sicaklik,
termistor tarafindan gosterilir.

Ayni anda sadece bir kumanda ydntemi tipi etkinlestirilebilir.
Varsaylilan secim, donanim girigleri kumandasidir.

Tus takimi kumandasinin onceligi en iist seviyededir ve diger
kumanda yontemlerini etkisiz kilar.

1SFC132003M0201 21
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3:2

Fonksiyonlar

PST yumusak yolverici icinde birgok dahili koruma ve uyari

fonksiyonlari yer almaktadir. Neredeyse tim hata tipleri tespit
edilip goruntulenebilir.
Tdm mevcut korumalar, uyarilar ve hata gostergeleri asagida
siralanmigtir.

Start/Stop fonksiyonlari

Yolverme rampasi

Durdurma rampasi (yumusak durdurma)

Baslangig gerilimi

Bitis Gerilimi

Yavaglama gerilimi

Akim siniri

Darbeli yolverme
Genigletilmis yolverme araligi
Genisletilmis durdurma araligi
Sirali yolverme

Moment kontroll

Koruma fonksiyonlari

Motor asiri yuk korumasi
Kilitli rotor korumasi

Motor disik yik korumasi
Yiksek akim korumasi

Faz dengesizligi korumasi
Faz ters donme korumasi
Tristor asir yik korumasi
Motor korumasi i¢in PTC girisi

Uyari fonksiyonlari

Yuksek akim uyarisi
Dusuk akim uyarisi
Motor asiri ylk uyarisi
Tristor asir yik uyarisi

1SFC132003M0201
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Hata denetimi fonksiyonlari

Faz kaybi

Fieldbus haberlesme

Aralik disi frekansi

Sogutma blogu asiri sicaklik
Tristor kisa devre

Baypas agilmiyor

Baypas kapanmiyor
Baglanti hatasi

iletken olmayan tristér

Hat tarafi hatasi

Darbeli akim hatasi

Dahili yumusak yolverme hatasi

Diger fonksiyonlar

Jog

Gergek zamanli saat
Olay gunligu

Tus takimi sifresi

23
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Hat tarafi baglantisi

Besleme geril. Ug

Moment kon-
troli simgesi

Ana devrenin ter-
minal isareti

Siparig kodu
Teknik veriler

IEC 947-4-2'ye
gore

Teknik veriler
UL 508’e gore

Harici tus takimi
baglantisi

3:3

isaretler ve baglantilar

Baypas baglantisi (sadece
PST30...300)

Kumanda devrelerinin
terminal isareti

/
G

(ONORORONONORONS)

RS

[Xe)e] SXeXeXeXe!

N

o

11 21 3| "4 51 61 7l SM 10| 11| 12| 13 14‘ 15| 16 17‘ 18] 19
LR A S Y
Yesil
@/ - Kirmizi
¢ EN ‘ ! Sari
NI
—_— N / / —— Gosterge
e @ L/
—— Tus takimi

©

1L1B1 31282 50383

211 412 613

|7 1SFA 894 007 R1002
IEC 947-4-2

Fieldbus haberlesme

lo: 37-728

UL 508

«
Us: 100250V ACIDC | [ 208 [220240[4s0480] v | 1@0 @
IND.CONT EQ
FLA 37.000 I 20 [ 20 [ 50 o] ™50
Fuse 250A TYPOWER ZILOX
CAUTION iz chort ircuit current 65K at
Analogue OUPTC
Keypad 23 24

Fieldbus

" BaAAA

1SFC132035F0001

Analog Out/PTC baglantisi

Seri numarasi

Motor tarafi baglantisi

Figure 1: Isaretler ve baglantilar

24
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Besleme Gerilimi
70=100-250V 50/60 Hz

Ana Gerilim
600 =208 - 600V 50/60 Hz
690 =400 - 690V 50/60 Hz

Akim degeri
370 =370A
720 = 720A vb.

Baypas kontaktorii

(Isaret yok= dahili degil)

Yumusak yolverici

3:5 Sektorel T

Industrial'T
L enabled

ABB'nin kapsamli Uriin standardizasyon programi sayesinde,
buglnin Industrial IT komponentleri —ister Grun ister sistem,
donanim veya yazilim olsun- gergek zamanli otomasyon ve
bilisim sistemlerine sorunsuz etkilesime olanak saglayan
fonksiyonlari barindiran, daha blyik ¢dzimlerin “bina
bloklari” olarak tanimlanmaktadir.

Uretim seviyesinde ABB'nin Industrial IT semboli, tim
drtnlerin birlikte mikemmel bir bigimde galismasini
saglamaktadml_ﬁ'jz konusu Urdnler ile ilgili tm Grun bilgileri,
Aspect Object " teknolojisi tabaninda elektronik formatta
bulunabilir. ABB’nin Industrial IT taahhidu, her Grindn tim
kullanim émri boyunca montaiji, galistiriimasi ve bakimi igin
gereken araglarla donatiimasini sagdlar.

PST yumusak yolvericileri, Industrial IT 6zellikli bir Grindr.

Brosur, katalog, sertifika ve gizim gibi belgeler
www.abb.com/lowvoltage adresinde bulunabilir..
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3:7

Cevresel etkiler

Urdin, dretimi ve kullanimi sirasinda gevreye olan etkilerinin
minimum seviyeye indiriimesi i¢in tasarlanmistir. Kullanilan
malzemelerin bir cogu geri dénusturalir tirdendir ve mevcut
yasalara uygun olarak islenmeli ve geri donustirtlmelidir.

Kullanilan malzeme ve Grindn geri dénusturdlmesi hakkinda
daha fazla bilgi icin:

www.abb.com/lowvoltage

Spesifikasyonlar

Koruma sinifi
(Ana devre)

PST30...72 icin IP 10
PST85...1050 igin IP 00

Calisma konumu

+10° ile dikey

Ortam sicakhgi

Depolama: -25 °C - +70 °C (-13 °F - 158 °F)
Calisma: 0 °C - +40 °C (32 °F - 104 °F
deger kaybi olmadan;
+40 °C - +50 °C (104 °F - 122 °F)
%0,8 / °C (%0,8/ 33,8°F) deger kaybiyla

Y Ukseklik

Deger kaybi olmadan deniz seviyesinden 1000 m (3281 ft.)
yuksek
%0.007 /m deger kaybiyla 1000 - 4000 m (3281 - 13123 ft.)

Kirlilik derecesi

3

Bagil nem

5 -95% (yogdunlasmamis)

Standartlar

IEC 60947-1
IEC 60947-4-2
EN 60947-1
EN 60947-4-2

UL standartlari

UL508

PTC girisi

IEC 60947-8 A isaretli detektorler
DIN 44081 ve DIN 44082

Denizcilik onaylari

ABB satis ofisinizle iletisim kurun

1SFC132003M0201
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1SFC132003M0201

3:8 Teknik veriler

3:8.1 Genel

Genel veriler

Nominal yalitim gerilimi, U, 690 V

Nominal ¢caligma gerilimi, Ug 208 - 690V

Nominal besleme gerilimi, Ug 100 - 250 V 50/60 Hz
Nominal frekans 50 /60 Hz

Gerilim toleransi +%10 ile -%15 arasi
Frekans toleransi + 5%

Nominal darbe dayanim gerilimi 2 kV

Kontrol edilen faz sayisi 3

Programlanabilir giris 24V DC, 10mA

Cikis roleleri 250 V AC, Ith = 5A, le = 1.5A (AC-15)

Yedek batarya D20mm Lityum 3V CR2032

PTC girisi 2825 ohm * 20% kapatma direnci
1200 ohm * 20% agma direnci

Sogutma sistemi Fan

Onerilenfsigorta 6A Gecikmeli

besleme devresi

MCB i¢in C karakteristiklerini kullanin

Servis faktoru

%115 (PSTB1050 icin %100)

Haberlesme protokolleri

Modbus

AS-Interface / DeviceNet / Profibus DP /

3:8.2 Yari iletken sigortalar

Yumusak yolverici Bussmann sigortalari Tutucular
tipi
A Tip

PST30 80 170M1366 170H1007
PST37 125 170M1368 170H1007
PST44 160 170M1369 170H1007
PST50 160 170M1369 170H1007
PST60 200 170M1370 170H1007
PST72 250 170M1371 170H1007
PST85 315 170M1372 170H1007
PST105 400 170M3019 170H3004
PST142 450 170M3020 170H3004
PST175 500 170M3021 170H3004
PST210 630 170M5012 170H3004
PST250 700 170M5013 170H3004
PST300 900 170M5015 170H3004
PSTB370 700 170M5013 170H3004
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Yumusak yolverici Bussmann sigortalari Tutucular
tipt A Tip
PSTB470 900 170M5015 170H3004
PSTB570 900 170M5015 170H3004
PSTB720 1250 170M5018 170H3004
PSTB840 1500 170M6018 170H3004
PSTB1050 1800 170M6020 170H3004
690V
PSTB370 700 170M5013 170H3004
PSTB470 900 170M5015 170H3004
PSTB570 900 170M5015 170H3004
PSTB720 1250 170M5018 170H3004
PSTB840 1500 170M6018 170H3004
PSTB1050 1600 170M6019 170H3004
3:8.3 Yumusak yolverici tipleri
Tip PST30 PST37 PST44 PST50
Baglanti tipi Hat |Ugge Hat |Uggen|/Hat |Uggen Hat Ucgen
n bagl bagl bagl bagl
Nominal akim I, (A) 30 52 37 64 44 76 50 85
Motor boyutu 380 - 415V (kW) 15 25 18.5 |30 22 37 25 45
Motor boyutu 500V (kW) 18.5 |30 22 37 25 45 30 55
Motor boyutu 690V (kW) 25 45 30 55 37 59 45 75
AC-3 degeri dahili baypas 400V (A) - - - -
Nominal akimda gu¢ kaybi (W) 100 120 140 160
Gug besleme gereksinimleri (VA) 5 5 5 5
Tip PST60 PST72 PST85 PST105
Baglant tipi Hat |Ugge Hat |Uggen|Hat |Uggen|Hat Ucgen
n bagl bagl bagl bagl
Nominal akim I 60 105 |72 124 |85 147 |105 181
Motor boyutu 380 - 415V (kW) 30 55 37 59 45 75 55 90
Motor boyutu 500V (kW) 37 75 45 80 55 90 75 110
Motor boyutu 690V (kW) 55 90 59 110 |75 132 |90 160
AC-3 degeri dahili baypas 400V (A) - - - -
Nominal akimda gii¢ kaybi (W) 190 230 270 325
Gug¢ besleme gereksinimleri (VA) 5 5 10 10

28

1SFC132003M0201




Boélum 3

Aciklama
Tip PST142 PST175 PST210 PST250
Baglanti tipi Hat |Ucge |Hat |Uggen /Hat |Uggen Hat Uggen
n bagl bagl bagl bagl
Nominal akim I (A) 142 245 175 300 (210 [360 |250 430
Motor boyutu 380 - 415V (kW) 75 132 |90 160 (110 [184 |132 220
Motor boyutu 500V (kW) 90 160 |110 |200 (132 |250 |160 295
Motor boyutu 690V (kW) 132 220 (160 (257 (184 315 |220 400
AC-3 degeri dahili baypas 400V (A) - - - -
Nominal akimda gug¢ kaybi (W) 435 540 645 765
Gig besleme gereksinimleri (VA) 10 15 15 15
Tip PST300 PSTB370 PSTB470 PSTB570
Baglant tipi Hat |Ugge Hat |Ugge Hat |Ugge Hat Uggen
n bag| n bagl n bagl bagl
Nominal akim I (A) 300 |515 |370 |640 |470 |814 |570 987
Motor boyutu 380 - 415V (kW) 160 [257 |200 (355 |250 (450 315 475
Motor boyutu 500V (kW) 200 (355 |257 |450 [315 |600 |400 625
Motor boyutu 690V (kW) 257 |500 |355 |600 |450 |800 |560 860
Kontaktor tipi - AF300 AF300 AF460
AC-3 degeri dahili baypas 400V (A) - 305 305 460
Nominal akimda gi¢ kaybi (W) 920 90 110 105
Glg besleme gereksinimleri (VA) / gekme (VA) |15 20/480 20/480 25/900
Tip PSTB720 PSTB840 PSTB1050
Baglant tipi Hat |Ugge |Hat |Ucgge |Hat |Ucgen
n bagl n bagl bagl
Nominal akim I (A) 720 |1247 |840 1455 (1050 1810
Motor size 380 - 415V (kW) 400 |670 |450 |780 |560 875
Motor size 500V (kW) 500 [880 |600 1000 (730 1150
Motor size 690V (kW) 710 |1200 [800 [1400 (1000 |1590
Kontaktor tipi AF580 AF750 AF750
AC-3 degeri dahili baypas 400V (A) 580 750 750
Nominal akimda gug¢ kaybi (W) 110 170 170
Gug besleme gereksinimleri (VA) / gekme (VA) 25/860 25/860 25/860

1SFC132003M0201
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3:8.4 Agirhk

Tip kg cinsinden Ibs cinsinden
agirhk agirhk

PST30...50 4,8 10,6
PST60...72 5,0 11,0

PST85 11,2 247
PST105...142 13,0 28,7
PST175...210 21,5 47,4
PST250...300 23,0 50,7
PST370...470 31,0 68,3
PSTB570 52,0 114,6
PSTB720 55,0 121,3
PSTB840...1050 60,0 132,3

3:8.5 UL bilgileri
Belirtilen cihazlar tarafindan korundugunda gosterildigi
sekilde maksimum hata akimi ile devrede kullanmak igin
uygun ekipman.
Yumusak yolverici kisa devre degeri
Model Deger (kA) Maks V Sigorta (A) MCCB (A)
PST30...142 10 600 UL listesindeki |UL listesindeki
herhangi biri herhangi biri
PST175..300 |18 600 UL listesindeki |UL listesindeki
herhangi biri herhangi biri
PSTB370...470 |30 600 UL listesindeki |UL listesindeki
herhangi biri herhangi biri
PSTB570 30 600 UL listesindeki |UL listesindeki
herhangi biri herhangi biri
PSTB720 42 600 1200/L 1200
PSTB840 42 600 1200/L 1200
PSTB1050 85 480 800
PSTB1050 85 600 1200/L
PSTB1050 42 600 1200
30 1SFC132003M0201
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3:8.6 Boyutlar
PST30...72
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Figure 2: Boyutlar PST30...72 (mm) (Imm = 0,0394 ing)
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Figure 3: Boyutlar PST85...142 (mm) (Imm = 0,0394 ing)
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Denizcilik paketiyle PST85...142
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Figure 4: Denizcilik paketiyle PST85..142 boyutlar (mm) (Imm = 0,0394 ing)
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Figure 5: Boyutlar PST175..300 (mm) (Imm = 0,0394 ing)
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PSTB370...470
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| Figure 6: Boyutlar PSTB370...470 (mm) (Imm = 0,0394 ing)
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Figure 7: Boyutlar PSTB570...1050 (mm) (Imm = 0,0394 in)
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Figure 1: Ambalaj

1SFC132003M0201

Bolum 4 Montaj

4:1

1SFC132043F0001

4:1.1

4:2

4:2.1

Bu bélimde, yumusak yolvericinin nasil alinacagi ve diuzgin
bir sekilde monte edilecegdi anlatiimaktadir.

Teslim alma, ambalajdan ¢ikartma
ve kontrol

* Ambalajin dogru tarafinin Ustte oldugundan emin olun,
sekil 1.

+ Tasima sirasinda meydana gelmis hasar olup olmadigini
kontrol edin.

+ Tasima muhafazasini gikartin.
* Yumusak yolvericiyi gdzle kontrol edin.

» Seri numarasinin, teslimat belgeleri Gzerindeki numara ile
ayni olup olmadigini kontrol edin.

» Teslimat faturasinda yer alan tim kalemlerin
bulundugundan emin olun.

» Ambalajin disinda yumusak yolvericiyi de kontrol edin.
Herhangi bir hasar bulmani halinde, litfen derhal tasima
sirketi veya tedarikgi ile iletisime geginiz.

Ara depolama

Yumusak yolverici monte edilene kadar ambalajinda
tutulmaldir.

Montaj

Montaj sirasinda tagima

Yumusak yolvericinin bes farkl boyu vardir. PST30 - PST300
modellerini herhangi bir kaldirma cihazi olmadan da
ambalajindan ¢ikartmak ve monte etmek mimkunddr.
PST3B70 - PSTB1050 modellerin montaji igin agirlik
nedeniyle kaldirma ekipmanlarinin kullaniimasi tavsiye
edilmektedir.

Agirliklar i¢in, bkz. Bélim 3 “Agiklamalar”.

A\

Uyari!

Yumusak yolvericiyi baglanti cubuklarindan kaldirmay:n,
aksi taktirde iiriin zarar gorebilir.
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Figure 2: Havalandirma oluklar:
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Figure 2: Minimum uzakliklar, duvar/on

38

4:2.2

4:2.3

Gereksinimler

Cevresel gereksinimler ic¢in, bkz. Bolim 3 “Ac¢iklamalar”.
Duvardan/onden minimum uzaklik

Uygun sogutmanin saglanmasi igin yumusak yolverici dikey
olarak, havalandirma oluklari tikkanmayacak sekilde monte
edilmelidir, bkz. sekil 2.

Duvardan/énden minimum uzaklik i¢in, sekil 2 ve asagidaki
tabloyu uygulayin.

Degerler minimum uzakliklar: gostermektedir.

Yumusak yolverici A (mm) B (mm) C (mm)
tipi

PST30...72 100 10 20
PST85...300 100 10 20
PST175...300 100 10 20
PSTB370...470 150 15 20
PSTB570...1050 150 15 20

(1Tmm = 0,0394 ing)

1SFC132003M0201
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4:2.4

4:2.5

Minimum muhafaza boyutlari

Yumusak yolvericinin bir muhafaza icine yerlestirildigi
uygulamalarda, asagidaki minimum muhafaza boyutlari ve
fan kapasitesi tavsiye edilmektedir.

Minimum muhafaza
boyutlarn

Yumusak w H D |Fan kapasitesi
yolverici tipi

PST30...72 300 | 400 | 250 |42 md/s

PST85...142 400 | 500 300 |95m3s

PST175...300 500 | 600 300 210 m%/s

PSTB370...470 600 | 600 400 (210 m%/s

PSTB570...1050 750 | 900 400 (210 m%/s

(1mm = 0,0394 in)
Boyutlar ve delik plani

Bkz. Bolim 3 “Agiklamalar”.

Denizcilik uygulamalari igin ekler

Denizcilik uygulamalarinda kullanilabilmesi i¢in, yumusak
yolvericinin gelik muhafazaya kurulmasi gerekir. izin verilen
uzakliklar igin, bkz. bolim 4:2,4.

PST85...142 yumusak yolvericileri igin, 1ISFA899004R 1000
denizcilik kitini kullanin.
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Bolum 5 Baglanti
Bu bdlimde, yumusak yolvericinin kullaniimasi igin

gerceklestiriimesi gereken elektrik baglantilari ve ayrica
haberlesme cihazlari baglantilari anlatiimaktadir.

5:1 Genel

/N

Dikkat!

Titm kablo baglantilart deneyimli bir servis elemant
tarafindan ve kurulum standartlart ve giivenlik
mevzuatlarina uygun olarak gerceklestirilmelidir.

Baglantinin hizli bir sekilde minimum hale getiriimesi igin,
bkz. Bélim 2 “Hizli Baglangi¢”

5:2 Elektrik baglantisi

5:21 Anadevre

PST30...PSTB1050 yumusak yolvericileri hem “Sirali”, bkz.
Sekil 1, hem de“Uggen Baglant”, Sekil 2, olarak baglanabilir.

|

’—
PST30...
PSTB1050 PST30...
PSTB1050
Sekil 1:  Swrali baglanti Sekil 2:  Uggen baglanti igine baglant:

Hat tarafini 1L1, 3L2, 5L3 terminallerine baglayin.

Motoru, motor tarafindaki 2T1, 4T2, 6T3 terminallerine
baglayin.

Terminal isareti 6n etiket Gzerine basiimistir.

Sikma torklari ve kablo kalinhgi, bkz. sekil Sekil 6.

1SFC132003M0201 43
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Denizcilik uygulamalari igin kullanildiginda, esmerkezli
topraklama iletkenleriyle standart kurulum kablolari kullanin.
Bu topraklama iletkeni, kablo rakorlarinda veya rakorlarin
yakininda topraga 360 derece bagli olmalidir.

A\

Uyari!

Bu islem, bumusak yolvericideki tristorleri yakabilecek
olan akim tepe noktalarina yol agabilecegi icin, gii¢ faktorii
kompanzasyonu kapasitorlerinin yumugak yolverici ve
motor arasinda kullanilmasina izin verilmez.
Kullanilacaklarsa, bu kapasitorler yumusak yolvericinin
yan tarafina baglanmalidur.

1L1 Hat tarafi

1SFC132048F0001

Motor tarafi

2T1 472 6T3
Sekil 3:  Hat tarafi ve motor tarafi baglantist

44 1SFC132003M0201
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Sekil 4:

Sekil 5:

Harici baypas kontaktériiniin

baglantis
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Koruyucu topraklama

1SFC132003M0201

1SFC132049F0001

5:211

5:21.2

Harici Baypas kontaktoru

PST30...300 (PSTB370...1050 boylari igin dahilidir) yumusak
yolverici boylari i¢in harici bir baypas kontaktort kullanilabilir.

Kontaktori hat tarafinda B1, B2 ve B3 terminallerine ve
motor tarafinda 2T1, 4T2 ve 6T3 terminallerine baglayin.

Terminal isareti 6n etiket Uzerine basiimistir.

Harici Baypas kontaktorii kullaniliyorsa, harici role TOR
olarak konfigiire edilmeli ve kontaktore baglanmalidir.
Ardindan, gerilim %100'e eristiginde ve akim 1 saniye
boyunca veya 3 saniye zaman asimindan sonra siirekli 1,2 x
1, degerinin altina indiginde baypas kontaktorii aktif hale
gelir.

B1, B2 veya B3 terminallerini “Ucgen baglanti icine”
baglanti icin kullanmaymn. Akim ol¢iimii yanlis olacaktir.

Koruyucu topraklama
PST85...PSTB1050 tipi yumusak yolvericiler terminaller

kullanilarak asagida gosterildigi gibi topraklanmalidir: Sekil 5
(bir baglanti yeterlidir).

A\

Uyari!

Mabkineyi topraklama kablosu bagl olmadan kullanmayin
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— PST 30...72
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- 35 mm
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14

— PST 85..142
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— PST 175...300
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M8 _ Max. 32 mm é‘
7%, L_9\
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211 412 613 18 Nm - 160 Ib.in
— PSTB 370...470 }
L1 3L2 5L3
) o ) O Max. 45 mm ﬁMax. 47 mm
Mo ? e LS\
7,
\_) i@ Max. 10 mm
221 4$z 5(1,-3 40 Nm - 354 Ib.in
— PSTB 570...1050 }
L1 3L2 5L3 é
o o o Max. 52 mm 2|
M12 O ey Max. 50 mm ﬁ 3
‘i@ -ﬁt Max. 10 mm %
T 45 Nm - 443 Ib.in 5
Figure 6: Stkma torklart ve kablo boyutlart (1 mm=0,0394 ing)
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5:2.2 Besleme gerilimi ve kontrol devresi

1SFC132051F0001

Figure 7: Besleme gerilimi

Denizcilik uygulamalari i¢in kullanildiginda ve muhafazanin
disindan beslendiginde, besleme gerilimi ve kontrol devresini
beslemek i¢in yardimci ¢iplak iletkenle (toprak iletkeni)
standart bir kablo kullanin ve rakorlarda veya rakorlara yakin
360 derecelik toprak baglantisi olusturun. Bu kablolar / teller
sadece muhafaza igindeki dahili kablo baglantilari icin
kullanildidi surece, 360 derece topraklama baglantilarina /
korumalarina gerek duyulmaz.

5:2.2.1 Besleme gerilimi, terminal 1 ve 2

Notr ve fazi, terminal 1 ve 2'ye baglayin.

Dogru besleme gerilimi Ug degerinin elde edildiginden emin
olun.

5:2.2.2 topraklama, terminal 3

1SFC132052F0001

Figure 8: Fonksiyon topraklama

Kabloyu, yumusak yolvericiye yakin bir topraklama noktasina
baglayin. Kablo miimkun oldugunca kisa olmalidir. Uygun bir
topraklama noktasi, montaj levhasindaki yumusak
yolvericinin yaninda bulunmaldir, bkz. Sekil 8. Montaj
plakasi da topraklanmalidir.

Bu koruyucu topraklama degildir, fonksiyon topragidur.
Topraklama kablosu miimkiin oldugunca kisa olmalidir.
Maksimum uzunluk 0,5m.

M3

T 20
|oooooooooooooooooooo | \0)

0,5Nm -4,3 Ib.in

3,5x0,6

S e 014..25mm’
AWG 12 ... 22
& = om.25mm

SFC132053F0001

Figure 9: Stkma torklari ve kablo boyutlar: (1 mm=0,0394 ing)

1SFC132003M0201
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5:2.2.3 Yolverme ve Durdurma, terminal 4, 5, 8, 9, 10,

1SFC132054F0001

\ \
| STOP |
\ \
| |\ START ‘
\ \
\ \
L - - — l
| YEDEK
!
999’?\%9?\_‘?8’12%14\15 16| 17| 18] 19| 20|
PR S A R N
ABB E

Figure 11: Tutma devresi (start i¢in darbe yeter-
lidir)

1"

Dahili kontrol gerilimi

Start ve stop igin harici gu¢ kaynagdina gereksinim duymayan
yumusak yolvericinin dahili tutma devreleri , bkz. Sekil 11.
Harici rolesi bulunan standart devre de kullanilabilir, bkz.
Sekil 12.
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Figure 12: Standart devre (siirdiiviilen start sinyali gerek-
lidir)
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Figure 13: Sikma torklari ve kablo boyutlart (1 mm=0,0394 ing)

48

1SFC132003M0201



Boliim 5
Baglanti

Harici kontrol gerilimi

Yumusak yolverici, gerekli oldugunda bir PLC veya benzeri
cihazdan harici bir 24 V DC kaynakla da kullanilabilir.

Kullanilan kumanda ydnteminin tlrine bagli olarak kablolari
Sekil 14 veya Sekil 15’deki gibi baglayin.

Uyari!

Terminal 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 ve 11, sadece 24V DC
kullanilarak baglanmalidwr. Diger gerilimler yolvericiye
hasar verebilir ve garantiyi gecersiz kilabilir.

oL |

sfop |

START |

- |

"'.' | |

! - \

STOP | [ \
[ N I

START | (= | |
I I

| |

0008800800000 0000000
<1)\ <2)\ <3> , 5 6 7l 8\_/9 10| 9 S?_ % %/% % %/% % % 11 21 3| 4 5 6l 7 8\_91 10/ 11 12# 13 14\/15 16 17\/18 19| 20|
L N////ElLééﬁ v \ 3 / Lo E%E)%)E) 20v { [ =
Figure 14: Harici kontrol gerilimiyle Figure 15: Harici kontrol gerilimiyle standart
tutma devresi (start i¢in darbe devre (stirdiiriilen start sinyali gerek-
yeterlidir) lidir))
M3 3,5x0,6
S e 014..25mm |
T 20 0 worz.z2 B
|oooooooooooooooooooo| == om.25mm [
0,5Nm - 4,3 |b.in %

Figure 16: Stkma torklari ve kablo boyutlart (1 mm=0,0394 ing)
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5:2.2.4 Programlanabilir girigler, terminal 6 ve 7

Yumusak yolvericide iki programlanabilir giris bulunmaktadir.
In0, varsayilan resetleme olayi.

In1, varsayilan resetleme olayi.

Programlama icin, bkz. Bolim 7 “Ayarlar ve konfigiirasyon”.

1. Kullanilan kaynagin dahili veya harici olmasina bagli
olarak kablolari Sekil 18 ve Sekil 19°daki gibi baglayin.

Sekans starti i¢in kablo baglantilari, bkz. sonraki sayfa.

Figure 17: Terminal 6, 7 A

Uyari!

Terminal 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 ve 11, sadece 24V DC
kullanilarak baglanmalidr. Diger gerilimler yolvericiye
hasar verebilir ve garantiyi gecersiz kilabilir.

1SFC132059F0001
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Figure 18: Dahili kontrol gerilimi Figure 19: Harici kontrol gerilimi
M3 3,5%0,6
] 20 S e 014.25mm* |
........................ AWG 12 ... 22 §
|oooooooooooooooooooo| = ot..25mm |
0,5Nm - 4,3 Ib.in 2

Figure 20: Stkma torklari ve kablo boyutlart (1 mm=0,0394 ing)
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Figure 21: Dahili kontrol gerilimi

Programlanabilir girigler (Sekans starti)

Sekans starti kullanilacagi zaman, kablo baglantilar Sekil
21veya Sekil 22 gibi olmaldir.

Start komutu (terminal 5, 6 ve 7) tim start sekansi boyunca
surdurdlmelidir ve aksi takdirde dogrudan stop
uygulanmalidir.

Yumusak stop sadece motor yumusak yolverici tarafindan
beslendiginde uygulanabilir ve Stop komutunun agiimasiyla
gercgeklesir (terminal 4).

1SFC132164F0001
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Figure 22: Harici kontrol gerilimi
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Figure 23: Sikma torklari ve kablo boyutlart (1 mm=0,0394 ing)
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5:2.2.5 Programlanabilir ¢ikis rolesi K4,
terminal 12, 13 ve 14

Cikis rélesi, segili fonksiyona bagl olarak sinyal verir.
Varsayilan: Calistirma
Programlama igin, bkz. Bélum 7 “Ayarlar ve konfiglrasyon”.

1. Kablolari 12, 13 ve 14 terminallerine baglayin.

1SFC132062F0001

5:2.2.6 Programlanabilir ¢cikis rolesi K5, terminal 15, 16
ve 17

Cikis rélesi, segili fonksiyona bagl olarak sinyal verir.
Varsayilan: Yolverme rampasi sonu
Programlama igin, bkz. Bélum 7 “Ayarlar ve konfiglrasyon”.

Kablolari terminal 15, 16 ve 17'ye baglayin.

1SFC132063F0001

Figure 25: Terminal 15, 16, 17

3,5x0,6

M3
1 ” S e 014..25mm’
........................ AWG 12 ... 22
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0,5Nm-4,3 Ib.in
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Figure 26: Stkma torklari ve kablo boyutlart (1 mm=0,0394 ing)
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5:2.2.7 Programlanabilir ¢ikis rolesi K6,
terminal 18, 19 ve 20

Cikis rélesi, segili fonksiyona baglh olarak sinyal verir.
Varsaylilan: Olay
Programlama igin, bkz. Bélum 7 “Ayarlar ve konfigurasyon”.

1. Kablolari 18,19 ve 20 terminallerine baglayin.

1SFC132064F0001

PTC girisi

Motor PTC parcalari tarafindan korunuyorsa, kablolar
terminal 23 ve 24'e baglanmalidir, bkz. $ekil 28.
Programlama igin, bkz. Bélum 7 “Ayarlar ve konfigurasyon”.

PTC girisi Analog ¢ikisla ayni terminalleri kullanir ve belirli
bir zamanda bu fonksiyonlar: sadece biri kullanmilabilir.

2R

1SFC132065F0001

Figure 28: PTC baglantisi

M3 3,5x0,6

1 2 S e 014..25mm’
........................ AWG 12 ... 22
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0,5Nm - 4,3 Ib.in

SFC132053F0001

Figure 29: Sikma torklart ve kablo boyutlar: (1 mm=0,0394 ing)
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5:2.2.9 Analog cikis

1SFC132065F0001

Figure 30: Analog ¢ikis baglantist

5:2.3

Analog ¢ikis kullanilirsa, kablolar terminal 23 ve 24'e
baglanir, bkz. Sekil 30.
Programlama igin, bkz. Bolim 7 “Ayarlar ve konfigiirasyon”.

PTC girisi Analog ¢ikigla ayni terminalleri kullanir ve belirli
bir zamanda bu fonksiyonlart sadece biri kullanilabilir.

Kontaktorin acil durum kapanigi
(sadece PSTB370...1050)

Yumusak yolverici bir nedenden dolay (kisaltiimis veya
iletken gorevi gérmeyen tristorler, PCB'nin yanmasi vs.)
hatal islev gorurse, entegre baypas kontaktéri kapatilip
motora bagka bir yolverme ekipmaniyla yolverilebilir.
Kontaktoriin manuel olarak kapatiimasi 30 - 33 terminalleri
ile gergeklestirilir.

Figure 32, 30 - 33 terminallerinin normal ¢alisma sirasinda
nasil baglandigini gésterir. Kontaktoériin acil durum kapanigi
gerceklestirmesine gereksinim duyulursa, 30, 31 ve 32, 33
arasindaki iki kopra kaldirilir ve harici gli¢ kaynagi terminal
31 ve 32 arasina baglanir. Bkz. Figure 33. Bu, baypas
kontaktérinun kapanmasina neden olur ve motora yumusak
yolvericinin yan tarafina bagli bir yolverme ekipmani
araciligiyla yolverilebilir.

|oooooooooooooooooooo |

Py

0,5Nm -4,3 Ib.in

3,5x0,6

S e 014..25mm’
AWG 12... 22
b FSS on2smm

SFC132053F0001

Figure 31: Stkma torklari ve kablo boyutlart (1 mm=0,0394 ing)
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100-250V
50/60 Hz
T a0 o R T a0 3 R T
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‘ lLoad ‘ Load
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Figure 32: Kontaktor tus takimindan Figure 33: Baypas kontaktorii ayri olarak
calistirlldiginda baglanti (fab- calistildiginda kurulan baglanti
rika ¢ikist kablo baglantisy) (acil durum DOL)
M3 3,5x0,6
. 20 0 S e 014.25mm* |
........................ AWG 12 ... 22 E
[00000000000000000000 | \_) S == ot4.25mm [
0,5 Nm - 4,3 Ib.in B

| Figure 34:Sitkma torklar: ve kablo boyutlar (1 mm=0,0394 ing)
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5:3 Haberlesme cihazlarinin baglantisi
(opsiyonel)

5:3.1 Fieldbus haberlegsme

Fieldbus haberlesme soketi, PST'nin 6n kismindaki

haberlesme arabirimine bagl olmalidir, bkz. $ekil 35.
Soketin dogru konumda oldugundan emin olun ve vidayi 0,8
Nm (7,1 Ib in) ve ek 1/4 tur dondurun.

Programlama ve diger bilgiler igin,
bkz. Bélum 7 “Ayarlar ve konfiglrasyon” ve Bolim 8
“Fieldbus haberlesme (secenek)’.

Figure 35: Fieldbusplug

1=

[eRe)

1SFC132067F0001

\. _——

Figure 36: PST yumusak yolvericilere bagh bir fieldbus sebekesinin ¢aligsma ilkesi
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5:3.2

1SFC132166F0001

Sekil 38:  Harici tus takimi baglantisi

1SFC132003M0201

Harici tug takimi

Kap1 montaji i¢in harici tus takimi yumusak yolvericiye
baglanabilir. Seri haberlesme ve tus takimina gu¢ kaynagi
saglayan 3 metrelik kablo baglantiyi saglar. Kablo, yumusak
yol vericinin alt kismindaki harici tus takimi baglantisina
baglanmalidir.

Harici tus takimi, devreye alma sirasinda bir yumusak
yolvericiden baska bir yumusak yolvericiye parametreleri
aktarmak igin de kullanilabilir (gegici olarak elde tutulabilir).
Tus takimi monte edilmemigse IP66'nin
gerceklestirilemeyecegini g6z dnine alin.

Harici tus takimi kullanildiginda, her iki tus takimi da paralel
calisir, ancak her iki Unitedeki tuslara ayni anda basildiginda
yumusak yolverici tus takimi her zaman en yuksek 6ncelige
sahiptir.
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5:3.3

5:3.31

Sekil 40:  Karsidan yiikle

58

Parametrelerin aktarilmasi

Parametreleri bir yumusak yolvericiden digerine aktarmak
(kopyalamak) i¢in, tus takimini segili yumusak yolvericiye
baglayin ve asagdidaki sekansi uygulayin.

Parametrelerin karsiya yliklenmesi

Aktarim par menUsune girin. Tus takimina segenegini segin
ve Se¢ digmesine basarak onaylayin. Tug takimina ylikle
metni goéruntulenir. Ydrdt digmesine basarak devam edin ve
Emin misiniz mesaji goruntilendiginde Evet secenegini
secin. Aktarim basarili olursa, Aktarim Basarili mesaiji,
basarisiz olursa Aktarim Bagarisiz mesaji goruntilenir.

Parametrelerin kargidan yuklenmesi

Parametreleri kargidan yuklemek igin, tus takimini sectiginiz
yumusak yolvericiye baglayin ve Yolvericiye segcenegini
segin. Starta ylikle metni gorintilenir. Ydrdt digmesine
basarak devam edin ve Emin misiniz mesajl
goruntulendiginde Evet secenegini se¢in. Aktarim basarili
olursa, Aktarim Bagarili mesaji, basarisiz olursa Aktarim
Basarisiz mesaji géruntllenir. le Ayari parametresini
ayarlayin ve fleni digmesine basarak onaylayin

Servis Ayarlari mendiisiindeki parametreler aktariimaz.

Tus takiminin kullanimi ile ilgili olarak, bkz. Blim 6 “insan
Makine Arayuzu (HMI)”.
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1SFC132003M0201

5:3.3.3 Teknik veriler

Genel veriler

Gosterge

LCD tipi

Sinyal gésterge LED'leri

Glig acik: Yesil
Koruma: Sarl
Hata: Kirmizi

Ortam sicakligi

Depolama: -25 °C ile +70 °C (-13 °F ile 158
°F) arasinda

Calisma: 0 °C ile +50 °C (32 °F ile 122 °F)
arasinda

Koruma sinifi

IP66

UL onayi

Type 1
Type 4X i¢ Mekan
Type 12

Denizcilik onaylari

ABB satis ofisinizle iletisim kurun

59



Béliim 5
Baglant

60

1SFC132003M0201



insan Makine Arayiizii (HMI)
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Bolim 6 insan Makine Arayiizii (HMI)
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1SFC132003M0201

Boliim 6 insan Makine Arayiizii (HMI)

6:1.1

Bu bélimde, insan makine arayuzinin (tus takimi ve ekran)
naslil ¢alistigi anlatiimaktadir.

Genel Bilgiler

Uygulama

insan Makine Aray(izii, yumusak yolvericinin
programlanmasi, girigler ve ¢ikislarin ayarlanmasi, koruma
fonksiyonlari, uyari seviyeleri, fieldbus haberlesme,vb. gibi
birgok farkli amag icin kullanilir. HMI ayrica yumusak
yolvericinin izlenmesi, yerel kumandasi ve durum bilgileri igin
de kullanilr.
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Pr\'c(inn

<]

fu= 0% 1=0.0A
Menu

@&
v

Sekil 1:  Insan Makine Arayiizii

1 Durum gdstergesi LED’leri
2 LCD ekran
3  Secim tuslari

1
'/ Poon bul( Protic)(ion
{le Ayar 100A
Degistir Geri ]
Poon Fi)ult Protic)tion /
le Ayan 100Af
Kaydet Iptal

Sekil 2:  Menii ornekleri

1 llerleme simgeleri
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6:1.2 Tasarim

1SFC132029F0001

HMI asagidakilerden olusmaktadir:

» Durum gostergesi LED gostergeleri
* LCD ekran
» Secim ve Gezinme tuslari

LED gdstergeleri agagidaki gibi caligir:

LED Renk Aciklama

Gulg acik |Yesil Besleme gerilimi bagh

Hata Kirmizi Hata oldugunu gosterir.

Koruma |Sari Korumalarin aktif hale getirildigini
gOsterir.

Hata veya Koruma LED’i aktif hale getirildiginde, LCD ekrani
gecerli hata veya korumayi gorintiler.

Tus takimi, giinimuzdeki cep telefonlariyla ayni mantik
Uzerine kurulmustur.

LCD ekraninda, her biri 20 karakter igeren iki sira yer
almaktadir.

En Ust sirada, duruma bagl olarak gesitli bilgiler
bulunmaktadir. En alt sirada, se¢im tuslarinin gecerli
fonksiyonlarini gésteren etiketler yer almaktadir.

ilerleme simgesi, gecerli konumda hangi parametre veya
ayar deg@erinin degistirilebilecegini gosterir.

Secim tuslarinin, gegerli iletisim penceresine bagl olarak
normalde, degistirme ve depolama gibi birden fazla
fonksiyonu vardir, LCD ekraninin alt sirasindaki metne bakin.

Gezinme tuslari, istenilen ayara ulasmak amaciyla
mendulerde gezinmek igindir.

Bir listeden segim yaparken ilerleme kapali bir donglde
gergeklestirilir.
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tU= 0% |
Meni

=0,0A

Sekil 3:  Ust seviye

{AYARLAR
Se¢

Geri

Sekil 4:  AYARLAR

mentisti

Se¢

tUygulama Ayarlari

Geri

Sekil 5:  Uygulama Ayarlar: meniisii

Se¢

{Fonksiyonel Ayarlar

Geri

Sekil 6:  Fonksiyonel ayarlar

{Start/Stop
Sec

Geri

Sekil 7:  Start/Stop

mentisii

tle  Ayan
Degistir

100A
Geri

Sekil 8:  Setting le (Ie Ayary) meniisii

le Ayan
Kaydet

100A }
Iptal

Sekil 9:  le Ayari, degistirme meniisii

tle Ayari
Degistir

99,5A
Geri

Sekil 10: Setting e (le Ayary) meniisii,

1SFC132003M0201

Tus takiminin iglevleri asagidaki 6rnekte gosterilmektedir:

Nominal motor akiminin degistirilmesi (Il ayar).
1. Bolim 10 “Fonksiyonlar”da ayar, kisa bir agiklamasi ve
erisim yolu hakkinda bilgiler bulabilirsiniz.

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Start/Stop /Setting le

2. Yumusak yolverici start mentisu figure 3'teki gibi gérindr.
Meniye girmek igin sol se¢im tusuna basin. Ekran simdi
sekil 4'teki gibi goriinecektir.

3. AYARLAR secgenegini segmek igin sol segim tusuna
basin. Ekran figure 5’dekigibi géruinecektir.

4. Ekran figure 6’daki gibi gériinene kadar alt gezinme
tusuna basin.

5. Fonksiyonel ayarlar se¢enegini segmek icin sol segim
tusuna basin. Start/stop segenegini segmek igin sol se¢im
tugsuna basin, figure 7.

6. le Ayari ayarini degistirmek i¢in sol se¢im tusuna basin,
figure 8.
Ekran simdi figure 9’daki gibi gériinecektir.

7. Nominal akimi ayarlamak icin gezinme tugsuna basin.
Cikmak isterseniz, sag secim tusunu kullanarak /ptal
secenegini sec¢in. Ya da, sol se¢im tusunu kullanip Kaydet
secenegini secerek yeni ayarlari kaydedin. Ekran simdi
figure 10°daki gibi gdrtuinecektir.

8. En Ust seviyeye donmek icin sag secim tusuna dort kez
basin.
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6:1.3 Parola

Tus takimini, kumanda ve ayarlarin degistiriimesine karsi
kilitlemek igin bir sifre konulabilir. Tus takimi kilitlendiginde,
tim mendler goruntilenebilir ancak degisiklik ya da herhangi
bir islem gergeklestirilemez.

6:1.3.1 Parola ayarlama

Makine teslim edildiginde sifre 1'dir.

{Parola Degi§ti'_' 1. Parola Degistir parametresini girmek igin iist gezinme
Se¢ Geri tusuna bir kez basin.
Sekil 11:  Parola degistir 2. Parola Degistir secenegini secin. figure 11.
Yeni Parola 1
Kaydet Geri 3. Gezinme tuglarini kullanarak yeni parolayi (No veya
) ) 1...255) girin.
Sekil 12: Yeni parola Kaydet veya lleri segeneklerini ve ardindan figure 12 ve

figure 13 seceneklerini segin.
Ust seviyeye dénmek igin Geri segenegini segin.

_Yeni Parola 1
lleri

Sekil 13:  Yeni parola kaydedildi

6:1.3.2 Hatali parola

Hatali parola girilirse, “Hatali Parola” mesaji gortntilenir,
Hatali Parola figure 14.

lleri Bir destek kodu verilir, figure 15. Bu kod géz ard edilebilir ve

kil 14-  Hatal ] sinirsiz saylda deneme yapilabilir.
Seki atan paroia Tus takiminin kilidini ¢dzemiyorsaniz, destek kodunu bir yere

not edin ve yerel ABB satis ofisiyle iletisim kurun.

Pestek kodu 1
lleri

Sekil 15: Destek kodu
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6:1.4 Tus takiminin kilitlenmesi/kilidinin
acilmasi

1. Tus Takimi parametresini girmek igin Ust gezinme tusuna
bir kez basin, sekil 16.

- 2. Ekranin sag Ust kosesinde Aktif yaziyorsa, tus takiminin
{ Tus Takimi Aktif kilidi agiktir,
Kilitle Geri 3

Sekil 16:  Tus takimi meniisii 4. Kilitle segenegini secin.
Dogru parolayi girin
Enter segenegini secin. Tus takimi Kilitlenir.
Ust seviyeye dénmek igin Geri segenegini segin.

. Tus takimini kilitleyin.

{ Tus Takimi Kilitli 5. Tus takiminin kilidini agin.
Kilidi a¢ Geri 6. Kilidi ag segenegini segin.
. et . . Dogru parolay! girin
Sekil 17: Kilitli tus takimi meniisii Enter segenegini segin. Tus takimi artik akdiftir.

Ust seviyeye dénmek igin Geri segenegini segin.
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Ust Seviye e Avarlar

p— Yerel Kumanda

e Olay GUINIGGU

- Durum Bilgileri

b Reset Events

Figure 18:Menii agaci
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6:2 Menu agaci

6:2.1 Genel Bilgiler

Menul agacinda agsagdidaki menuler yer almaktadir

* Ayarlar

* Yerel Kumanda
+ Olay Gunlugu
* Durum bilgileri

» Olaylarin Resetlenmesi

—=Uygulama ayarlar

— Temel ayarlar

Fonksiyonel ayarlar
G sterim ayarlari
e Servis ayarlari
e TUIM @yarlar

b Dee@istirilmis ayarlar

s TUIM @yarlari resetle

— (Calisma modu

—— Start/Stop

Jog

DOL Yolverme

BRER

Start/Stop
Moment kon-
Korumalar
Uyarilar
Hatalar
Girigler
Cikiglar
Analog Cikis
Fieldbus

Sirali yolverme
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6:2.2 Ust seviye

Ust seviye Ust Seviyede, genel yumusak yolverici bilgileri bulunmaktadir

ve mentulere buradan ulasilabilir.

Secimler, Ust sirada bir bir gértintilenirler. Tium segimleri
gOruntilemek i¢in gezinme tuslarini kullanin.

Yerel Kumanda B!r f__onksiyon segcmek i'girl Se¢ sggenegipe basin. '

Bir dnceki duruma geri ddnmek icin Geri segenegine basin.

Ayarlar

Fonksiyon Aciklama
Olay Gunlugu Ayarlar Yumusak yolverici parametrelerini
ayarlar.
Durum Bilgileri Yerel Kumanda Yumusak yolvericiyi kumanda
eder.
Reset Events T -
Olay Gunlugu Olay gunlagu, hatalar, korumalar
Sekil 19:  Ust seviye ve uyarilari gorintuler.
Durum Bilgileri Cesitli bilgileri gorintiler.
Reset Events Olaylarin resetlenmesi.

6:2.3 Ayarlar menusu

Ayarlar menusi, yumusak yolvericiyi gegerli uygulamanin
parametrelerine gore ayarlamak i¢in kullanilir.

Ust seviye
Ayarlar =——— Uygulama ayarlari Ayar tipleri Ust sirada bir bir géruntdlenirler.
Tam sec¢imleri goéruntilemek igin gezinme tuslarini kullanin.
Temel ayarlar
Fonksiyon Aciklama
Fonksiyonel ayarlar —
Uygulama Ayarlari Uygulamalar i¢in 6nceden
Gésterim ayarlari tanimlanmig parametreleri kul-
lanir.
Servis ayarlar Temel ayarlar Temel ve en ¢ok kullanilan ayarlar.
Ti | Fonksiyonel ayarlar Ayarlar, fonksiyonlardan sonra
um ayarar ayarlanir.
Degistiriimis ayarlar Gosterim ayarlari Dil, tarih, saat, vb.
Servis ayarlari Servis ve onarim sirasindaki
Tum ayarlari resetle ayarlar.
Calisma Modu Tdm ayarlar Tam olasi ayarlara sahip liste.
Yerel Kumanda Degistirilmis ayarlar Tum degistiriimis ayarlari veren
liste.
Tam ayarlar resetle Tam ayarlar fabrika varsayilan
Olay Gunlugu degerlerine resetler.
o Calisma Modu Yumusak yolverici test modu.
Durum Bilgileri

Reset Events

Sekil 20:  Ayarlar meniisii
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6:2.4
Ust seviye
—p— Ayarlar
e Yerel Kumanda Start/Stop
Jog
DOL Start
Olay Gunlugu
Durum Bilgileri
Reset Events
Sekil 21: Yerel kumanda meniisii
6:2.4.1
Ust seviye
—— Ayarlar
Yerel Kumanda Start/Stop
Jog
DOL Start

Olay Gunlugu
Durum Bilgileri

Reset Events

Sekil 22:  Start/Stop meniisii
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Yerel Kumanda mentusu

Yerel Kumanda mentsi motoru tus takimindan baslatma
veya durdurmak i¢in kullanilir. Bir yerel kumanda tipi
secildiginde yumusak yavaslatici sadece tus takimi
tarafindan kumanda edilebilir.

Burada degistirilene kadar yerel kumanda segerken yumusak
yolverici durumu (durdurulmus/galismakta) ayni kalir.
Kumanda tipinden c¢ikildiginda énceki yerel kumanda tipi
tekrar etkinlestirilir.

Ug farkh segim mimkindiir (bkz. asagidaki tablo).

Farkli kumanda tiplerini gérintulemek igin gezinme tuslarina
basin.

YEREL KUMANDA meniisiine sadece Sirali yolverme
segiliyse girilebilir.

Motor, bu menude galistirildiginda, menidden ¢ikmadan 6nce
durdurulmalidir. Meniye girildiginde motor hala ¢alisiyorsa,
motoru durdurmadan hemen ¢ikmak mumkuinddr.

Fonksiyon Aciklama

Start/stop Motoru, tus takimiyla ¢alistirmak
ve durdurmak igin.

Jog Jog basil oldugu slirece motorun
calismasi igin.

DOL start Dahili baypas kontaktéruna kulla-

(Sadece narak motoru ¢alistirmak ve dur-

PSTB370...PSTB1050) |durmak igi kullanilir.

Motor start/stop etme

Start

Start/Stop menustne girin, figure 22.

Start segenegini segin. Motora yolverilecek ve ayarlanan
parametrelere gore galistirilacaktir.

Stop

Stop segenegini segin. Motor, ayarlanan parametrelere gore

duracaktir. Gerekli olursa yolverme rampasinda durdurma
komutuna basmaniz mumkindur.
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) 6:2.4.2
Ust seviye
—r— Ayarlar

Yerel Kumanda = Start/Stop
—  JOog
e DOL Start
Olay Gunlugu

Durum Bilgileri

Reset Events

Sekil 23:  Jog meniisii

6:2.4.3

Ust seviye
Ayarlar
Yerel Kumanda Start/Stop
Jog
DOL Start
Olay Gunlugu

Durum Bilgileri

Reset Events

Sekil 24:  DOL yolverme meniisii

1SFC132003M0201

Jog

Jog mendusiine girin, figure 23.

Jog segenegini segin. Motor baglatilacak ve Jog komutu aktif
oldugu sire boyunca ayarlan parametrelere gére nominal
hiza kadar hizlanacaktir.

Komut kaldirildigi anda motor duracaktir.

DOL start
(Sadece PSTB370...1050)
Yumusgak yolvericiden baglatma

Gerekli oldugunda, dahili baypas kontaktori kullanilarak
motor DOL'den (Direct On Line) baslatilabilir.

DOL start menusund segin, figure 24.

Entegre baypas kontaktérini kapatmak icin DOL start
secenegini segin.

Kontaktorli agmak igin Stop seg¢engini segin.

Bu men0, sadece I, Ayari baypas kontaktérinin AC-3
degerine esitse veya daha dustkse kullanilabilir.

A\

Uyari!

Nominal motor akimi, entegre baypas kontaktoriiniin AC-3
degerini gecmemelidir. Ayrintilar icin, bkz. Boliim 3
“Actklama”.
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Ust seviye
— Ayarlar

Yerel Kumanda

—— Olay Gunligu
Durum Bilgileri

Reset Events

Sekil 25:  Olay Giinliigii mentisii

Ust seviye

e Ayarlar

Yerel Kumanda

Olay Gunludu

Durum Bilgileri

Olaylary Resetle

bekil 26:  Event Log (Olay Giinliioi)
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6:2.5

6:2.6

Olay Giinligu meniisu

Olay Gunlugu menisit yumusak yolverici igindeki olay
gunlagund kontrol etmek igin kullanihr. Bu menuye
girdiginizde, kayit dosyasindaki en son 21 olay kronolojik
olarak ve son olay 1 numarali, sondan bir énceki 2 numarali

vs. olarak sunulur.

Olaylar, “olay tipi”, tarihi ve saatiyle birlikte sunulur.
Olay gunligundeki tim girigleri géruntilemek igin gezinme

tuslarini kullanin.

Durum Bilgileri menusu

Status information (Durum bilgileri) menusu ¢esitli bilgiler
saglamak igin kullanilir.

Bilgiler, Ust sirada bir bir géruntalenirler.

TUm bilgileri goruntilemek igin gezinme tuslarini kullanin.
Gorintilenen faz akimlari L1, L2 and L3, Gnite Gggen
baglanti igine bagliysa t¢ggen akimlar, aksi takdirde hat

akimlardir.

Ekran metni Fonksiyon

Frekans Olgiilen frekans.

Faz sirasi Faz sirasi géstergesi.

Baglanti Baglanti tipi, Sirali/Uggen baglanti igine.
Phase L1 Faz akimi L1.

Phase L2 Faz akimi L2.

Phase L3 Faz akimi L3.

Hat Gerilimi Gelen hat gerilimi [U].

cosPhi Gug faktord.

P kW Aktif glig [kW].

P hp Aktif glic [hp]

Q kVAr Reaktif gu¢ [kVAr]

S kVA Goriinen gug [kVA]

Calisma Siresi Motorun toplam galisma siresi.
Yolverme Sayisi | Yolverme sayisi.

Yazilim strimd  |Yazihm strimi CU.

Cu

Yazilim surmd  |Yazihm strimi FU.

FU

Yazilim surimd  |Yazihim striim0 Harici tus takimi.
KP'

DB surdmi Veritabani surim
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Ust seviye
iy Ayarlar

Yerel Kumanda

Olay Gunlugu

Durum Bilgileri

— Reset Events

6:2.7

Sekil 27: Reset Events (Olaylar: Resetle)

1SFC132003M0201

Ekran metni Fonksiyon
MAC Adresi Dahili adres.
LV Board No LV PCB’nin seri numarasi.

1) sadece bagliysa

Olaylari Resetle menusu

Bir hata gerceklestiginde veya koruma aktif hale getirildiginde
Olaylari Resetle menisiine otomatik olarak girilir. Ayrica, ana
menuden de girmek mimkuanddr.

Resetlenecek birden fazla olay olup olmadigini gérmek igin
gezinme tuglarini kullanin.
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Bolum 7  Ayarlar ve konfiglirasyon
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Bolum 7 Ayarlar ve konfiglirasyon

7:1

Ayarlar

Ayarlar G¢ sekilde yapilabilir:

» Tus takimi
* Fieldbus haberlesme
* Harici tus takimi (segenek)

Tus takimi kullanilarak, ayar ayri ayri parametre ayari veya
farkli uygulamalar i¢in 6nceden tanimlanmis parametrelerin
secilmesi ile gerceklestirilebilir.

Unitede tek bir komple parametre seti bulunmaktadir ancak
bazi parametrelerin sirali yolverme icin ayri ayarlari
bulunmaktadir. Hazir degerlere resetlenme olasiligina karsi
varsayllan parametre seti Unitede depolanir. Fieldbus
haberlesme secildiginde, birgcok parametre de bu araylzden
degistirilebilir.

/N

Dikkat!

Asagidaki eylemlerden herhangi birisi
gerceklestirildiginde start sinyali mevcutsa, motora
beklenmedik sekilde yolverilebilir.

* Bir kumanda tipinden digerine gegis (fieldbus
kontrol / kabloyla kontrol)

* Programlanabilir girislerin yeniden programlan-
masi

» Tiim Ayarlari Resetle (programlanabilir giris
Etkinlestir olarak ayarlanmistir)
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7:1.1 Tum erigilebilir ayarlara genel bakis
(farkli meniuler)

Ayar/parametre: Ust | Uygulama | Temel |Fonksiyon Gosterim Tim Tim
seviy | Ayarlart | Ayarlar | el Ayarlar Ayarlari Ayarlar | ayarlar
e resetle
Sifre X
Tus takimi kilitleme/kilidini agma X
Fabrika varsayilan ayarlarina rese- X
tleme
Uygulama tipi X
Ayar akimi X X X X
Asirl yik koruma sinifi X X X X
Harici baypas X X X X
Start modu Ince Ayar X X X
Stop modu Ince Ayar X X X
Yolverme rampasi Ince Ayar X X X
Durdurma rampasi Ince Ayar X X X
Baslangi¢ gerilimi Ince Ayar X X X
Bitis Gerilimi Ince Ayar X X X
Yavaslama gerilimi Ince Ayar X X X
Akim siniri Ince Ayar X X X
Moment limiti Ince Ayar X X X
Darbeli yolverme X X
Darbeli yolverme seviyesi X X
Darbeli yolverme suresi X X
Yolverme rampasi araligi X X
Durdurma rampasi aralgi X X
Moment kontroli ayari X X
Asir yik koruma tipi X X
Asir yik korumasi, ikili tip, X X
yolverme sinifi
Asin yuk sinifi, ikili tip, calisma sinifi X X
Asirl yuk korumasi, calisma tipi X X
Kilitli rotor korumasi X X
Kilitli rotor koruma seviyesi X X
Kilitli rotor koruma suresi X X
Kilitli rotor korumasi, ¢alisma tipi X X
Dusuk yuk korumasi X X
Dusuk yuk koruma seviyesi X X
Dusuk yuk koruma suresi X X
Dusuk yuk korumasi, ¢alisma tipi X X
Faz dengesizligi korumasi X X
Faz dengesizligi koruma seviyesi X X
Faz dengesizligi korumasi, calisma X X
tipi
Yuksek akim korumasi X X
Yuksek akim korumasi, ¢alisma tipi X X
Faz ters ddnme korumasi X X
Faz ters dénme korumasi, ¢alisma X X
tipi
PTC korumasi X X
PTC korumasi, ¢alisma tipi X X
Yiksek akim uyarisi X X
Yiksek akim uyarisi seviyesi X X
DusUk akim uyarisi X X
Duslk akim uyarisi seviyesi X X
78 1SFC132003M0201
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Ayar/parametre:

Ust
seviy

Uygulama
Ayarlari

Temel
Ayarlar

Fonksiyon
el Ayarlar

Gosterim
Ayarlari

Tim
ayarlari
resetle

Tim
Ayarlar

Asirl yuk uyarisi

Asiri yuk uyari seviyesi

Tristor (SCR) asir yik uyarisi

Faz kaybi hatasi, ¢alisma tipi

Fieldbus hatasi, ¢alisma tipi

Frekans hatasi, ¢alisma tipi

Sogutma blogu asin sicaklik hatasi,

calisma tipi

X| X[ X[ X| X| X[ X

X| X[ X[ X X| X[ X

Tristor kisa devre hatasi, galisma
tipi

x

x

Baypas acilmama hatasi,
calisma tipi

x

x

Baypas kapanmama hatasi,
calisma tipi

x

x

Programlanabilir giris InO

Programlanabilir giris In1

Programlanabilir ¢ikis rolesi K4

Programlanabilir ¢ikis rélesi K5

Programlanabilir ¢ikis rélesi K6

Programlanabilir yazilim ¢ikigi V7

Roéle icin olay K4

Roéle icin olay K5

Roéle icin olay K6

Yazihm c¢ikigi igin olay V7

Analog cikis

Analog cikis, referans

Analog cikig, deger tipi

Analog cikis, maks aralik

Fieldbus Kontrol

Fieldbus tipi

Fieldbus adresi

Fieldbus otomatik devre disi
birakma

X X[ X[ X X| X[ XXX X| XX X| X[ X X X[ X

X X[ XX X| XX XX X| XX X| X[ X X X[ X

Siral yolverme, sira sayisi

Yolverme rampasi, birinci sira

Baslangi¢ gerilimi, birinci sira

AKIm siniri, birinci sira

Ayar akimi, birinci sira

Yolverme rampasi, ikinci sira

Baslangi¢ gerilimi, ikinci sira

AKIm siniri, ikinci sira

Ayar akimi, ikinci sira

Yolverme rampasi, tUglncl sira

Baslangi¢ gerilimi, Gglincu sira

Akim siniri, Gglincl sira

Ayar akimi, U¢lnci sira

X X[ X[ XXX XXX X| X[ X X

Dil

LCD ekranin otomatik kapanmasi

Tarih tipi

Yil

Ay

Gln

Saat

Dakika

X| X[ X[ X| X[ X[ X| X

Ikili akim sinir1 sUresi

X X| X[ XXX X| XX X X[ X X| X[ X X[ XX X X X| X

1SFC132003M0201
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Ayar/parametre: Ust | Uygulama | Temel |Fonksiyon Gésterim Tim Tim
seviy| Ayarlan | Ayarlar | el Ayarlar Ayarlari Ayarlar | ayarlari
e resetle
Ikili akim sinir1 seviyesi X
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Ayarlar ve konfiglirasyon

7:1.2 Parameter list
Param. |Acgiklama Ekran metni Ayar araligi Hazir deger | Gergek
no. ayar
1 Ayar akimi le Ayari 9,0...1207A Ayri
2 Yolverme rampasi Start Ramp 1...30s, 1...120s 10 sn
3 Durdurma rampasi Stop Ramp 0...30s, 0...120s Osn
4 Baslangi¢ gerilimi Init Volt %30...%70 %30
5 Bitis gerilimi End volt %30...%70 %30
6 Yavaslama gerilimi Yavaslama %30...%100 %100
7 AKim siniri Current Lim 2,0...7,0xle 4,0xle
8 Darbeli yolverme Darbeli yolverme Evet, Hayir Hayir
9 Darbeli yolverme seviyesi Kick Level %50...%100 %50
10 Darbeli yolverme suresi Kick Time 0,1...1,5sn 0,2sn
11 Yolverme rampasi araligi Start Range 1-30 sn, 1-120 sn 1-30 sn
12 Durdurma rampasi araligi Stop Range 0-30 sn, 0-120 sn 0-30 sn
13 Asiri yik koruma tipi Asiri yuk Yok, Normal, Ikili Normal
14 Asiri yuk koruma sinifi OL Sinifi 10A, 10, 20, 30 10
15 Asin yik sinifi, ikili tip, yolverme sinifi OL Class S 10A, 10, 20, 30 10
16 Asin yik sinifi, ikili tip, calisma sinifi OL Class R 10A, 10, 20, 30 10
17 Asiri yuk korumasi, ¢alisma tipi OL Op Stop-M, Stop-A, Ind Stop-M
18 Kilitli rotor korumasi Kilitli Rotor Evet, Hayir Hayir
19 Kilitli rotor koruma seviyesi Lock R Lev 0,5...8,0xle 4,0xle
20 Kilitli rotor koruma stiresi Lock R Time 0,2...10 sn 1,0 sn
21 Kilitli rotor korumasi, ¢alisma tipi Lock R Op Stop-M, Stop-A, Ind Stop-M
22 Dusuk yuk korumasi Underload Evet, Hayir Hayir
23 Duslk yuk koruma seviyesi Underl Lev 0,4...0,8xle 0,5xle
24 Dusuk yuk koruma suresi Underl Time 1..30 sn 10 sn
25 Dusuk yuk korumasi, galisma tipi Underl Op Stop-M, Stop-A, Ind Stop-M
26 Faz dengesizligi korumasi Phase Imb Evet, Hayir Hayir
27 Faz dengesizligi koruma seviyesi Ph Imb Lev %10...%80 %80
28 Faz dengesizligi korumasi, ¢alisma tipi Ph Imb Op Stop-M, Stop-A, Ind Stop-M
29 Yiksek akim korumasi High | Evet, Hayir Hayir
30 Yuksek akim korumasi, galisma tipi High | Op Stop-M, Stop-A, Ind Stop-M
31 Faz ters ddnme korumasi Phase Rev Evet, Hayir Hayir
32 Faz ters ddnme korumasi, galisma tipi Ph Rev Op Stop-M, Stop-A, Ind Stop-M
33 PTC korumasi PTC Evet, Hayir Hayir
34 PTC korumasi, galisma tipi PTC Op Stop-M, Stop-A, Ind Stop-M
35 Harici baypas Ext ByPass Evet, Hayir Hayir
37 Yiksek akim uyarisi Warn I=High Evet, Hayir Hayir
38 Yiksek akim uyarisi seviyesi Wa I=H Lev 0,5...5,0xle 1,2xle
39 Dusuk akim uyarisi Warn I=Low Evet, Hayir Hayir
40 Dusik akim uyarisi seviyesi Wa I=L Lev 0,4...1,0xle 0,8xle
41 Asin yik uyarisi AY Uyarisi Evet, Hayir Hayir
42 Asin yik uyari seviyesi Wa OL Lev %40...%99 %90
43 Tristor (SRC) asin ylk uyarisi Warn SCR OL Evet, Hayir Hayir
44 Faz kaybi hatasi, ¢alisma tipi Ph Loss Op Stop-M, Stop-A Stop-M
45 Fieldbus hatasi, ¢alisma tipi FB Fault Op Stop-M, Stop-A Stop-M
46 Frekans hatasi, ¢alisma tipi Freq F Op Stop-M, Stop-A Stop-M
47 Sogutma blogu asir sicaklik hatasi, HS Temp Op Stop-M, Stop-A Stop-M
calisma tipi
48 Tristor kisa devre hatasi, ¢alisma tipi SCR SC Op Stop-M, Stop-A Stop-M
49 In0 programlanabilir girisin fonksiyonu In0 Yok, Resetle, Etkinlestir Reset
Jog, DOL, Start2, FB-
Dis
50 In1 programlanabilir girisin fonksiyonu In1 Yok, Resetle, Etkinlestir Reset
Jog, DOL, Start2, FB-
Dis
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Param. |Aciklama Ekran metni Ayar araligi Hazir deger | Gergek
no. ayar
51 K4 programlanabilir réle ¢ikisinin fonksiy- Role K4 Calisma, TOR, Olay Calisma
onu
52 K5 programlanabilir réle gikiginin fonksiy- Role K5 Calisma, TOR, Olay TOR
onu
53 K6 programlanabilir réle ¢ikisinin fonksiy- Roéle K6 Calisma, TOR, Olay Event
onu
54 V7 programlanabilir yazilim rélesinin SW Outp V7 Calisma, TOR, Olay Event
fonksiyonu
55(0) K4 K4 Overload Evet, Hayir Hayir
55(1) K4 K4 Fault Evet, Hayir Hayir
55(2) K4 rélesi asiri akim olayi K4 Yiksek | Evet, Hayir Hayir
55(3) K4 rolesi tristdr asirl yuk olayi K4 SCR OL Evet, Hayir Hayir
55(4) K4 rélesi kilitli rotor olayi K4 Lock Rot Evet, Hayir Hayir
55(5) K4 rélesi dusik yuk olayi K4 Dusuk yuk Evet, Hayir Hayir
55(6) K4 rélesi faz dengesizligi olayi K4 Phase Imb Evet, Hayir Hayir
55(7) K4 rélesi PTC olayi K4 PTC Evet, Hayir Hayir
55(8) K4 rélesi faz ters dénme olayi K4 Phase Rev Evet, Hayir Hayir
55(9) K4 rélesi asiri yuk uyari olayi K4 Warn OL Evet, Hayir Hayir
55(10) K4 rélesi tristor asir1 yluk uyari olayi K4 Wa SCR OL Evet, Hayir Hayir
55(11) K4 rélesi yiksek akim uyari olayi K4 Wa I=High Evet, Hayir Hayir
55(12) K4 rélesi distk akim uyari olayi K4 Wa I=Low Evet, Hayir Hayir
55(13) K4 rélesi s6nt hatasi olayi K4 Shunt Fault Evet, Hayir Hayir
56(0) K5 rolesi agiri yik olayi K5 Overload Evet, Hayir Hayir
56(1) K5 rélesi hata olayi K5 Fault Evet, Hayir Hayir
56(2) K5 rolesi yiksek akim olayi K5 High | Evet, Hayir Hayir
56(3) K5 rolesi tristdr asirl yuk olayi K5 SCR OL Evet, Hayir Hayir
56(4) K5 rolesi kilitli rotor olayi K5 Lock Rot Evet, Hayir Hayir
56(5) K5 rélesi disik yuk olayi K5 Underload Evet, Hayir Hayir
56(6) K5 rélesi faz dengesizligi olayi K5 Phase Imb Evet, Hayir Hayir
56(7) K5 rolesi PTC olayi K5 PTC Evet, Hayir Hayir
56(8) K5 rélesi faz ters dénme olayi K5 Phase Rev Evet, Hayir Hayir
56(9) K5 rélesi asiri yuk uyari olayi K5 Warn OL Evet, Hayir Hayir
56(10) K5 rolesi tristor asiri yluk uyari olayi K5 Wa SCR OL Evet, Hayir Hayir
56(11) K5 rélesi yiksek akim uyari olayi K5 Wa I=High Evet, Hayir Hayir
56(12) K5 rélesi digtk akim uyari olayi K5 Wa I=Low Evet, Hayir Hayir
56(13) K5 rélesi sont hatasi olayi K5 Shunt Fault Evet, Hayir Hayir
57(0) K6 rolesi asin yik olayi K6 Overload Evet, Hayir Var
57(1) K6 rolesi hata olayi K6 Fault Evet, Hayir Var
57(2) K6 rolesi asiri akim olayi K6 High | Evet, Hayir Var
57(3) K6 rolesi tristdr asirl yuk olayi K6 SCR OL Evet, Hayir Hayir
57(4) K6 rolesi kilitli rotor olayi K6 Lock Rot Evet, Hayir Hayir
57(5) K6 rolesi disik yuk olayi K6 Underload Evet, Hayir Hayir
57(6) K6 rolesi faz dengesizligi olayi K6 Phase Imb Evet, Hayir Hayir
57(7) K6 rolesi PTC olayi K6 PTC Evet, Hayir Hayir
57(8) K6 rolesi faz ters dénme olayi K6 Phase Rev Evet, Hayir Hayir
57(9) K6 rélesi asiri yuk uyari olayi K6 Warn OL Evet, Hayir Hayir
57(10) K6 rolesi tristdr asirl yuk uyari olayi K6 Wa SCR OL Evet, Hayir Hayir
57(11) K6 rolesi yiksek akim uyari olayi K6 Wa I=High Evet, Hayir Hayir
57(12) K6 rolesi distk akim uyari olayi K6 Wa I=Low Evet, Hayir Hayir
57(13) K6 rolesi sont hatasi olayi K6 Shunt Fault Evet, Hayir Var
58(0) V7 rélesi agiri yuk olayi V7 Overload Evet, Hayir Var
58(1) V7 rélesi hata olayi V7 Fault Evet, Hayir Var
58(2) V7 rélesi asiri akim olayi V7 High | Evet, Hayir Var
58(3) V7 rélesi tristor asiri yik olayi V7 SCR OL Evet, Hayir Hayir
58(4) V7 rélesi kilitli rotor olayi V7 Lock Rot Evet, Hayir Hayir
58(5) V7 rélesi dusuk yik olayi V7 Underload Evet, Hayir Hayir
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Param. |Ag¢iklama Ekran metni Ayar araligi Hazir deger | Gergek
no. ayar
58(6) V7 rolesi faz dengesizligi olayi V7 Phase Imb Evet, Hayir Hayir
58(7) V7 rolesi PTC olayi V7 PTC Evet, Hayir Hayir
58(8) fg"V7 rolesi faz dengesizligi olayi V7 Phase Rev Evet, Hayir Hayir
58(9) V7 rolesi asin yuk uyari olayi V7 Warn OL Evet, Hayir Hayir
58(10) |V7 rolesi tristor asiri yik uyari olayi V7 Wa SCR OL Evet, Hayir Hayir
58(11) V7 rélesi yuksek akim uyari olayi V7 Wa I=High Evet, Hayir Hayir
58(12) V7 rélesi dusuk akim uyari olayi V7 Wa |=Low Evet, Hayir Hayir
58(13) K7 rolesi sont hatasi olayi K7 Shunt Fault Evet, Hayir Var
59 Fieldbus Kontrol Fieldb Ctrl Evet, Hayir Hayir
60 Fieldbus tipi Fieldb Type AS-Int, Diger Diger
61 Fieldbus adresi Fieldb Addr 0...1000 0
62 Sirali yolverme, sira sayisi No of Seq No, 2, 3 Hayir
63 Yolverme rampasi, birinci sira Start Ramp 1 1...30s, 1...120s 10 sn
64 Baslangi¢ gerilimi, birinci sira Init Volt 1 %30...%70 %30
65 Akim siniri, birinci sira Curr Lim 1 2,0...7,0xle 4,0xle
66 Ayar akimi, birinci sira 1st Set le 9,0...1207A Ayri
67 Yolverme rampasi, ikinci sira Start Ramp 2 1...30s, 1...120s 10 sn
68 Baslangi¢ gerilimi, ikinci sira Init Volt 2 %30...%70 %30
69 Akim siniri, ikinci sira Curr Lim 2 2,0...7,0xle 4 ,0xle
70 Ayar akimi, ikinci sira 2st Set le 9,0...1207A Ayri
71 Yolverme rampasi, Uglncul sira Start Ramp 3 1...30s, 1...120s 10 sn
72 Baslangi¢ gerilimi, Gglinci sira Init Volt 3 %30...%70 %30
73 AKim siniri, Gglncl sira Curr Lim 3 2,0...7,0xle 4 ,0xle
74 Ayar akimi, Gglincu sira 3st Set le 9,0...1207A Ayri
75 Dil Dil US/UK, PL, TR, RU, Ayri
CN, DE, ES, FR, IT, NL,
PT, SE, FI
77 LCD ekranin otomatik kapanmasi LCD Auto Off 1...255 dakika 15 dakika
78 Sifre Sifre 0...255 0
79 Tarih tipi Date Type ISO, CE, US ISO
80 Yil Date Year 1901...2038 Ayri
81 Ay Date Month 1..12 Ayri
82 Giln Date Day 1..31 Ayri
83 Saat Time Hour 0...23 Ayri
84 Dakika Time Min 0...59 Ayri
97 Baypas agilmama hatasi, ¢alisma tipi BP Closed Op Stop-M, Stop-A Stop-M
98 Baypas kapanmama hatasi, ¢alisma tipi BP Open Op Stop-M, Stop-A Stop-M
111 Ikili akim sinir suresi CLimY Time 0..120 s Os
112 Ikili akim siniri seviyesi CLimY Level 2,0..7,0xle 40xle
113 Fieldbus otomatik devre disi birakma FB Auto Dis Evet, Hayir Hayir
114 Start modu Start Mode Volt, Moment Volt
115 Stop modu Stop Mode Volt, Moment Volt
116 Moment limiti Torque Limit %20...%200 %150
117 Moment kontroll ayari Tune T-Ctrl %30...%300 %100
123 Analog cikis Analogue Out Evet, Hayir Hayir
124 Analog cikis, referans Anl Ref 0...10V, 0...20mA, 4..20mA
4..20mA
125 Analog cikig, deger tipi Anl Type I Amp, U Volt, P kW, P I Amp
hp, Q kVAr, S kVA, Tmp-
Mot, TmpSCR, cosPhi

126 Analog ¢ikis, maks akim arahgi | Range Max 10...20000A PST(B)

boyuta bagl
127 Analog cikis, maks gerilim aralgi U Range Max 10...1000V 600V
128 Analog cikis, maksimum aktif glic araligi kW Range Max 1...3000kW PST(B)

kW boyuta bagli

129 Analog ¢ikis, maksimum aktif gli¢c araligi hp| hp Range Max 1...4000hp PST(B)

boyuta bagli
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Param. |A¢iklama Ekran metni Ayar araligi Hazir deger | Gergek
no. ayar
130 Analog ¢ikis, maks reaktif glic araligi Q Range Max 1...3000kVAr PST(B)
boyuta bagli
131 Analog cikis, maks goriinen gli¢ araligi S Range Max 1...3000kVA PST(B)
boyuta bagl
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U= %0 1=0,0A

/ Menii

Segim Geri am

{Parola Dediptirme {Uin Tani

| Tup takymy  Aktif {Motor Temp. %0
Kilit Geri Geri
12003-01-30  11:08 {SCR Temp. %60
Geri Geri
1Girip= 0000 Gykyp= {Start Modu Volt
0000 Geri

{Stop Modu Mome
Geri

Sekil 1:  Ust seviye ekrani dongiisii

tU= 0% 1=0,0A
Meni

Sekil 2:  Ust seviye (yolverme konumu,)

tUin OK
Geri

Sekil 3: U, durumu

{Motor Temp. %0
Geri

Sekil 4:  Motor sicaklig

{ SCR Temp. %60
Geri

Sekil 5: SCR sicaklig

1SFC132003M0201

7:2 Menulerin aciklamalari

Her bir fonksiyonun ayrintili agiklamasi igin, bkz. Bélim 10
“Fonksiyonlar”.

7:2.1Top level

Bu seviyede, c¢ikis gerilimi ve akimi, sogutma blogu sicakligi,
gergcek zamanl saat, vb. icin bilgiler yer almaktadir. Bu
mentden tus takimi kilitlenebilir/kilidi agilabilir ve bir sifre
ayarlanabilir. Diger menulere girmek de mUmkuindar.

Baslangi¢ ekrani

Besleme gerilimi ilk agildigi anda, LCD'de “Hello” (merhaba)
metni gorintilenecek ve birkag saniye sonra Ust Seviye
mentlerine gegilecektir, figure 2.

Gosterilen akim, mevcut motor akimidir.

U;, durumu

Yumusak yolverici, giris geriliminin (hat tarafi) durumunu
kontrol eder ve goruntuler.

Motor sicakligi
Motorun kullanilan termik kapasitesi gortintulenir. %0,

motorun soduk oldugunu belirtir. %50, kapasitenin yarisinin
kullanildidini gésterir, vb.

SCR sicakhgi

Yumusak yolverici igindeki SCR’lerin sicakligi, maks. degerin
yuzdesi olarak géruntulenir.
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{ Start Modu Volt
Geri

Sekil 6:  Start modu

{Stop Modu Moment
Geri

Sekil 7:  Stop modu

{In= 0000 Out= 0000
Geri

Sekil 8:  Giris/cikiglar

12003-02-05

10:33
Geri

Sekil 9:  Gergek zamanli saat

{ Tus Takimi

Aktif
Geri

Sekil 10:  Tus takimi durumu

{Parola Degistir
Se¢

Geri

Sekil 11:  Parola Degistir

86

Start modu
Motorun start modu goérintilenir Mevcut segenekler:

* Volt
¢ Moment

Stop modu
Motorun stop modu goriintilenir Mevcut segenekler:

* Volt
¢ Moment

Girig/¢ikiglarinin durumu

Programlanabilir giris ve ¢ikislarin durumu, aktif olmayan
durum icin “0” ile ve aktif olma durumu icin “1” ile gosterilir.
Rakamlarin fonksiyonlari asagidaki gibidir:

In=0100 Yolverme sinyali yliksek
In=1000 Durdurma sinyali yiksek
In=0010 In0 yuksek

In=0001 In1 ylksek

Cikis=1000 K4 rélesi etkinlestirildi
Cikis=0100 K5 rodlesi etkinlestirildi
Cikis=0010 K6 rolesi etkinlestirildi
Cikis=0001 SW V7 etkinlestirildi

Gergek zamanl saat
Gergek zamanli saat gegerli tarih ve saati gértntiler.

Tarih, saat ve ekran tipinin nasil ayarlanacagina dair bilgiler
icin, bkz. “Gosterim Ayarlari” .

Tus takimi durumu
Tus takiminin Kilitli olup olmadigina dair bilgiler.

Nasil kullanilacagina dair bilgiler igin, bkz. Bdlim 6 “insan
Makine Arayuzi (HMI)”.

Sifre degistirme

Sifre degistirme menisu. Nasil kullanilacagina dair bilgiler
igin, bkz. Bélim 6 “insan Makine Arayiizii (HMI)”.
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Ust seviye
Ayarlar

Uygulama
Ayarlari

Temel
Ayarlar

Fonksiyonel
Ayarlar

Gosterim
Ayarlari

Servis
Settings
TUm
Ayarlar
Degistirilmig
Ayarlar

Tam Ayarlari

Resetle

Calisma
Modu

Figure 12: Uygulama Ayarlart mentisii

{Uygulama Ayarlari
Se¢ Geri

Sekil 13:  Uygulama Ayarlar: meniisii

{ Santrifiijli Pompa

Ayarlar Kaydet Geri

Sekil 14:  Uygulama tipi

Santrifiijli Pompa

lleri Geri

Sekil 15:  Uygulama tipinin onaylanmasi

1SFC132003M0201

7:2.2 Uygulama Ayarlan

Uygulama ayarlari menusu, segili uygulama igin dnceden
tanimlanmis parametreler icermektedir ve hizli ve kolay bir
kurulum gerekiyorsa kullanilabilir. Motora yol veriimesinin
mimkuan olmasi igin sadece birkag parametre ayarlanmalidir.
Tam gerekli giris verileri bir otomatik déngu icinde
gOsterilecektir.

Bir uygulama se¢ip istediginiz ayari yaptiktan sonra,
uygulama tekrar segilmemelidir. Aksi takdirde, segili
uygulamanin tiim ayarlart varsayilan ayarlara resetlenir.

Uygulama ayarlarina giris
Uygulama Ayarlari secenegini secerek mentuye girin.

Yumusak yolvericinin ne tip uygulamalarda kullanilacagini
Ayarlari Kaydet secenegine basarak secin. Kullanilan
uygulama listede yer almiyorsa buna en yakin olani sec¢in ve
ince Ayar (asagiya bakiniz) secenegini segin. Olasi
uygulamalar asagida verilmektedir:

+ Santrifijli Pompa
 Hidrolik Pompa

+ SantrifGjli Fan

» Eksenel Fan

+ Kompresor

» Konveyor

» Kirma makinesi

* Mikser

» Hidrolik Direksiyon

lleri izerine tiklayarak segili uygulamayi onaylayin. Yanls
uygulama tipinin segilmesi halinde, Geri segenegine basin ve
dogru tipi segin.
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le Ayar
Kaydet

100A !}

Sekil 16:  le Ayart meniisii

le Ayari
lleri

100A
Geri

Sekil 17:  Ie Ayarumin onaylanmasi

OL Sinifi
Kaydet

10 |

Sekil 18:  Aswrt yiik sinifi

OL Sinifi
lleri

10
Geri

Sekil 19:  AY Simifimin onaylanmast

Ext ByPass
Kaydet

Evet |

Sekil 20: Harici Baypas

Ext ByPass
lleri

Evet
Geri

Sekil 21:  Ext ByPass ayarinin onay-

Hazir
Evet

?
ince Ayar

Sekil 22:  Hazir?/Ince Ayar meniisii
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le ayan

Eger unite sirali olara baglanmigsa yumusak yolvericinin
maruz kalacagi akimi ayarlayin, érnegin, nominal motor
akimi.

Ucgen baglanti igine bagl iiniteler icin, 1, ayar, iiggen
devredeki akima gére ayarlanmalidir = nominal motor
akiminin %5871 (1/ (J3) ).

Akimi ayarladiktan sonra verileri kaydetmek icin Kaydet
secenegine basin.

ileri segenegine basarak I, Ayarini onaylayin. Yanhs /,
Ayarinin secilmesi halinde, Geri segenegine basin ve dogru
degderi ayarlayin.

Asin yuk sinifi (AY Sinifi)

Kullanilan uygulama tipi igin asiri yik rélesinin sinifini segin.
Mevcut siniflar:

« 10A
+ 10
+ 20
+ 30

Secili sinifi kaydetmek icin Kaydet secenegine basin.

ileri segcenegine basarak segili asir yiik sinifini onaylayin.
Yanhs asiri yik sinifinin segilmesi halinde, Geri segenegine
basin ve dogru sinifi segin.

Harici Baypas kontaktorii (Ext ByPass)

Harici baypas kontaktdru kullaniliyorsa parametreyi Evet
seklinde, kullaniimiyorsa Hayir seklinde ayarlayin.

Verileri kaydetmek icin Kaydet segenegine basin.

Harici baypasin segimini onaylamak icin ileri segenegine
basin. Hatali bir se¢im yapilirsa, Geri segenegine basin ve
secimi diizeltin.

ince Ayar

Uygulama ayarlari mentsunin konfigirasyonu tamamlandi.
ince ayar gerekmiyorsa, Evet segenegine basarak en Ust
seviyeye donmek mimkindar.

Bazi ana parametrelerin ince ayarinin yapilmasi gerekiyorsa
ince Ayar segenegini segin.
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tHazir ?
Evet Geri

Sekil 23:  Tiim ince ayar param.
tamamlandt

1SFC132003M0201

ince ayar parametreleri

Daha 6zel bir ayarin gerekmesi durumunda alti parametrenin
ince ayari ayri ayri yapilabilir. Her bir parametre B6lim 10
“Fonksiyonlar”da anlatiimaktadir.

Start modu

Stop modu

Yolverme rampasi

Durdurma rampasi

Baslangi¢ gerilimi

Bitis Gerilimi

Yavasglama gerilimi (Moment olarak ayarlanmissa Stop
modunda kullanilamaz)

Akim siniri seviyesi

Moment siniri (Volt olarak ayarlanmissa Start modunda
kullanilamaz)

Tam ayar parametreleri gecildiginde, agagdidaki bilgiler
gOsterilir, figure 23. Tum gerekli parametreler ayarlandiginda
Evet segenegini secin. Yeni bir ince ayar gerekmesi
durumunda, Geri segenegini segin ve yukaridaki ince Ayar
adimini uygulayin.
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Ust seviye

Ayarlar

Uygulama
Ayarlari

Temel
Ayarlar

Fonksiyonell
Ayarlar

Gosterim
Ayarlari

Servis
Ayarlari

Tum

Ayarlar
Degistirilmis
Ayarlar

Tum Ayarlari
Resetle

Calisma
Modu

Sekil 24:  Temel Ayarlar meniisii
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7:2.3

Temel Ayarlar

Temel Ayarlar menusi, kurulum igin gereken en yaygin start/
stop parametrelerinden olusmaktadir. Her bir parametre ayri
ayri ayarlanabilir. Her bir parametrenin ayrintili agiklamasi
igin, bkz. Bélim 10 “Fonksiyonlar”.

Temel ayarlara girig

Temel Ayarlar segenegini secerek meniye girin.

le ayan

Eger unite sirali olara baglanmigsa yumusak yolvericinin

maruz kalacagi akimi ayarlayin, érnegin, nominal motor
akimi.

Ucgen baglanti igine bagl iiniteler icin, 1, ayar, iiggen
devredeki akima gore ayarlanmalidir = nominal motor
akiminin %5871 (1/ (J3)).

Akimi ayarladiktan sonra verileri kaydetmek icin Kaydet
segenegine basin.

Harici Baypas kontaktorii (Ext ByPass)

Harici baypas kontaktoru kullaniliyorsa Evet segenegini, aksi
takdirde Hayir segenegini secin. Bu parametre, entegre
baypas kontaktérleri oldugu icin PSTB370...1050 nitelerinde
kullanilamaz.

Verileri kaydetmek icin Kaydet segenegine basin.

Start modu

Yolverme sirasinda kullanilacak yolverme rampasini segin.
Mevcut segenekler:

« Volt
¢ Moment

Akimi ayarladiktan sonra yolverme rampasini se¢mek i¢in
Kaydet secenegine basin

Stop modu

Durma sirasinda kullanilacak yolverme rampasini segin.
Mevcut segenekler:

« Volt
¢ Moment

Akimi ayarladiktan sonra durma rampasini se¢mek icin
Kaydet secenegine basin.
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Yolverme rampasi

Rampa sliresini yolverme igin ayarlayin.

Yolverme rampasi suresini kaydetmek igin Kaydet'e basin.
Durdurma rampasi

Rampa slresini durdurma igin ayarlayin (yumusak
durdurma). Bu fonksiyonun sadece pompalar ve konveyoérler
gibi kuguk volan kutleli uygulamalarda kullanilabildigini
unutmayin.

Durma rampasi slresini kaydetmek igin Kaydet'e basin.
Baslangi¢ gerilimi (Init Volt)

Baslangi¢ gerilimi seviyesini ayarlayin.

Baslangi¢ gerilimini kaydetmek igin Kaydet'e basin.

Bitis gerilimi (End Volt)

Bitis gerilimi seviyesini ayarlayin.

Bitis gerilimini kaydetmek icin Kaydet'e basin.

Yavaslama

Yavaslama geriliminin seviyesini ayarlayin. Bu fonksiyon,
sadece yumusak durma segilirse ve stop modu volt olarak
secilmisse kullanilabilir.

Yavaslama seviyesini kaydetmek igin Kaydet'e basin.
Akim siniri (Current Lim)

Akim siniri seviyesini yolverme igin ayarlayin.

Segili sinir kaydetmek igin Kaydet'e basin.

Moment siniri (Torque Lim)

Moment sinirini hesaplanan nominal momentin ylzdesi
olarak segin. Start modu volt olarak ayarlanirsa, bu

parametre kullanilamaz.

Moment sinirini ayarladiktan sonra verileri kaydetmek igin
Kaydet'e basin.

Asiri Yuk Sinifi (OL Sinifi)

Asiri yuk sinifi korumasi igin sinifi segin.

Asin yuk sinifini kaydetmek igin Kaydet'e basin.

Temel ayarlar menuisinin konfigirasyonu tamamlandi. Geri

segenegine ¢ kez basarak Ust seviyeye geri ddnmek
muamkuandir.

91



Boliim 7
Ayarlar ve konfigiirasyon

7:2.4
Ust seviye

Uygulama

Ayarlar
Ayarlari

Temel
Ayarlar

Fonksiyonel
Ayarlar

Gosterim
Ayarlari

Servis
Ayarlari

Tim
Ayarlar

Degistirilmis
Ayarlar

Tum Ayarlar
Resetle

Calisma
Modu

Sekil 25:  Fonksiyonel ayarlar meniisii

7:2.41

Ayarlar
== Fonksiyonel Ayarlar == Start/Stop

Moment kon-
troll

Korumalar

Uyarilar
Hatalar
Girisler
Cikiglar

| Analog Cikig

Fieldbus

Sirali yolverme

Sekil 26:  Start/Stop grubu
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Fonksiyonel Ayarlar

Fonksiyonel ayarlar menlsu, koruma, uyari, hata, fieldbus
haberlesme, vb. gibi fonksiyonuna gére siniflandiriimig
gruplardan olusmaktadir. Daha gelismis bir ayar gerekli
oldugunda bu menu kullaniimalidir. Her bir parametrenin
ayrintih agiklamasi i¢in, bkz. Bolim 10 “Fonksiyonlar”.

Fonksiyonel ayarlara girig

Fonksiyonel Ayarlar segenegini segerek menulye girin.

Start/Stop

Yolverme ve durdurma ile iligkili parametreleri ayarlamak igin
Start/Stop grubuna girin. Bu grupta asagidaki parametreler
yer almaktadir:

* lgayari

» Harici Baypas

+ Start modu

» Stop modu

* Yolverme rampasi
* Durdurma rampasi
» Baslangig gerilimi
 Bitis Gerilimi

* Yavaslama gerilimi
* AKim siniri seviyesi
* Moment limiti

« Darbeli yolverme
» Darbe Seviyesi

+ Darbe suresi

* Yolverme Aralidi
* Durdurma Arahgi

Parametrelerin |, ayarindan Moment limitine ayarlanmasi
igin, bkz. “Temel Ayarlar” .
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Darbeli yolverme

Bu meniiye girerek Darbeli Yolverme fonksiyonunu
etkinlestirin. Segimi kaydetmek igin Kaydet segenegine
basin.

Kick Level

Darbeli Yolvermenin gerekli seviyesini ayarlayin. Verileri
kaydetmek icin Kaydet segenegine basin.

Bu ment sadece Darbeli Yolverme etkinlestirilirse
gOrunecektir.

Kick Time

Darbeli Yolverme icin gereken sureyi ayarlayin. Verileri
kaydetmek icin Kaydet segenegine basin.

Bu menu sadece Darbeli Yolverme etkinlestirilirse
gOruinecektir.

Start Range

Yolverme igin rampa aralidi varsayilan olarak 1-30 saniye
arasinda ayarlanabilir. Gerekli olursa, bu menlye girerek bu
aralik 120 saniyeye kadar g¢ikartilabilir. Verileri kaydetmek
icin Kaydet segenegine basin.

Stop Range

Durdurma igin rampa araligi varsayilan olarak 0-30 saniye
arasinda ayarlanabilir. Gerekli olursa, bu menlye girerek bu
aralik 120 saniyeye kadar ¢ikartilabilir. Verileri kaydetmek
icin Kaydet segenegine basin.

Start/Stop grubundaki parametrelerin konfiglirasyonu
tamamlanmistir. Geri lizerine U¢ kez basarak Ust seviyeye
geri ddnmek mumkundur. Korumay! ayarlamak i¢in bu
menuye gegin.
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7:24.2

Ayarlar

== Fonksiyonel Ayarlar Start/Stop
-|_ Moment kon-

troll

Korumalar

Uyarilar
Hatalar
Girigler
Cikislar
Analog Cikis

Fieldbus

Sirali yolverme

Sekil 27:  Moment kontrol grubu
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Moment kontrolii

Moment kontroltyle ilgili parametreleri ayarlamak igin,
Moment kontrolli grubuna girin.

Start modu

Yolverme sirasinda kullanilacak yolverme rampasini segin.
Mevcut segenekler:

* Volt
¢ Moment

Segili parametreyi kaydetmek icin Kaydet segenegine basin.
Stop modu

Durma sirasinda kullanilacak durma rampasini segin.
Mevcut segenekler:

* Volt
¢ Moment

Segili stop modunu kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.
Moment kontrolii ayari (Tune T-Ctrl)

Bu parametreyle, moment yolverme rampalarinin
davranislarina ince ayar yapmak mumkindur. Bu parametre
her zaman %100 varsayilan degerine ayarlanmaldir.

Segili seviyeyi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.
Moment limiti

Yumusak yolvericinin moment sinirini segin.

Secili moment sinir seviyesini kaydetmek icin Kaydet
secenegine basin.
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Ayarlar

—= Fonksiyonel Ayarlar

Sekil 28:  Korumalar grubu
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7:2.4.3 Korumalar

Start/Stop

Moment kon-

trol

Korumalar

Uyarilar

Hatalar

Girisler

Cikiglar

Analog Cikis

Fieldbus

Sirali yolverme

Korumalara iligkin parametreleri ayarlamak igin, Korumalar
grubuna girin.

Asin yuk korumasi (Overload)

Uygulama icin gerekli asiri yuk tipini secin. Asagidaki
segenekler bulunmaktadir:

* Hayir

* Normal

o lkili

Segili tipi kaydetmek icin Kaydet lizerine basin.

Asin yuk "Normal" segiliyse, agagidaki ayarlar
goruntiilenecektir:

Asini yuk sinifi (OL Sinifi)

Asiri yuk rélesi icin sinifi secin. Asagidaki siniflar
bulunmaktadir:

+ 10A
+ 10
+ 20
+ 30

Segcili sinifi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.
Asin yiik caligma tipi (OL Op)

Asin yuk rélesinin aktif hale getirilmesi durumunda hangi
islemin uygulanacagini segin:

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.
Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.
Ind Sadece gdstergesi saglanacaktir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet secenegine basin.
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Asin yiik “ikili” segiliyse asagidaki ayarlar
gorintiilenecektir:

Asin yuk yolverme sinifi (OL Class S)

Yolverme kosulu sirasinda asiri yuk rélesi igin gerekli sinifi
segin. Asagidaki siniflar bulunmaktadir:

« 10A
+ 10
+ 20
+ 30

Segili sinifi kaydetmek igin Kaydet segcenegine basin.
Asin yuk caligtirma sinifi (OL Class R)

Surekli caligtirma sirasinda asir1 yuk rélesi icin gerekli sinifi
secin. Asagidaki siniflar bulunmaktadir:

« 10A
« 10
*+ 20
+ 30

Segili sinifi kaydetmek igin Kaydet secenegine basin.
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Kilitli rotor korumasi (Locked Rotor)

Evet segenegini segerek gerekli oldugunda korumayi
etkinlestirin.

Eger “Evet” segenedi segiliyse asagidaki ayarlar
goruntiilenecektir:

Kilitli rotor seviyesi (Lock R Lev)

Kilitli rotor korumasinin seviyesini ayarlayin.
Sadece koruma segiliyse gorintilenir.

Kilitli rotor siiresi (Lock R Time)

Kilitli rotor korumasinin siresini ayarlayin.
Sadece koruma segiliyse gorintilenir.

Kilitli galisma rotor tipi (Lock R Op)

Kilitli rotor korumasi aktif hale getirilirse ne tip islemin
uygulanacagini segin.

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.
Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.
Ind Sadece gostergesi saglanacaktir.

Secili islemi kaydetmek icin Kaydet se¢cenegine basin.
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Disuk yuk korumasi (Underload)

Evet segenegini segerek gerekli oldugunda korumayi
etkinlestirin.

Eger “Evet” segenegi segiliyse asagidaki ayarlar
goriintiilenecektir:

Diisiik yiik seviyesi (Underl Lev)

Dusuk yUk korumasinin seviyesini ayarlayin.
Sadece koruma segiliyse gorintilenir.

Diisiik yiik siiresi (Underl Time)

Dusuk yUk korumasinin suresini ayarlayin.
Sadece koruma segiliyse gorintilenir.

Diisiik yiik calisma tipi (Underl Op)

Dusuk yik korumasinin aktif hale getiriimesi durumunda
hangi islemin uygulanacagini segin:

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.
Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.
Ind Sadece gostergesi saglanacaktir.

Secili islemi kaydetmek icin Kaydet se¢cenegine basin.
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Faz dengesizligi korumasi (Phase Imb)

Evet segenegini segerek gerekli oldugunda korumayi
etkinlestirin.

Eger “Evet” segenedi segiliyse asagidaki ayarlar
goruntiilenecektir:

Faz dengesizlik seviyesi (Ph Imb Lev)

Faz dengesizligi korumasinin seviyesini ayarlayin.
Sadece koruma segiliyse gorintilenir.

Faz dengesizligi ¢calisma tipi (Ph Imb Op)

Faz dengesizligi korumasi aktif hale getirilirse ne tip islemin
uygulanacagini segin.

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.
Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.
Ind Sadece gostergesi saglanacaktir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet secenegine basin.

Yiksek akim korumasi (High I)

Evet segenegini secerek gerekli oldugunda yuksek akim
korumasini etkinlestirin.

Eger "Evet" se¢enegi seciliyse, asagidaki ayar
kullanilabilir:

Yiiksek akim ¢alisma tipi (High | Op)

Yuksek akim korumasinin aktif hale getiriimesi durumunda
hangi islemin uygulanacagini segin:

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.
Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.
Ind Sadece gostergesi saglanacaktir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.
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Faz ters donmesi (Phase Rev)

Evet segenegini segerek gerekli oldugunda faz ters sonmesi
korumasini etkinlestirin.

Eger "Evet" se¢enegi seciliyse, asagidaki ayar
kullanilabilir:

Faz ters donme calisma tipi (Ph Rev Op)

Faz ters donmesi korumasi aktif hale getirilirse ne tip islemin
uygulanacagini segin.

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.
Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.
Ind Sadece gdstergesi saglanacaktir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet secenegine basin.
PTC korumasi (PTC)

Evet segenegini segerek gerekli oldugunda PTC korumasini
etkinlestirin.

PTC korumasi analog ¢ikisla ayni terminalleri kullandigi igin,
her iki fonksiyon ayni anda kullanilamaz. PTC korumasi
etkinlestirildiginde, analog ¢ikis etkinlestirilir ve “Analog giris
kapatilsin m1?” sorusu gorintilenir. PTC korumasini
etkinlestirmek ve analog ¢ikisi devre disi birakmak igin Evet
segenegini segin.

Eger "Evet" se¢enegi seciliyse, asagidaki ayar
kullanilabilir:

PTC calisma tipi (PTC Op)

PTC korumasinin aktif hale getirilmesi durumunda hangi
islemin uygulanacagini segin:

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.
Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.
Ind Sadece gostergesi saglanacaktir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.
Tristor asin yuk korumasi

Tristdr asiri yik korumasinin segili galismasi her zaman:

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.
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Ayarlar
— Fonksiyonel Ayarlar ..

7:2.4.4 Uyarilar

Start/Stop

Moment kon-
trolu

Korumalar

e Uyarilar

Hatalar

Girisler

Cikiglar

}— Analog Cikig

Fieldbus

Sirali yolverme

Sekil 29:  Uyariar grubu
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Uyarilara iliskin parametreleri ayarlamak i¢in, Uyarilar

grubuna girin.

Yuksek akim uyarisi (Warn I=High)

Evet segenegini secerek gerekli oldugunda uyari
fonksiyonunu etkinlestirin.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet secenegine basin.

Yiksek akim seviyesi uyarisi (Wa I=H Lev)

Yuksek akim uyarisinin seviyesini ayarlayin.
Sadece secgenek seciliyse goérintilenir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet secenegine basin.

Dis akim uyarisi (Warn I=Low)

Evet segenegini secerek gerekli oldugunda uyari
fonksiyonunu etkinlestirin.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.

Dusiik akim uyari seviyesi (Wa I=L Lev)

Dusuk akim uyarisinin seviyesini ayarlayin.
Sadece segenek segiliyse gorintilenir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.

Asirn ylik uyarisi (Warn OL)

Evet secenegini secerek gerekli oldugunda uyari
fonksiyonunu etkinlestirin.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.

Asin yik uyarisinin seviyesi (Wa OL Lev)

Asiri yuk uyarisinin seviyesini ayarlayin.
Sadece secgenek segiliyse gortntilenir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.

Tristor asin yuk uyarisi (Warn SCR OL)

Evet segenegini segerek gerekli oldugunda uyari
fonksiyonunu etkinlestirin.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.

101



Bolum 7

Ayarlar ve konfigiirasyon

Ayarlar
I == Fonksiyonel Ayarlar

Sekil 30:  Hata grubu
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7:2.4.5 Hatalar

Start/Stop

Moment kon-

trolt

Korumalar

Uyarilar

Hatalar

Girigler

Cikiglar

Analog Cikis

Fieldbus

Sirall yolverme

Faz kaybi hatasi, galisma tipi (Ph Loss Op)

Faz kaybi hatasi gergeklestiginde hangi islemin
uygulanacagini segin:

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.

Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.

Fieldbus hatasi, gcalisma tipi (FB Fault Op)

Fieldbus haberlesme hatasi gergeklestiginde hangi islemin
uygulanacagini segin:

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.

Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet secenegine basin.

Frekans hatasi, ¢calisma tipi (Freq F Op)

Frekans hatasinin (aralik disi) gergeklesmesi durumunda
hangi islemin uygulanacagini segin:
Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.

Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.

Sogutma blogu asin sicaklik hatasi, galisma
tipi (HS Temp Op)

Bir asiri iIsinma durumunda hangi iglemin uygulanacagini
segin:

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.

Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.
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Tristor kisa devre hatasi, caligma tipi (SCR SC
Op)

Kisaltilmis tristdrle bir hata gergeklestiginde hangi islemin
uygulanacagini segin.

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.
Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.

Baypas aciliyor, calisma tipi
(BP Closed Op)

Kontaktdr acilmazsa hangi islemin uygulanacagini segin:

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.
Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.

Baypas kapanmiyor, ¢caligsma tipi
(BP Open Op)

Kontaktdr kapanmazsa hangi islemin uygulanacagini segin:

Stop+M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.
Stop+A Motor duracak ve otomatik reset uygulanacaktir.

Segili islemi kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.

Baglant: hatasi, iletken olmayan tristor hatasi,
Hat tarafi hatasi, Darbe akimi hatasi ve Dahili
hata

Yukarida listelenen hatalar igin segili islem her zaman:

Stop-M Motor duracak ve manuel reset gerekli olacaktir.
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Ayarlar

== Fonksiyonel Ayarlar —

Sekil 31:
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Girisler gruplar

7:2.4.6

Start/Stop

Moment kon-
trolii

Korumalar

Uyarilar

Hatalar

Girigler

Cikiglar

Analog Cikis

Fieldbus

Sirali yolverme

Girisler

Programlanabilir giriglere iliskin parametreleri ayarlamak igin,
Girisler grubuna girin.

ilk programlanabilir girig (In0)

In0 girigi icin gerekli fonksiyonu segin.

Segili fonksiyonu kaydetmek/etkinlestirmek igin Kaydet
Uzerine basin.

Asagidaki fonksiyonlardan biri secilebilir:

Yok Ozel fonksiyon yok (etkinlestiriimemis)

Reset Bir olayin resetlenmesi

Etkinlestir  In0=0 oldugunda yumusak yolverici aninda
durur

In0=1 oldugunda yumusak yavaslatici normal
sekilde galigmaktadir.

LOCAL CONTROL hari¢ diger tim giriglere gére

onceligi vardir.

Jog Komut iptal edilene kadar bir yolverme rampasi
gerceklestirir, sonra motor aninda durur.

DOL Baypas kontaktorinin agiimasi/kapanmasi
(PSTB370...PSTB1050).
Sadece Setting I, (le Ayari) AC-3 degerine

esitse veya daha dusulkse.

Start2 2. parametre ayari igin yolverme sinyali.

FB-Dis Fieldbus haberlesmesini devre digi birakir.

Yumusak baslatici sadece kablolu girigler ile
kontrol edilebilir.

Segcili fonksiyonu kaydetmek/etkinlestirmek icin Kaydet
Uzerine basin.

/N

Dikkat!

Asagidaki eylemlerden herhangi birisi gerceklestirildiginde
start sinyali mevcutsa, motora beklenmedik sekilde
yolverilebilir.

* Bir kumanda tipinden digerine gecis (fieldbus kontrol /
kabloyla kontrol)

* Programlanabilir girislerin yeniden programlanmasi

* Tiim Ayarlart Resetle (programlanabilir giris Etkinlestir
olarak ayarlanmigtir)
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ikinci programlanabilir giris (In1)

In1 girisi icin gerekli fonksiyonu segin.
Asagidaki fonksiyonlardan biri segilebilir:

Yok Ozel fonksiyon yok (etkinlestiriimemis)
Reset Bir olayin resetlenmesi
Enable In1 =0 olursa yumusak yolverici aninda durur.

In1=1 oldugunda yumusak yavaslatici normal
sekilde galismaktadir.

LOCAL CONTROL hari¢ diger tim giriglere gore
onceligi vardir.

Jog Komut iptal edilene kadar bir yolverme rampasi
gerceklestirir, sonra motor aninda durur.

DOL Baypas kontaktérinin agilmasi/kapanmasi
(PSTB370...PSTB1050).
Sadece Setting I, (le Ayari) AC-3 degerine
esitse veya daha duslkse.

Start3 3. parametre ayari igin yolverme sinyali.

FB-Dis Fieldbus haberlesmesini devre digi birakir.
Yumusak baglatici sadece kablolu girigler ile
kontrol edilebilir.

Segili fonksiyonu kaydetmek/etkinlestirmek i¢in Kaydet
Uzerine basin.

/N

Dikkat!

Asagidaki eylemlerden herhangi birisi gerceklestirildiginde
start sinyali mevcutsa, motora beklenmedik sekilde
yolverilebilir.

* Bir kumanda tipinden digerine gecis (fieldbus kontrol /
kabloyla kontrol)

* Programlanabilir girislerin yeniden programlanmast

* Tiim Ayarlari Resetle (programlanabilir giris Etkinlestir
olarak ayarlanmigtir)
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7:2.4.7 Cikiglar
Ayarlar Programlanabilir gikislara iliskin parametreleri ayarlamak
— Fonksiyonel Ayarlar= Start/Stop icin, Cikislar grubuna girin.
Moment kon-
K4 cikis rolesi (Role K4)
Korumalar
K4 ¢ikis rélesi icin gerekli fonksiyonu segin.
Uyarilar Asagidaki fonksiyonlardan biri secilebilir:
Calisma Calisma gostergesi
Hatalar
TOR Yolverme rampasi sonu gostergesi.
Girigler Olay Asagidaki fonksiyonlarin ayri ayri secilebildigi
secili olaylarin gostergesi:
— Cikiglar

* Asir yik korumasi
* Hata
I Analog Cikis * Yiksek akim korumasi

» Tristor agir yuk korumasi

Fieldbus
« Kilitli rotor korumasi
Sirali » Dusuk yuk korumasi
Sekil 32:  Ciks gruplar + Faz dengesizligi korumasi

* PTC korumasi

» Fazters ddnme korumasi
* Asin yik uyarisi

» Tristor asir yuk uyarisi

* Yuksek akim uyarisi

» Ddasuk akim uyarisi

+ S0Ont Hatasi

Segili fonksiyonu kaydetmek/etkinlestirmek igin Kaydet
Uzerine basin.

K5 cikis rolesi (Relay K5)

K5 ¢ikis rélesi icin gerekli fonksiyonu segin.
Asagidaki fonksiyonlardan biri secilebilir:

Calisma Calisma gostergesi
TOR Yolverme rampasi sonu gdstergesi.
Event Segcili olaylarin gostergesi, bkz. K4 rolesi.

Segili fonksiyonu kaydetmek/etkinlestirmek igin Kaydet
Uzerine basin.
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K6 cikis rolesi (Relay K6)

K6 cikis rolesi igin gerekli fonksiyonu segin.
Asagidaki fonksiyonlardan biri segilebilir:

Calisma Calisma gostergesi
TOR Yolverme rampasi sonu gdstergesi.
Event Secili olaylarin gostergesi, bkz. K4 rdlesi.

Segili fonksiyonu kaydetmek/etkinlestirmek i¢in Kaydet
Uzerine basin.

V7 yazilim ¢ikisi (SW Outp V7)

Fieldbus haberlesme ¢ikisi SW Outp V7 igin gerekli
fonksiyonu segin.
Asagidaki fonksiyonlardan biri segilebilir:

Calisma Calisma gostergesi
TOR Yolverme rampasi sonu gostergesi.
Event Segcili olaylarin gostergesi, bkz. K4 rolesi.

Segili fonksiyonu kaydetmek/etkinlestirmek icin Kaydet
Uzerine basin.

107



Boliim 7
Ayarlar ve konfigiirasyon

Ayarlar
— Fonksiyonel Ayarlar=

Sekil 33:  Analog ¢ikis grubu
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7:2.4.8 Analog cikis

Start/Stop

Moment kon-

Korumalar

Uyarilar

Hatalar

Girigler

Cikiglar

}— Analog Cikis

Fieldbus

Sirali

Analog ¢ikigla alakali parametreleri ayarlamak igin, Analog
¢ikis grubuna girin.

Analog cikis (Analogue Out)
Evet segenegini secerek analog girisi etkinlestirin.

Analog cikis PTC korumasiyla ayni terminalleri kullandigi
igin, iki fonksiyonu ayni anda kullanmak mUmkun degildir.
Analog cikis etkinlestirildiginde PTC korumasi etkinse,
“PTC’yi kapat?” sorusu goruntilenir. Analog ¢ikisi
etkinlestirmek ve PTC korumasini devre disi birakmak igin
Evet segenegini seg¢.

Stralr yolverme kullanildiginda, analog ¢ikis sadece son
yolverilen motor igin etkindir.

Analog cikis, referans

Bu parametreyle, Unitenin ayarlanmasi ve sinyal ¢ikis araligi
ayarlanabilir. Bu segili aralik, yumusak yolvericinin fiziksel
cikisidir. Bu aralik, bu sinyali girisi olarak kullanan analog
Olciim cihazi veya PLC'ye uygun olacak sekilde secilmelidir.
Mevcut segenekler:

- 0-10V
e 0-20 mA
e 4-20 mA

Segili sinyal tipini kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.

Ornegin 4-20 mA segcilirse, bu aralik ¢ikis sinyalinin, érnegin
motor akimi, %0-100'UnU temil eder.

Analog cikis, deger tipi (Anl Type)

Cikis degerinin tiriind secin. Mevcut segenekler:
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» Motor akimi (I Amp)

* Ana gerilim (U Volt)

+ Aktif giic kW (P kW)

 Aktif gi¢ hp (P hp)

» Reaktif gu¢ (Q kVAr)

» Gorinen gig (S kVA)

» Motorun élgllen sicakhdi (TmpMot)
» SCR'nin 6lgulen sicakhgi (TmpSCR)
» Glg faktorl (cosPhi)

Cikis degeri tipini kaydetmek icin Kaydet secenegine basin.
Analog cikis, aralik (I/U/kW/hp/Q/S Range Max)

Bu parametreyle, bir analog élgiim cihazi veya PLC
tarafindan maksimum deger olarak sunulacak ayari
belirlemek mimkiindur. Ornegin bu parametre 20000A,
olarak ayarlanirsa, 0-20000A bir PLC veya analog 6l¢gim
cihazi tarafindan %0-100 olarak sunulur.

Gergek deger secili maksimum degerden yiiksek olursa,
gercek deger yerine se¢ili maksimum deger gosterilir. Bu,
yolverme swrasinda meydana gelen ¢ok yiiksek akimlar ve
stirekli calisma swrasindaki akimlar géz oniine alindigi
durumlar icin kullamishdir.

Kullanilabilir aralik ve Unite, segilen ¢ikis tipine baghdir.
Farkli ¢ikis tiplerinin araliklari asagida listelenmektedir:

Motorun akimi I Range Max 10...20000 A
Ana gerilim U Range Max 10...1000 V
Aktif giic kW kW Range Max 1...3000 kW
Aktif glic hp hp Range Max 1...4000 hp
Reaktif glic Q Range Max 1...3000 kVAr
Gorinen gig S Range Max 1...3000 kVA

Sadece gegerli parametreler gérintilenir. Ornegin, ¢ikis tipi
olarak | Amp seciliyse, sadece | Range Max gorintulenir.
Cikis tipi olarak TmpMot, TmpSCR veya cosPhi secildiyse,
bu aralik parametresi hi¢ gosteriimez. TmpMot veya
TmpSCR segildiginde, aralik her zaman %0-100 olacak ve
cosPhi secildiginde aralik 0-1 olacaktir.

Cikis arahgini kaydetmek icin Kaydet segenegine basin.
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7:2.4.9 Fieldbus

Ayarlar Fieldbus haberlesmesine iligkin parametreleri ayarlamak igin,
— Fonksiyonel Ayarlar . Start/Stop Fieldbus grubuna girin.
Moment kon-
Fieldbus kumandasi (Fieldb Ctrl)
}— Korumalar
Evet segenegini segerek yumusak yolvericinin fieldbus
Uvarilar kumandasini etkinlestirin.
y Segili fonksiyonu kaydetmek icin Kaydet segenegdine basin.
Hatalar Fieldbus tipi (Fieldb Type)
Girisler Kullanilan fieldbus tipini segin.
AS Arabirimi AS Arabirimi protokoli i¢in kullanilir.
Cikislar N L .
Diger AS-Arabirimi disindaki protokoller
igin kullanihr.
}— Analog Cikig
Secili fonksiyonu kaydetmek/etkinlestirmek icin Kaydet
| Fieldbus Uzerine basin.

Fieldbus adresi (Fieldb Addr)

Sirali yolverme

Sekil 34:  Fieldbus grubu Fieldbus haberlesmesi igin 0 - 1000 arasinda bir adres
numarasi segin.
Segili fonksiyonu kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.

Fieldbus otomatik devre disi birakma(FB Auto Dis)

Fieldbus otomatik devre disi birakmanin etkinlestirilip
etkinlestiriimeyecegini segin.

Segili fonksiyonu kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.

/N

Dikkat!

Asagidaki eylemlerden herhangi birisi gerceklestirildiginde
start sinyali mevcutsa, motora beklenmedik sekilde
yolverilebilir.

* Bir kumanda tipinden digerine gecis (fieldbus kontrol /
kabloyla kontrol). Fieldbus otomatik devre dist birak-
mamnin aktif oldugu durumlarda, bu gecis isleminin oto-
matik olarak yapilacagint unutmayin.

* Programlanabilir girislerin yeniden programlanmasi

* Tiim Ayarlart Resetle (programlanabilir giris
Etkinlestir) olarak ayarlanmigtir)
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Ayarlar

== Fonksiyonel Ayarlar

7:2.4.10Sirali yolverme

Start/Stop

Moment kon-

Korumalar

Uyarilar

Hatalar

Girigler

Cikiglar

}— Analog Cikig

Fieldbus

e Sirali yolverme

Sekil 35:  Sirali yolverme grubu

1SFC132003M0201

Siral yolverme fonksiyonu, birden fazla motorun veya birden
fazla devirli motorun ayri yolverme rampasi sureleri,
baslangi¢ gerilimleri, akim sinirlari gibi farkli parametrelerle
baglatmak igin kullanilabilir.

Ayni anda Ug taneye kadar ayri parametre kullanilabilir.

LOKAL KONTROL meniisiine sadece Swralt yolverme
seciliyse girilebilir.

Sira sayisi (No of Seq)

Bir sirali yolverme ile iligkili parametreleri ayarlamak igin Seq
Start grubuna girin.

Uygulama i¢in gereken parametre seti sayisini segin.
Asagidaki segenekler bulunmaktadir:

Hayir Sirali yolverme aktif hale getiriimedi.
Yumusak yolverici normal galisiyor.

2 iki farkli parametre seti kullanilacak.
3 Ug farkli parametre seti kullanilacak.

Segili fonksiyonu kaydetmek/etkinlestirmek igin Kaydet
Uzerine basin.

Birinci sira ayar akimi (1st Set le)

Birinci parametre grubu i¢in akimi ayarlayin ve degeri
kaydetmek icin Kaydet Uzerine basin.

Bu parametre sadece

Sira Sayisi parametresi 2 veya 3 olarak ayarlandiginda
gOruntulenir.

ikinci sira ayar akimi (2nd Set le)

ikinci parametre grubu igin akimi ayarlayin.

Degeri kaydetmek icin Kaydet Uzerine basin.

Bu parametre sadece

Sira Sayisi parametresi 2 veya 3 olarak ayarlandiginda
gOruntulenir.

Swrali yolverme kullanilirsa ve Stra Sayist parametresi Hayir
olarak ayarlamirsa, asirt yiik korumasi énceki ayardan
bagimsiz olarak otomatik olarak Normal olarak ayarlanir.
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Ugiincii sira ayar akimi (3rd Set le)

Uglinci parametre grubu igin akimi ayarlayin.
Degeri kaydetmek igin Kaydet lizerine basin.

Bu parametre sadece
Sira Sayisi parametresi 3 olarak ayarlandiginda goruntilenir.

Birinci programlanabilir girigin islevi (In0)
Bu parametre otomatik olarak Start2 seklinde ayarlanacaktir.
ikinci programlanabilir girigin iglevi (In1)

Bu parametre otomatik olarak Start3 seklinde ayarlanacaktir.

Asin yik
Siral yolverme segiliyken asiri yiik korumasi aktif hale
getirilmez.

Motor asiri yik korumasini aktif hale getirmek igin bu gruba
girin ve istenilen fonksiyonu degistirin.

Birden fazla motora yolverildiginde asirt yiik korumasi
kullamilamaz, ¢iinkii toplam yolverme stiresi ¢ok uzayacak ve
koruma acilacaktir.

Birinci sira parametreleri (1st Seq .Param.)
Birinci sira ile iligkili parametreleri ayarlamak igin 1. Sira

Param. grubuna girin.
Asagidaki parametreler ayarlanabilir:

1st Setle  Akim ayari

Start Ramp1 Yolvermek igin rampa suresi
Init Volt1 ik gerilim.

Curr Lim1  Akim siniri seviyesi

Segili parametreyi kaydetmek icin Kaydet Gizerine basin.
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ikinci sira parametreleri (2nd Seq .Param.)
ikinci sira ile iligkili parametreleri ayarlamak igin 2. Sira

Param. grubuna girin.
Asagidaki parametreler ayarlanabilir:

2nd Setle  Akim ayaril.

Start Ramp2 Yolvermek i¢in rampa suresi.

Init Volt2 Baslangig¢ gerilimi.

Curr Lim2 ~ Akim siniri.

Segili parametreyi kaydetmek icin Kaydet izerine basin.
Ugiincii sira parametreleri (3rd Seq .Param.)

Ucglinci sira ile iligkili parametreleri ayarlamak igin 3. Sira

Param. grubuna girin.
Asagidaki parametreler ayarlanabilir:

3rd Setle  Akim ayari.

Start Ramp3 Yolvermek i¢in rampa suresi.
Init Volt3 Baslangig gerilimi.

Curr Lim3  Akim sinir.

Secili parametreyi kaydetmek icin Kaydet Gizerine basin.

Kablo baglantilar: ve start/stop sinyallerinin ¢alismasi ile
ilgili bilgi icin, bkz. Béliim 5 “Baglanti” , programlanabilir
girisler.
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7:2.5 Gosterim Ayarlari

Ust Seviye

Uygulama Gdsterim ayarlari menlst LCD ayari parametrelerinden
A ar|ar — M . e . . e
Y Ayarlari olugsmaktadir. Gosterim dili, 13 farkli dil arasindan segilebilir.
Yumusak yolvericinin gercek zamanli saati bu meniden
Temel ayarlanabilir.
Ayarlar
Fonksiyonel Gosterim ayarlarina girig
Ayarlar
Gdsterim Ayarlama segenegini segerek menuye girin.
Gdsterim
Ayariari Gésterim dili
Servis . . . T
Avyarlar LCD Uzerinde istenilen gdsterim dilinin gqsterllmesn icin,
Degistir ve Kaydet segeneklerine basin. Ulke kodlari ISO
Tdm 3166’y temel almaktadir.
Ayarlar Mevcut diller asagidaki gibidir:
Degistirilmis
Ayarlar Dil LCD iizerindeki kisaltmasi
Tam Ayarlari ingilizce US/UK
Resetle
Lehce PL
Calisma -
Modu Turkce TR
. . . Rusca RU
Sekil 36:  Gosterim Ayarlart mentisii -
Cince CN
Almanca DE
ispanyolca ES
Fransizca FR
italyanca IT
Felemenkcge NL
Portekizce PT
isvegce SE
Fince Fl

Yanlig bir dil (anlasimayan) segilmesi durumunda, bu
parametreye ulagmak icin agagidaki “acil talimatlar”1
uygulayin (iist seviyeden baglayarak):

Sol secim tusuna iki kez basin.

Alt gezinme tusuna Ug¢ kez basin.

Sol secim tusuna iki kez basin.

istenilen dilin kisaltmasini bulmak igin gezinme tuslarina
basin.

Parametreyi kaydetmek icin sol segim tusuna basin.
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LCD Auto Off

LCD, 1 - 255 dakika arasinda daha 6énceden belirlenmis bir
sure sonunda otomatik olarak kapanacaktir. Ekranin
kapatiimigsa herhangi bir tusa basildiginda tekrar agilacaktir.

Date Type

Tarih, Gg farkh sekilde gorintilenebilir. Segili tipe baglh olarak
Ust seviyede asagidakiler gorintlilenecektir:

Tarih tipi LCD ekranda gorintiilenen
ISO Yil + Ay + Gln

us Ay + Gin - Y1l

CE Gin + Ay - Yl

Date Year

Yili, gergek zamanl saate gdére ayarlamak igin ayar
seviyesine girmek amaciyla Degistir se¢genegine basin.
Ayarlanan degeri kaydetmek icin Kaydet segenegine basin.

Date Month

Ayi, gergek zamanli saate gore ayarlamak igin ayar
seviyesine girmek amaciyla Degistir se¢genegine basin.
Ayarlanan degeri kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.
Date Day

Gun(, gergek zamanl saate gore ayarlamak igin ayar
seviyesine girmek amaciyla Degistir segenegine basin.
Ayarlanan degeri kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.
Time Hour

Saati, gercek zamanli saate gére ayarlamak igin ayar
seviyesine girmek amaciyla Degistir se¢genegine basin.
Ayarlanan degeri kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.
Time Min

Dakikayi, gergek zamanli saate gore ayarlamak i¢in ayar
seviyesine girmek amaciyla Degistir segenegine basin.
Ayarlanan degeri kaydetmek igin Kaydet segenegine basin.
Gdsterim ayarlari menusunun konfigirasyonu tamamlandi.

Geri segenegine ¢ kez basarak Ust seviyeye geri ddnmek
muamkuandir.
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7:2.6

Ust Seviye

Uygulama

Ayariar e—— Ayariari

Temel
Ayarlar

L Fonksiyonel
Ayarlar

Gosterim
Ayarlari

Servis
Ayarlari

Tdm
Ayarlar
Degistirilmis
Ayarlar

Tum Ayarlari
Resetle

Calisma
Modu

Sekil 37:  Servis Ayarlart meniisii
(sadece yetkili personel igin)

7:2.7

Ust Seviye

Ayarlar e Uygulama
Ayarlari

Temel
Ayarlar

Fonksiyonal
Ayarlar

Gdsterim
Ayarlari

. Servis
Ayarlar

L TUm
Ayarlar

e DeQistiriimis
Ayarlar

Tum Ayarlari
Resetle

| Calisma
Modu

Sekil 38:  Tiim Ayarlar mentisii
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Servis Ayarlari

Servis ayarlari mendsu, bakim ve onarim igin kullanilan
parametreleri icermektedir. Bu mentdi, yetkili servis
personeli digsinda kimse tarafindan kullaniimamalhdir.

Uyar!

Parametrelerin degistirilmesi hatali calismaya yol
acabilecegi gibi yumusak yolvericiye hasar da verebilir ve
bu durumda garanti gegerli olmayacaknir.

Tum Ayarlar

TUm ayarlar menuUsu listelenen tim ayarlardan olusmaktadir.
Her bir parametre bu mendden ayri ayri ayarlanabilir. Her bir
parametrenin ayrintili agiklamasi igin, bkz. Bolim 10
“Fonksiyonlar”.

Tim ayarlar meniisiine giris

Tim Ayarlar segenegini segerek menuye girin.

1SFC132003M0201
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Ust Seviye

Sekil 39:  Degistirilmis Ayarlar meniisii

Ust Seviye

Ayarlar

Ayarlar

Uygulama
Ayarlari

Temel
Ayarlar

Fonksiyonel
Ayarlar

Gosterim
Ayarlari

Servis
Ayarlari

Tum
Ayarlar
Degistirilmis
Ayarlar

Tum Ayarlari
Resetle

Calisma
Modu

Uygulama
Ayarlari

Temel
Ayarlar

Fonksiyonel
Ayarlar

Gosterim
Ayarlari

Servis
Ayarlari

Tdm

Ayarlar
Degistirilmis
Ayarlar

Tudm Ayarlar
Resetle

Calisma
Modu

Sekil 40:  Tiim ayarlar resetle meniisii

1SFC132003M0201

7:2.71

7:2.7.2

Degistirilmis Ayarlar

Degistirilmis ayarlar men(s(, fabrika ayarlarina goére
degistiriimis parametrelerden olusmaktadir.

Hicbir parametre degistiriimediyse, LCD ekraninda
Degistirilmis Ayar yok yazisi gorintilenecektir.

Tum Ayarlari Resetle

Degistirilmis tim parametreleri fabrika varsayilan ayarina
geri dondirmek icin bu mendiye girin.

Reset isleminin onayi LCD ekranda Gergeklegti yazisi ile
bildirilecektir. Ayrica, besleme gerilimi kesilmeli ve tekrar
verilmelidir.

Gergek zamanli saat, galisma saati sayaci ve yolverme
sayisi ve sunum dili resetleme isleminden etkilenmeyecektir.

Dikkat!

Asagidaki eylemlerden herhangi birisi gerceklestirildiginde
start sinyali mevcutsa, motora beklenmedik sekilde
yolverilebilir.

* Bir kumanda tipinden digerine gecis (fieldbus kontrol /
kabloyla kontrol)

* Programlanabilir giriglerin yeniden programlanmasi

* Tiim Ayarlari Resetle (programlanabilir giris Etkinlestir
olarak ayarlanmigtir)
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7:2.7.3 Calisma modu

Ust Seviye Uygulama Calisma modu, yumusak yolvericinin demo modu normal
Ayarlar e Ayarlari ¢alisma modu arasinda gecis yapmasina olanak saglar.
Demo moduna girerseniz, programlanabilir girigler/cikislar
Temel start ve stop devreleri, baypas kontaktorl vs., Unite
Ayarlar calistinimadan énce test edilebilir. Unite demo modunda
Fonksivonel oldugu surece, ekrandaki renk ters gevrilir (bu durum harici
Asaré'ryo ¢ tus takiminda gergeklesmez).
GOosterim
Ayarlari
Servis
Ayarlari Dikkat!
Xueranrlar Ana gerilim baglhyken demo moduna girmeyin. Baypas
/ kontaktorii TOR'de kapanir ve motora yolverebilir.
Degistirilmis
Ayarlar
Tam Ayarlari ﬂ
Resetle Demo modunda motorun toplam yolverme stiresi ve toplam
Calisma yolverme sayisi da sayilacakti. Demo modundan
Modu ctiildiginda bu degerler onceki degerlere resetlenir.
Degistirilen parametreler ve Olay Giinliigiindeki degerler

Sekil 41:  Tiim ayarlar: resetle meniisii demo modundan ¢ikarken korunur:

{Calisma Modu

Se¢ Geri

Sekil 42: Normal modda ekran

gorvintimii
»Calisma Modu
Sec¢ Geri

Sekil 43:  Demo modda ekran
gorvintimii

118 1SFC132003M0201



Fieldbus haberlesme (se¢enek)

1SFC132003M0201

Bolum 8 Fieldbus haberlesme
(secenek)
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Bolum 8 Fieldbus haberlegsme

8:1

8:1.1

1SFC132067F0001

\

Sekil 1:  PST yumusak yolvericilere bagh
bir fieldbus sebekesinin ¢alisma

1SFC132003M0201

(secenek)

Genel Bilgiler

PST yumusak yolvericinin 6n tarafinda, fieldbus
haberlesmesi igin kullanilan ABB fieldbus soketini baglamak
igin bir araylz bulunmaktadir. Bu arayuz tzerinden yumusak
yolverici kontrol edilebilir, durum bilgilerine erisilebilir ve
parametreler bir yere veya bir yerden yuklenebilir.

Yumusak yolverici ve fieldbus soketi arasindaki arayiz her
zaman aynidir. Fieldbus soketi kendi icinde tanimlanmis
oldugundan, yumusak yolvericinin boyutu veya teslimat
tarihinden bagimsiz olarak herhangi bir fieldbus protokoliine
sonradan baglanti kurmak mamkuanddir.

Asagidaki fieldbus protokolleri bulunmaktadir

* AS-Interface
» DeviceNet
* Profibus DP
* Modbus

Gerekli aksesuarlar

Yumusak yolvericiyi bir fieldbus sistemine baglamak icin
asagidaki aksesuarlar gerekmektedir:

» Gegerli fieldbus protokolu icin fieldbus soketi (kablo
uzunlugunun yeterli oldugundan emin olun).

» Bara baglantisi i¢in konektorler.

* Ugc soketi (bazi protokollerde).

* PLC kurulum yazihmi.
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8:1.2 Talimatlar

Giris/cikis telegramlarinin, parametrelerinin vs. ayarlarini
yapmak igin talimatlar www.abb.com/lowvoltage adresinde
bulunmaktadir.

* AS-Interface 1SFC132011M0201
* DeviceNet 1SFC132045M0201
» Profibus DP 1SFC132044M0201
* Modbus 1SFC132046M0201
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Bolum 9

Dlizenli bakim ....

Servis ve onarim

Bakim

123



Bakim

124 1SFC132003M0201



Boliim 9
Bakim

1SFC132003M0201

Bolum 9 Bakim

9:1

9:2

Bu bdlimde, yumusak yolverici i¢in gereken bakim
anlatiimaktadir. Aslinda trin bakim gerektirmez ancak bazi
pargalar dizenli olarak kontrol edilmelidir.

/N

Dikkat!

Sebeke ve besleme gerilimi bagliyken yumusak yolvericiyi
acmayin veya gerilim altindaki bir parcasina dokunmayin.

Duzenli bakim

» TUm montaj civatalari/vidalarin diizgiin sekilde sikilmis
oldugundan emin olun. Gerekiyorsa sikin.

« Tum ana, kontrol ve besleme devreleri baglantilarinin
saglam oldugundan emin olun. Gerekli olursa baglanti
gubuklarindaki terminal vidalari ve civatalari sikin.

» Havalandirma oluklarinin kir veya tozla kaplanmamis
oldugundan emin olun. Gerekli olursa temizlemek igin
basingli hava kullanin.

+ Dis filtreleri kontrol edin. Gerekli olursa temizleyin.

* Fanin galistigindan ve sorunsuz sekilde dondiginden
emin olun. Fan kanatlari bir engelle kargilasmadan don-
melidir; bu, gerilimsiz durumda kontrol edilebilir.

» Gergek zamanli saati kontrol edin ve gerekirse ayarlayin.

Bir hata durumunda veya hata resetlenemezse, bkz. Bolim
11 “Sorun giderme”.

Servis ve bakim

Yumusak yolvericinin tamir edilmesinin gerekmesi
durumunda, yedek parca listesi ve gerekli talimatlar
www.abb.com/lowvoltage adresinde bulunabilir.

Servis ve onarum sadece yetkili personel tarafindan
uygulanmalidir. Yetkisiz onarimin garantiyi etkileyecegini
unutmayin.

* Yedek parga listesi  1SFC132005M0201

- PCB degisimi 1SFC132009M0201

- SCR degisimi 5309 705-1
(PSS/PST)

- SCR degisimi 1SFC132006M0201
(PSTB)
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Bolum 10 Fonksiyonlar

10:1

Bu bdélimde, yumusak yolvericide yer alan tim ayarlar ve
fonksiyonlar ve ayrica bunlari bulmanin en kolay yollari
anlatilmaktadir. Ekranda goruntilenen hazir degerler, ayar
araliklari ve parametre metinleri de agiklanmaktadir.

Ayar akimi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Start/Stop / Setting le

Bu parametrenin ayari, yumusak yolvericinin maruz kaldigi
akima uygun olmalidir. Motor siral olarak baglanmigsa
nominal motor akimini ayarlayin (bkz. motor Gzerindeki
deger plakasi).

Motor Ucgen Baglanti icine baglanmissa, iicgen baglant:
devresindeki akimi nominal motor akiminin béliinmesiyle
ortaya ¢ikan yani nominal motor akiminin 1/ (J3) =%58'e
boliinmesine ayarlayin.

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni

le Ayari Ozel (boya 9 ... 1207 A Ust Nominal motor

gore degisir) |Uste binen 19 akimi
araliga
bolinmustar
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10:2

Menii yolu:

Start modu

Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Moment kontrolii/ Start Modu

PST yumusak yolverici kullanilarak, iki farkl yolverme
rampasi arasinda se¢im yapilabilir. Bunlar gerilim rampasi ve
moment rampasidir.

Gerilim rampasi

Moment rampasi

Gerilim rampasi kullanildiginda, gerilim
yolverme seviyesinden yolverme
sirasinda tam gerilime ¢ikar. Moment
gerilim ve akima bagli oldugu igin,
moment egrisi her zaman gerilim egrisini
izlemez. Bu, moment egrisinin dogrusal
sekilde artip azalmamasina yol acar.

Moment rampasi kullanildiginda, motora
verilen ¢ikis gerilimi kontrol edilir ve
bdylece yolverme esnasinda moment
yolverme seviyesinden tam gerilime
dogru 6nceden tanimlanmis optik bir
egriyi takip eder. Bu, motor ile galistirilan
ekipmanin mekanik yolverme
davraniginin gerilim rampasi
kullanildiginda ¢ok daha yumusak
olmasini saglar.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Start Mode |Volt Volt, Moment Yolverme ram-
pasi tipi
1SFC132003M0201
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10:3 Stop modu

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Moment kontrolii/ Stop Modu

PST yumusak yolverici kullanilarak, iki farkli durma rampasi
arasinda segim yapilabilir. Bunlar gerilim rampasi ve moment
rampasidir.

Gerili rampasi Gerilim lambasi kullanildiginda, gerilim
durma sirasinda tam gerilimden bitig
gerilimine duser. Moment gerilim ve
akima bagl oldugu igin, moment egrisi
her zaman gerilim egrisini izlemez. Bu,
moment egrisinin dogrusal sekilde artip
azalmamasina yol acar.

Moment rampasi Moment rampasi kullanildiginda, motora
verilen ¢ikis gerilimi kontrol edilir ve
bdylece durma esnasinda moment
yolverme seviyesinden bitis gerilimine
dogru 6nceden tanimlanmig optik bir
egriyi takip eder. Bu, motor ile galistirilan
ekipmanin mekanik durma davranisinin
gerilim rampasi kullanildiginda ¢ok daha
yumusak olmasini saglar. Bu, 6zellikle ani
durusun suyun asiri gogalmasina ve
basing¢ dalgalanmalarina yol a¢tigi pompa
uygulamalarinda kullaniglidir.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Stop Mode |Volt Volt, Moment Durma rampasi
tipi
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10:4 Moment kontrolu ayari

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/Torque control/
Tune T-Ctrl

Bu parametreyle, gerilimi diizenleyen regulatorin hizi
degistirilebilir ve bdylece moment énceden belirlenmis bir
moment egrisini izler. Codu durumda, bu parametre %100
olan varsayilan degerinden bagka bir dedere
degistiriimemelidir. Durma sirasinda moment egrisinde bir
disUs meydana gelirse, parametrenin ylkseltiimesi bu
sorunu ¢ozebilir. Bu parametre ¢ok yuksek ayarlanmamalidir,
Motor momentinin édnceden belirlenmis moment egrisi
civarinda dalgalanmasina neden olur. Bu durumda, bu
parametreyi azaltin.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Tune T-Ctrl |%100 %30...%300 Regulator hizi

10:5 Yolverme rampasi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Start/Stop / Yolverme Rampasi

Bir yolverme sinyali verildiginde, yumusak baslatici motora
giden cikis gerilimini kontrol ederek bir yolverme rampasi
uygular ve bdylece secili rampaya bagli olarak gerilim veya
moment yolverme seviyesinden tam gerilime ¢ikar. Motora
tam gerilim saglanana kadar yolverme rampasi devam eder.

araligina baghdir)

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Start Ramp (10 s 1...30 sn, 1...120 |Yolverme ram-
sn (Ayar aralidi, |pasl igin sure
Yolverme
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Durdurma rampasi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Start/Stop / Durma Rampasi

Bir durma sinyali verildiginde, yumusak baslatici motora
giden cikis gerilimini kontrol ederek bir durma rampasi
uygular ve bdylece secili rampaya bagli olarak tam
gerilimden veya bitis gerilimine diser. Rampa stresi 0 olarak
ayarliysa, durdurma komutu verildiginde yumusak yolverici
gerilimi dogrudan kesecektir.

Biiyiik volan kiitleli uygulamalar i¢in bu parametre 0 olarak
ayarlanmalidir!

Parametre |Hazir deger |Ayar arahgi Aciklama
metni
Stop Ramp [0's 0...30 sn, 0...120 |Durdurma ram-

sn (Arahgi, Dur- |pasi ic¢in sure
durma araligina
baglidir)

10:7 Baslangig¢ gerilimi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Start/Stop / Init Volt

Bu parametre, baglangi¢ rampasinin basladigi noktadaki
gerilim seviyesini ayarlamayi saglar. Gerilim veya moment bu
seviyeden tam gerilime ¢ikar. Baglangig geriliminin ¢gok disik
olmasi halinde sadece daha uzun yolverme suresi ve
motorun gereksiz yere isitiimasina yol agacaktir.

Parametre |[Hazir deger |Ayar aralig: Aciklama
metni
Init Volt %30 %30...%70 Yolverme ram-
pasi igin
baslangig geril-
imi
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Sekil 8:
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Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Start/Stop / End Volt

Bu parametre, durdurma rampasinin bittigi noktadaki gerilim
seviyesini ayarlamayi saglar. Gerilim veya moment tam
gerilimden bu seviyeye diser ve ardindan motora giden giicu
keser. Bu foksiyon sadece Durdurma rampasi parametresi
kullanilirsa aktif olur.

Parametre |[Hazir deger |Ayar arahgi Aciklama

metni

End VoIt  [%30 %30...%70 Durdurma ram-
pasl i¢in son
gerilim

10:9 Yavasglama gerilimi

100%

30%

Bitis gerilimi %30

Sekil 9:

136
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1SFC132099F0001

Stre

Durdurma rampast icin

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Start/Stop / Step Down

Durdurma rampasini kullanarak motor durduruldugunda hiz
aniden digsmeyecektir. Yavagslama gerilimi fonksiyonu,
durdurma rampasi baglar baslamaz motor devrinin azalacagi
bir seviye ayarlamaya olanak saglar. Bdylece, motorun daha
optimum bir sekilde durmasi saglanir. Stop modu “torque”
(moment) olarak ayarlandiginda bu fonksiyon kullanilamaz.

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Step Down |%100 %30...%100 Yumusak yolveri-

cinin durdurma
isleminde inmesi
gerektigi ve dur-
durmarampasina
baslayacagi ger-
ilim degeri.
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10:10 Akim siniri

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Start/Stop / Current Lim

Bu fonksiyonu kullanarak yolverme akimini sinirlamaniz
mimkuandur. Akim sinir degerine ulasildiginda, akim seviyesi
sinirin altina disene kadar cikis gerilimi sabit kalir ve sonra
rampa islemi devam eder.

Yolverme akimi, motorun nominal devre ulasmasini
saglayacak kadar yliksek olmalidir. Miimkiin olan en
disiik akim, motorun performansinda ve yikin
ozelliklerine baghdir.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

CurrentLim 4,0 x I 2,0..7,0x lg Akim siniri
seviyesi

10:11 Moment limiti

limit

/
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Sekil 11:

Ulapylan
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Moment sinirt
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Siire

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Torque control / Torque Limit

Bu parametreyi kullanarak yolverme akimini sinirlamaniz
mimkandur. Moment sinir degerine ulasildiginda, moment
sinirin altina disene kadar cikis gerilimi sabit kalir ve sonra
rampa islemi devam eder.

Moment siniri sadece start modu moment olarak
ayarlandiginda kullanilabilir.

Parametre |[Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Torque %150 %20...%200 Motorun nomi-

Limit nal momentine
kiyasla
moment siniri
seviyesi
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Sekil 12: Darbeli yolverme
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10:12 Darbeli yolverme

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/

Start/Stop / Kick Start

Bazi uygulamalarda motoru darbelendirmek yani ilk
surtinmeyi olusturmak ve dolayisiyla darbeli yolverme
kullanilabilir. Bu fonksiyonla, ayarlanabilir bir siire boyunca
sabit gerilim uygulanir. Akim siniri fonksiyonunun darbeli
yolverme sirasinda kullanilamayacagini unutmayin.

Parametre |Hazir deger Ayar araligi Aciklama
metni

Darbeli Hayir Evet, Hayir Darbeli
yolverme yolverme segimi

10:13 Darbeli yolverme seviyesi

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/

Start/Stop / Kick Level

Bu parametreyle darbeli yolvermenin seviyesini ayarlamak
mumkindur. Sadece darbeli yolverme segiliyse aktiftir.

Parametre |Hazir deger |Ayar arahigi Aciklama

metni

Kick Level %50 %50...%100 Darbeli yolverme
seviyesi

10:14 Darbeli yolverme siiresi

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/

Start/Stop / Kick Time

Bu parametre darbeli yolvermenin siresini ayarlamay!
saglar. Sadece darbeli yolverme segciliyse aktiftir.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Kick Time |0,2 sn 0,1..1,5sn Darbeli yolverme
suresi

1SFC132003M0201
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10:15 Yolverme rampasi araligi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Start/Stop / Start Range

Yolverme rampasinin siresi varsaylilan olarak 30 sn’ye kadar
ayarlanabilir fakat eger gerekirse parametre kullanilarak bu
aralik 120 saniyeye kadar ¢ikartilabilir.

Cok uzun bir rampa stiresi asuri yiik korumasint agma riskine
yol agacaktir.

Parametre |Hazir deger |Ayar arahgi Aciklama
metni
Start Range |1-30 sn 1-30 sn, 1-120 sn | Yolverme ram-

pasl igin segim
aralig

10:16 Durdurma rampasi araligi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Start/Stop / Stop Range

Durdurma rampasinin siresi varsayilan olarak 30 sn’ye
kadar ayarlanabilir fakat eger gerekirse parametre
kullanilarak bu aralik 120 saniyeye kadar gikartilabilir.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Stop Range |0-30 sn 0-30 sn, 0-120 sn |Durdurma ram-

pasl igin segim
aralig
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10:17 Asiri yuk koruma tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Overload

Bu parametre, entegre motor agiri yik korumasinin gerekli
fonksiyonunu ayarlamaya olanak verir. Cok ylksek motor
sicakhigi motorun durmasina yol agar ve yeniden
basglatmanin mimkin olmasi igin resetlemek gerekecektir.
Motor asiri yik korumasinda Ug farkli mod bulunmaktadir:

Hayir Koruma aktif degil.

Normal Koruma normal ¢aligiyor.

ikili Korumanin iki sinifi vardir, biri yolverme

sirasinda digeri surekli calisma sirasinda.
Parametre |Hazir deger |Ayar arahigi Aciklama
metni
Asir yuk Normal Yok, Normal, ikili |Asiri yiik koru-
masi

Motor sicakligi gii¢ kaybindan iki saat sonra bir saat
isaretiyle birlikte depolanir.

10:18 Asir yuk koruma sinifi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Overload/OL Class

Bu parametre, motor asiri yik korumasinin gerekli sinifini
ayarlamaya olanak verir. sekil 13 seklinde gésterildigi gibi
dort farkli sinif bulunmaktadir.

Sinif 10A
Sinif 10

« Sinif 20

Sinif 30

Parametre
metni

Hazir deger

Ayar araligi

Aciklama

OL Sinifi

10

10A, 10, 20, 30

Asiri yuk sinifi
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10:19 Asin yuk korumasi, ikili tip,
yolverme sinifi

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/

Protections/Overload/Dual Class S

Bu parametre, yolverme sirasinda asiri yuk korumasinin
gerekli sinifini ayarlamaya olanak verir. Tam gerilim degerine
ulasildiginda,30 saniye sonra galisma sinifina gegilecektir.

(asagiya bakiniz).

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

OL Class S |10 10A, 10, 20, 30 Asiri yuk sinifi,
ikili tip,
Yolverme sinifi

10:20 Asin yuk sinifi, ikili tip, calisma

sinifi

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/

Protections/Overload/Dual Class R

Bu parametre, sirekli galisma igin asiri yuk korumasinin
gerekli sinifini ayarlamaya olanak verir. Calisma sinifi, tam
gerilim degerine ulasildiktan sonra 30 saniye boyunca aktif

olur.
Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
OL Class R |10 10A, 10, 20, 30 Asiri yuk sinifi,
ikili tip, Caligma
sinifi

1SFC132003M0201
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10:21 Asiri yuk korumasi, caligma tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Overload/OL Op

Bu parametre, koruma aktif hale getirildiginde yumusak
yolvericinin Ug farkli islemden birisini segmesine olanak verir.
Sadece motor asir yik korumasi segiliyse aktiftir.

Stop+M Motor durur ve yeniden baglatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.

Stop+A Motor durur ve hata ortadan kalktiginda
otomatik reset gerceklesir
(motor sicakhigi <%80)

Ind Motor ¢calismaya devam eder fakat bir hata
bildirilir.
Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
OL Op Stop+M Stop+M, Stop+A, |Asin yuk koru-
Ind masi i¢in
calisma tipi
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10:22 Kilitli rotor korumasi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Locked Rotor

Motor tam gerilim degerinde ¢alisiyorken motor akimi,
ayarlanan seviye ve ayarlanan slreyi gegerse bu koruma
aktif hale getirilir. Motora tam gerilim uygulandiginda koruma
izlemeye baslar.

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Kilitli Rotor |Hayir Evet, Hayir Kilitli rotor koru-
masi

10:23 Kilitli rotor koruma seviyesi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Locked Rotor/Lock R Lev

Bu fonksiyon, kilitli rotor korumasinin seviyesini ayarlamayi
saglar. Sadece Kilitli rotor korumasi segiliyse aktiftir.

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Lock RLev (4,0 x I 0,5..8,0x Ig Kilitli rotor koru-
masi igin agma
seviyesi
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10:24 Kilitli rotor koruma suresi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Locked Rotor/Lock R Time

Bu parametre, korumanin tespitinden aktivasyonuna kadar
gecen gecikme siresini ayarlamayi saglar.
Sadece Kilitli rotor korumasi segiliyse aktiftir.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Lock R 1,0 sn 0,2...10,0 sn Kilitli rotor koru-

Time masi i¢in agma
suresi

10:25 Kilitli rotor korumasi, ¢calisma tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Locked Rotor/Lock R Op

Bu parametre, koruma aktif hale getirildiginde yumusak
yolvericinin Gg farkli islemden birisini segmesine olanak verir.
Sadece Kilitli rotor korumasi segiliyse aktiftir.

Stop+M Motor durur ve yeniden baglatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.
Stop+A Motor durur ve hata ortadan kalktiginda
otomatik reset gergeklesir.
Ind Motor ¢calismaya devam eder fakat bir hata
bildirilir.
Parametre |[Hazir deger |Ayar arahg Aciklama
metni
Lock R Op |Stop+M Stop+M, Stop+A, |Kilitli rotor koru-

Ind

masi igin
calisma tipi
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10:26 Dusuk yuk korumasi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Underload

Motor tam gerilim degerinde ¢alisiyorken motor akimi,
ayarlanan seviye ve ayarlanan slrenin altina diiserse bu
koruma aktif hale getirilir. Motora tam gerilim uygulandiginda
koruma izlemeye baglar.

Bu koruma ornegin, pompanin kuru ¢alismasini onlemek,
kopmus bandlar tespit etme icin kullanilabilir.

Parametre (Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Underload |Hayir Evet, Hayir Dusuk yuk koru-
masi

10:27 Dusuik yuk koruma seviyesi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Underload/Underl Lev

Bu parametre, dusik ylk korumasinin seviyesini ayarlamayi

saglar. Sadece dusuk yik korumasi segiliyse aktiftir.

Parametre (Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Underl Lev |0,5 x I 0,4...0,8 x I DusUlik yik koru-

masil igin agma
seviyesi
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10:28 Dusuik yuk koruma suresi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Underload/Underl Time

Bu parametre, korumanin tespitinden aktivasyonuna kadar
gecen gecikme slresini ayarlamayi saglar. Sadece dusuk
yuk korumasi segiliyse aktiftir.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Underl 10s 1...30 sn Dusguk yuk koru-

Time masi i¢in agma
suresi

10:29 Dusuk yuk korumasi, ¢calisma tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Underload/Underl Op

Bu parametre, koruma aktif hale getirildiginde yumusak
yolvericinin g farkli islemden birisini segmesine olanak verir.
Sadece disik yuk korumasi segiliyse aktiftir.

Stop+M Motor durur ve yeniden baglatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.

Stop+A Motor durur ve hata ortadan kalktiginda
otomatik reset gergeklesir.

Ind Motor ¢alismaya devam eder fakat bir hata
bildirilir.
Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Underl Op |Stop+M Stop+M, Stop+A, |Duslk yuk
Ind korumasi igin
¢alisma tipi
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10:30 Faz dengesizligi korumasi

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/

Protections/Phase Imb

Bir fazdaki akim diger bir fazdaki akimdan ayarlanan
seviyenin usttinde farkh olursa koruma aktif hale getirilir.
Koruma, tam gerilimden 30 saniye sonra izlemeye baslar ve

10 saniye dengesizlikten sonra agcillir.

Parametre [Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Phase Imb |Hayir Evet, Hayir Faz dengesizligi
korumasi

10:31 Faz dengesizligi koruma seviyesi

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Phase Imb/Ph Imb Lev

Bu parametre, faz dengesizligi korumasinin seviyesini
ayarlamayi saglar. Sadece faz dengesizligi korumasi
seciliyse aktiftir.

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Ph Imb Lev | %80 %10...%80 Faz dengesizligi

korumasi igin
acma seviyesi
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10:32 Faz dengesizligi korumasi, ¢alisma

tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Phase Imb/Phase Imb Op

Bu parametre, koruma aktif hale getirildiginde yumusak
yolvericinin Gg¢ farkli islemden birisini segmesine olanak verir.
Sadece faz dengesizligi korumasi segciliyse aktiftir.

otomatik reset gergeklesir.

Motor durur ve yeniden baglatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.

Motor durur ve hata ortadan kalktiginda

Motor ¢alismaya devam eder fakat bir hata

Ayar araligi

Aciklama

Stop+M
Stop+A
Ind
bildirilir.
Parametre |Hazir deger
metni
Ph Imb Op | Stop+M

Stop+M, Stop+A,
Ind

Faz dengesizligi
korumasi igin
calisma tipi

10:33 Yuksek akim korumasi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/High |

Bu, 200 ms boyunca 8 x le sabit seviyeli akim korumasidir.
Akim bu seviyeyi ve stireyi gegerse koruma etkinlestirilir.

Parametre [Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

High | Hayir Evet, Hayir Yiksek akim
korumasi
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10:34 Yuksek akim korumasi, ¢alisma tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/High I/High | Op

Bu parametre, koruma aktif hale getirildiginde yumusak
yolvericinin Ug¢ farkli islemden birisini segmesine olanak verir.
Sadece yuksek akim korumasi segciliyse aktiftir.

Stop+M Motor durur ve yeniden baslatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.
Stop+A Motor durur ve hata ortadan kalktiginda
otomatik reset gergeklesir.
Ind Motor ¢calismaya devam eder fakat bir hata
bildirilir.
Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
High | Op |Stop+M Stop+M, Stop+A, |Ylksek akim
Ind korumasi icin
calisma tipi

10:35 Faz ters donme korumasi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/Phase Rev

Yumusak yolverici tum faz siralarini Kabul eder ancak bu
koruma segciliyse, faz sirasi L1, L2, L3 olmalidir aksi taktirde
koruma aktif hale getirilecektir.

Parametre |[Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Phase Rev |Hayir Evet, Hayir Faz ters donme
korumasi
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10:36 Faz ters donme korumasi, ¢caligsma

tipi

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/

Protections/Phase Rev/Ph Rev Op

Bu parametre, koruma aktif hale getirildiginde yumusak
yolvericinin Gg¢ farkli islemden birisini segmesine olanak verir.
Sadece faz terse donme korumasi segiliyse aktiftir.

Stop+M

Stop+A

Ind

otomatik reset gergeklesir.

Motor durur ve yeniden baslatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.

Motor durur ve hata ortadan kalktiginda

Motor ¢alismaya devam eder fakat bir hata

bildirilir.

Parametre
metni

Hazir deger

Ayar araligi

Aciklama

Ph Rev Op

Stop+M

Stop+M, Stop+A,
Ind

Faz ters donme
korumasi igin
¢alisma tipi

10:37 PTC korumasi

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/

Protections/PTC

Yumusak yolvericide, dahili elektronik asiri ylik korumasi
durumundan bagimsiz olarak galisabilecek harici bir PTC
termistoriine bir giris bulunmaktadir.

PTC girisi icin kullanilan terminaller analog ¢ikis i¢in de
kullanildidi igin bu fonksiyonlardan sadece biri kullanilabilir.

Parametre |Hazir deger |Ayar arahgi Aciklama
metni
PTC Hayir Evet, Hayir PTC korumasi
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10:38 PTC korumasi, ¢alisma tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Protections/PTC/PTC Op

Bu parametre, koruma aktif hale getirildiginde yumusak
yolvericinin Ug¢ farkli islemden birisini segmesine olanak verir.
Sadece PTC korumasi segiliyse aktiftir.

Stop+M Motor durur ve yeniden baslatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.

Stop+A Motor durur ve hata ortadan kalktiginda
otomatik reset gergeklesir.

Ind Motor ¢calismaya devam eder fakat bir hata
bildirilir.
Parametre [Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
PTC Op Stop M Stop+M, Stop+A, |PTC korumasi
Ind icin calisma tipi

10:39 Harici baypas

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Start/Stop/Ext ByPass

Bu parametre, harici bir Baypas kontaktoriintin kullanilip
kullaniimadigini belirler.

Harici Baypas kontaktorii kullaniliyorsa, harici réle TOR
olarak konfigiire edilmeli ve kontaktore baglanmalidir.
Ardindan, gerilim %100'e eristiginde ve akim 1 saniye
boyunca veya 3 saniye zaman asimindan sonra stirekli 1,2 x
1, degerinin altina indiginde baypas kontaktorii aktif hale

gelir.
Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Ext ByPass|Hayir Evet, Hayir Harici bir baypas
kontaktoru kul-
laniimasi
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10:40 Yuksek akim uyarisi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Warnings/Warn I=High

Fonksiyonun secili olmasi durumunda, tam gerilim degeri
boyunca akimin ayarlanan degerden ylksek olmasi sartiyla
bir uyari sinyali verilecektir. Olglim, tam gerilim degerine
ulasildiktan 30 saniye sonra baslar..

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni

Warn Hayir Evet, Hayir Yuksek akim
I=High uyarisi

10:41 Yuksek akim uyarisi seviyesi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Warnings/Warn I=High/Wa I=H Lev

Bu parametre, ylksek akim uyari fonksiyonunun gdsterge
seviyesini ayarlamayi saglar.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

WA I=H Lev 1,2 x I, 0,5..5,0 X I Yiksek akim
uyarisi igin
acma seviyesi

10:42 Dusuk akim uyarisi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Warnings/Warn I=Low

Fonksiyonun segcili olmasi durumunda, tam gerilim degeri
boyunca akimin ayarlanan degerden disuk olmasi sartiyla
bir uyari sinyali verilecektir. Olgiim, tam gerilim degerine
ulasildiktan 30 saniye sonra baslar..

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Wa I=Low |Hayir Evet, Hayir Dusuk akim
uyarisi
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10:43 Dusuk akim uyarisi seviyesi

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/

Warnings/Warn I=Low/Wa I=L Lev

Bu parametre, disik akim uyari fonksiyonunun gésterge
seviyesini ayarlamayi sagdlar.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Wal=LLev|0,8xlg 0,4..1,0x g Disuk akim
uyarisi igin
acma seviyesi

10:44 Asiri yuk uyarisi

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/

Warnings/Warn OL

Fonksiyonun segcilmesi durumunda, motor yiki azalmazsa
asir yuk korumasinin aktif hale getirilecegini bildiren bir uyari
sinyali verilecektir.

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
AY Uyarisi |Hayir Evet, Hayir Asin yik uyarisi

10:45 Asiri yuk uyari seviyesi

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/

Warnings/Warn OL/Wa OL Lev

Bu parametre, motor asiri yuk korumasinin gdsterge
seviyesini ayarlamaya olanak verir. Korumanin gergek agma
seviyesi %100 olarak gosterilir.

Parametre
metni

Hazir deger

Ayar araligi

Aciklama

Wa OL Lev

%90

%40...%99

Asin yUk uyarisi
icin agma
seviyesi
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10:46 Tristor (SCR) asir yuk uyarisi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Warnings/Warn SCR OL

Fonksiyonun sec¢ilmesi durumunda, akim azalmazsa tristor
asiri yik korumasinin aktif hale getirilecegini bildiren bir uyari
sinyali verilecektir. Uyar seviyesi %90'dr.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni

Warn SCR |Hayir Evet, Hayir Tristor agir yuk
oL uyarisi

10:47 Faz kaybi hatasi, ¢caligma tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Faults/Ph Loss Op

Bu parametre, bir faz kaybi hatasi olusmasi durumunda
yumusak yolvericinin iki farkli eylemden birini segmesini
saglar.

Stop+M Motor durur ve yeniden baslatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.

Stop+A Motor durur ve hata ortadan kalktiginda
otomatik reset gergeklesir.

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Ph Loss Op|Stop+M Stop+M, Stop+A  |Fazkaybi hatasi
icin calisma tipi

10:48 Fieldbus hatasi, calisma tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Faults/FB Fault Op

Bu parametre, fieldbus haberlesmede hata olugmasi
durumunda yumusak yolvericinin iki farkli eylemden birini
secmesini saglar.

Stop+M Motor durur ve yeniden baslatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.

Stop+A Motor durur ve hata ortadan kalktiginda
otomatik reset gergeklesir.
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Parametre Hazir deger |Ayar arahgi Aciklama
metni

FB Fault Stop+M Stop+M, Stop+A Fieldbus hatasi
Op icin calisma tipi

10:49 Frekans hatasi, ¢caligma tipi

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/

Faults/Freq F Op

Bu parametre, frekans aralik disindaysa (Frekans hatasi)
yumusak yolvericinin iki farkli eylemden birini segmesini
saglar.

Stop+M Motor durur ve yeniden baslatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.

Stop+A Motor durur ve hata ortadan kalktiginda

otomatik reset gergeklesir.

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Freq F Op |Stop+M Stop+M, Stop+A Frekans hatasi
icin calisma tipi

10:50 Sogutma blogu asiri sicaklik hatasi,

calisma tipi

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Faults/HS Temp Op

Bu parametre, yumusak yolvericinin sogutma blogu sicakhgi
¢ok ylksekse iki farkl eylemden birini se¢gmesini saglar.

Stop+M Motor durur ve yeniden baslatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.

Stop+A Motor durur ve hata ortadan kalktiginda
otomatik reset gergeklesir.
Parametre |Hazir deger |Ayar arahgi Aciklama
metni
HS Temp |Stop+M Stop+M, Stop+A Sogutma blogu
Op asin sicaklik
hatasi igin
¢alisma tipi
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10:51 Tristor kisa devre hatasi, ¢calisma
tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Faults/SCR SC Op

Bir veya birden fazla tristor kisaltilirsa bu parametre,
yumusak yolvericinin iki farkli eylemden birini segmesini
saglar.

Stop+M Motor durur ve yeniden baslatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.

Stop+A Motor durur ve hata ortadan kalktiginda
otomatik reset gergeklesir.

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

SCR SC Stop+M Stop+M, Stop+A |Tristor kisa

Op devre hatasi igin
calisma tipi

10:52 Baypas acilmama hatasi,
calisma tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/Faults/
BP Closed Op

Bu parametre, baypas kontaktér uygun bir sekilde
acilmiyorsa, yumusak yolvericinin iki farkli eylemi arasinda
secim yapmayl mamkun kilar.

Stop-M Motor duracak ve yeniden baglatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.

Stop-A Motor durur ve hata ortadan kalktiginda
otomatik reset gergeklesir.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

BP Closed |Stop-M Stop-M, Stop-A  |Baypas

Op acllmazsa,
calisma tipi
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10:53 Baypas kapanmama hatasi,

calisma tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/Faults/BP Open Op

Bu parametre, baypas kontaktér uygun bir sekilde
kapanmiyorsa, yumusak yolvericinin iki farkli eylemi arasinda
secim yapmay! mumkun Kilar.

Stop-M Motor duracak ve yeniden baslatabilmek igin
manuel reset gerekli olacaktir.

Stop-A Motor durur ve hata ortadan kalktiginda
otomatik reset gergeklesir.

Parametre |Hazir deger |Ayar arahgi Aciklama
metni
BP Open Stop-M Stop-M, Stop-A  |Baypas kapan-

Op

mazsa, ¢alisma
tipi

10:54 Programlanabilir girigler, In0 ve In1

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Inputs/In0 / In1

Yumusak yolvericide iki programlanabilir giris bulunmaktadir;
In0 ve In1. Segili fonksiyona goére birbirlerinden bagimsiz
olarak farkli amaglar igin kullanilabilirler.

Parametre [Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
In0 Reset None, Reset, In0 program-

Enable, Jog, DOL, |lanabilir girigin
Start2, FB-Dis fonksiyonu

In1

Reset None, Reset, In1 program-

Enable, Jog, DOL, |lanabilir girisin

Start3, FB-Dis fonksiyonu
Dikkat!

Asagidaki eylemlerden herhangi birisi gerceklestirildiginde
start sinyali mevcutsa, motora beklenmedik sekilde
yolverilebilir.
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* Bir kumanda tipinden digerine gecis (fieldbus kontrol /
kabloyla kontrol)

* Programlanabilir girislerin yeniden programlanmasi

o Tiim Ayarlar: Resetle (programlanabilir girig Etkinlestir
olarak ayarlanmigtir)

A\

Uyar!

Terminal 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10 ve 11, sadece 24V DC
kullanilarak baglanmalidwr. Diger gerilimler yolvericiye
hasar verebilir ve garantiyi gecersiz kilabilir.

i

i

I

|
00900000880 000000000 200908 e8000000000000
PRt LU T R VR N A LR R S Y |

\ 2 ]

Sekil 14: Dahili kontrol gerilimi Sekil 15: Harici kontrol gerilimi
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10:55 Programlanabilir ¢ikig roleleri, K4,
K5 ve K6

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Outputs/Relay K4 / K5/ K6

Gegisli roleler

Yumusak yolvericide segili fonksiyona goére birbirlerinden
bagimsiz olarak farkli amaglar igin kullanilabilen Gg
programlanabilir ¢ikis rélesi bulunmaktadir.

K4 rélesinin varsayilan ayari Galisma, K5 rélesinin varsayilan
ayari Yolverme rampasi sonu ve K6 rolesinin varsayilan ayar
Olay’dir.

Calistir sinyali yolverme rampasi, ¢alistirma ve eger
kullaniliyorsa durdurma rampasinda verilir. Hat kontaktéruni
kontrol etmek igin kullanilabilir.

Yolverme rampasi sonu sinyali, motora tam gerilim
uygulandiginda verilir. Harici baypas kontaktoriini kontrol
etmek icin kullanilabilir.

Olay fonksiyonun, gerekli oldugunda acilip kapanabilen
bircok alternatifi bulunmaktadir.

Bir, birden fazla veya tim gdéstergeler ayni anda her bir gikis
rolesi igin ayri ayri, birbirinden bagimsiz olarak kullanilabilir.
* Asin Yik Korumasi

» Hata grubu

* Ylksek akim korumasi

» Tristor asiri yik korumasi

+ Kilitli rotor korumasi

» Duguk yuk korumasi

» Faz dengesizligi korumasi

* PTC korumasi

» Faz ters dbnme korumasi

* Asiri yik uyarisi

 Tristor asir yuk uyarisi

* Yuksek akim uyarisi

* Duasuk akim uyarisi

+ Sont hata grubu
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Aciklama

Secilebilecek 2 hata grubu vardir. Bir hata grubunda
hatalardan biri meydana gelirse, hata sinyali verilir.

Hata grubu asagidakilerden olusur:

» Faz kaybi hatasi

» Fieldbus hatasi

* Frekans hatasi

» Sogutma blogu asiri sicaklik hatasi
» Baypas acilmama hatasi,

* Baglanti hatasi

+ lletken olmayan tristér hatasi

» Hat tarafi hatasi

« Darbeli akim hatasi

» Dahili hata

$So6nt grubu asagidakilerden olusur:

» Tristor kisa devre hatasi
» Baypas acilmama hatasi,

Yumusak yolverici motoru durduramazsa, sebeke tarafi
devre kesiciyi agmak icin sont hata sinyali kullanilabilir.

Parametre (Hazir deger Ayar araligi Aciklama
metni
Role K4 Calisma Calisma, TOR, K4 program-
Olay lanabilir role
¢ikisinin fonksiy-
onu.
Role K5 TOR Calisma, TOR, K5 program-
Olay lanabilir réle
¢ikisinin fonksiy-
onu.
Role K6 Olay Calisma, TOR, K6 program-
Olay lanabilir réle
cikisinin fonksiy-
onu.
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10:56 Programlanabilir yazilim ¢ikisi V7

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Outputs/SW Outp V7

Yumusak yolvericinin fieldbus haberlesmesi ile kullaniimasi
durumunda doérdulncu bir ¢ikis mimkindur. Bu sadece
yazilm ¢ikisidir ve sinyal sadece fieldbus arayiziinden
alinabilir.

(Daha fazla bilgi icin, bkz. 50 “Programlanabilir ¢ikis réleleri,
K4, K5 ve K6” .

V7

Parametre [Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
SW Outp |Olay Calisma, TOR, Olay |V7 program-

lanabilir yazilim

cikisinin fonksiy-
onu.

10:57 Analog cikis

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Analogue Output /Analogue Out

Bu parametreyle analog c¢ikis etkinlestirilebilir.
Yumusak yolverici bir analog ¢ikisa sahiptir. Analog ¢ikis igin

kullanilan terminaller PTC korumasi igin de kullanilir; bundan
dolayi bu fonksiyonlardan sadece biri herhangi bir zamanda

kullanilabilir.

Swralr yolverme kullanildiginda, analog ¢ikis sadece son
yolverilen motor igin etkindir.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni

Analogue |Hayir Evet, Hayir Analog ¢ikigl
Out etkinlestir

1SFC132003M0201
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10:58 Analog cikig, referans

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Analogue Output /Anl Ref

Bu parametreyle, Unitenin ayarlanmasi ve sinyal ¢ikis araligi
ayarlanabilir. Bu segili aralik, yumusak yolvericinin fiziksel
cikisidir. Bu aralik, bu sinyali girisi olarak kullanan analog
Olciim cihazi veya PLC'ye uygun olacak sekilde secilmelidir.
Mevcut secenekler:

« 0-10V
* 0-20mA
* 4-20mA

Ornegin 4-20 mA segilirse, bu aralik gikig sinyalinin, érnegin
motor akimi, %0-100'Und temil eder.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Anl Ref 4...20 mA 0...10V, 0...20mA, |Analog ¢ikisin
4...20mA cikis sinyali tipi

10:59 Analog cikig, deger tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Analogue Output /Anl Type

Bu parametreyle, hangi deger tipinin analog ¢ikisi olmasi
gerektigi ayarlanabilir. Olasi deger tipleri:

I Amp Motorun akimi
U Volt Ana gerilim

P kW Aktif glic kW
P hp Aktif glic hp
Q kVAr Reaktif glic

S kVA Gorinen gig

TmpMot Motorun hesaplanan sicakligi
TmpSCR  SCR'nin dlgulen sicakligi
cosPhi Glg faktori
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Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Anl Type | Amp | Amp, U Volt, P |Analog ¢ikisin

kW, P hp, Q kVAr,
S kVA, TmpMot,
TmpSCR, cosPhi

cikis degeri tipi

10:60 Analog ¢ikis, maks aralik

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Analogue Output/ I/lU/P/Q/S Range Max

Bu parametreyle, bir analog 6lgiim cihazi veya PLC
tarafindan maksimum deger olarak sunulacak ayari
belirlemek mimkiindir. Ornegdin bu parametre 20000A,
olarak ayarlanirsa, 0-20000A bir PLC veya analog 6l¢gim
cihazi tarafindan %0-100 olarak sunulur.

Gergek deger secili maksimum degerden yiiksek olursa,
gercek deger yerine se¢ili maksimum deger gosterilir. Bu,
yolverme swrasinda meydana gelen ¢ok yiiksek akimlar ve
stirekli calisma swrasindaki akimlar géz oniine alindigi
durumlar icin kullamishdir.

Kullanilabilir aralik ve Unite, segilen ¢ikis tipine baghdir.
Farkli ¢ikis tiplerinin araliklari asagida listelenmektedir:

Motorun akimi

Ana gerilim
Aktif giic kW
Aktif glc hp

Reaktif glic

Gorinen glg

| Range Max

U Range Max
kW Range Max
hp Range Max
Q Range Max
S Range Max

10-20000A
10-1000 V
1-3000 kW
1-4000 hp
1-3000 kVAr
1-3000 kVA

Sadece gegerli parametreler gériintiilenir. Ornegin, ¢ikis tipi
olarak | Amp segiliyse, sadece | Range Max goéruntulenir.
Cikis tipi olarak TmpMot, TmpSCR veya cosPhi segildiyse,
bu aralik parametresi hi¢ gosteriimez. TmpMot veya
TmpSCR segildiginde, aralik her zaman %0-100 olacak ve
cosPhi segildiginde aralik 0-1 olacaktir
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Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

| Range PST(B) boyuta [10...20000 A Analog ¢ikisg igin

Max bagh akim Ust sinir

URange |600V 10...1000 V Analog ¢ikis icin

Max gerilim Ust siniri

kW Range |[PST(B)boyuta |1...3000 kW Analog cikigicin

Max bagli aktif gerilim ust
siniri

hp Range |PST(B)boyuta |1...4000 hp Analog ¢ikis igin

Max bagli aktif gerilim Ust
siniri

Q Range |PST(B)boyuta |1...3000 kVAr Analog cikis igin

Max bagh reaktif gerilim
ust sinin

S Range PST(B) boyuta |1...3000 kVA Analog cikis igin

Max bagli gorinen gerilim
ust sinin

10:61 Fieldbus kontrol

Menii yolu:

Menu/SETTINGS/Functional Settings/

Fieldbus/Fieldb Ctrl

Yumusak yolverici fieldbus haberlesme ile birlikte
kullanilacaksa, fieldbus araylizii herhangi bir islemden 6nce
aktif hale getirilmelidir.

/N

Dikkat!

Asagidaki eylemlerden herhangi birisi gerceklestirildiginde
start sinyali mevcutsa, motora beklenmedik sekilde
yolverilebilir.
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* Bir kumanda tipinden digerine gecis (fieldbus kontrol /
kabloyla kontrol)

» Programlanabilir girislerin yeniden programlanmasi

* Tiim Ayarlart Resetle (programlanabilir girig Etkinlestir
olarak ayarlanmigtir)

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Fieldb Ctrl |Hayir Evet, Hayir Yumusak yolveri-

cinin fieldbus ile
kontrol edilmesi.

10:62 Fieldbus tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Fieldbus/Fieldb Ctrl/Fieldb Type

Fieldbus haberlesmesi kullanildiginda gegerli fieldbus tipi
secilmelidir.
Yumusak yolvericide asagidaki fieldbus tipleri bulunmaktadir:

* AS-Interface

» DeviceNet
» Profibus DP
* Modbus
Parametre |[Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Fieldb Type |Diger AS-Int, Diger Fieldbus tipi,
AS-Inter-
face=kisa pro-
tokol.
Diger=uzun pro-
tokol.
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10:63 Fieldbus adresi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Fieldbus/Fieldb Addr

Bu parametreyle yumusak yolverici igin bir fieldbus adresi
ayarlamak miUmkundur. Adres olarak uygun, daha énceden
ayarlanmamis bir numara segin.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Fieldb Addr|0 0...1000 Fieldbus adresi |

10:64 Fieldbus otomatik devre digi
birakma

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Fieldbus/FB Auto Dis

Bu parametre, fieldbus otomatik devre digi birakma
fonksiyonunu etkinlestirir. Bu fonksiyon etkinlestirildiginde,
ornegin gli¢ kaybi veya bozuk kablodan dolayi fieldbus dogru
islev gdsteremiyorsa, yumusak yolverici kontroli otomatik
olarak fieldbus'tan kablolu girislere alinir. Fieldbus tekrar
galismaya basladiginda, kontrol otomatik olarak terar
fieldbus'a gecger.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

FB Auto Hayir Evet, Hayir Fieldbus oto.

Dis devre disi birak-
may! etkinlestir

/N

Dikkat!

Asagidakilerden herhangi birisi gerceklestirildiginde start
sinyali mevcutsa, motora beklenmedik sekilde yolverilebilir.

* Bir kumanda tipinden digerine gecis (fieldbus kontrol /
kabloyla kontrol). Fieldbus otomatik devre disi birak-
mamnin aktif oldugu durumlarda, bu gecis isleminin oto-
matik olarak yapilacagint unutmayin.

* Programlanabilir girislerin yeniden programlanmasi

o Tiim Ayarlart Resetle (programlanabilir girig Etkinlestir
olarak ayarlanmigtir)
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10:65 Sirali yolverme, sira sayisi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Seq Start/No of Seq

Yumusak yolverici ¢ taneye kadar farkli parametre setini
kullanarak motorlara yolverebilir (Birinci parametre seti, ikinci
parametre seti ve Uglincl parametre seti). Bu fonksiyon bir
sira icindeki yolverme motorlari igin (ayri ayri) ve ayrica her
bir devir icin farkli bir yolverme parametresinin gerekli oldugu
iki veya Ug¢ devirli motorlar icin kullanilabilir.

Parametre [Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

No of Seq |Hayir No, 2, 3 Siral yolverme
icin sira sayisi

LOKAL KONTROL meniisiine sadece Swralt yolverme
segiliyse girilebilir.

10:66 Yolverme rampasi, birinci sira

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Seq Start/1st Seq. Param./Start Ramp1

Bu parametre, birinci parametre seti igin yolverme rampasi
suresinin ayarlanmasini saglar.

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Start 10s 1...30s, 1...120s  |Birinci sira,

Ramp1 yolverme ram-
pasi suresi
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10:67 Baslangi¢ gerilimi, birinci sira

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Seq Start/1st Seq. Param./Init Volt1

Bu parametre, birinci parametre seti icin baslangi¢ gerilimini
ayarlamay! saglar

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Init Volt1 %30 %30...%70 Birinci sira,
yolverme ram-
pasl igin

baslangi¢ gerilimi

10:68 Akim siniri, birinci sira

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Seq Start/1st Seq. Param./Curr Lim1

Bu parametre, birinci parametre seti i¢cin akim sinirini
ayarlamay! saglar.

Parametre |Hazir deger  |Ayar araligi Aciklama
metni
CurrLim1 |4 x I 2,0..7,0x Ig Birinci sira, akim

sinirlama

10:69 Ayar akimi, birinci sira

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Seq Start/1st Seq. Param./1st Set le

Bu parametre, birinci parametre seti igin nominal motor
akimini ayarlamayi saglar

Parametre
metni

Hazir deger

Ayar araligi

Aciklama

1st Set le

Ir

9...1207A Ust Uste
binen 19 araliga
bolunmustar

Birinci sira, motor
nominal akimi
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10:70 Yolverme rampasi, ikinci sira

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Seq Start/2nd Seq. Param./Start Ramp2

Bu parametre, ikinci parametre seti icin yolverme rampasi
suresinin ayarlanmasini saglar.

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Start 10s 1...30s, 1...120s |ikinci sira,

Ramp2 yolverme ram-
pasi slresi

10:71 Baslangi¢ gerilimi, ikinci sira

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Seq Start/2nd Seq. Param./Init Volt2

Bu parametre, ikinci parametre seti igin baslangi¢ gerilimini
ayarlamay! saglar.

Parametre |Hazir deger Ayar araligi Aciklama

metni

Init Volt2 %30 %30...%70 2. sira,
yolverme ram-
pasl igin
baslangi¢ geril-
imi

10:72 Akim siniri, ikinci sira

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Seq Start/2nd Seq. Param./Curr Lim2

Bu parametre, ikinci parametre seti igin akim sinirini
ayarlamay! saglar.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

CurrLim2 |4 x g 2,0.7,0x Ig ikinci sira, akim
sinirlama
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10:73 Ayar akimi, ikinci sira

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Seq Start/2nd Seq. Param./2nd Set le

Bu parametre, ikinci parametre seti icin nominal motor
akimini ayarlamayi sagdlar.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

2nd Setle |Ir 9...1207A ust 2. sira, motor
Uste binen 19 nominal akimi
araliga
bélinmustir

10:74 Yolverme rampasi, uguncu sira

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Seq Start/3rd Seq. Param./Start Ramp3

Bu parametre, Gglincl parametre seti igin yolverme rampasi
suresinin ayarlanmasini saglar.

Parametre |Hazir deger Ayar araligi Aciklama

metni

Start 10s 1...30s, 1...120s  |Uclincii sira,

Ramp3 yolverme ram-
pasi suresi

10:75 Baslangi¢ gerilimi, iguincu sira

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Seq Start/3rd Seq. Param./Init Volt3

Bu parametre, Gglincl parametre seti i¢in baslangig gerilimini
ayarlamay! saglar.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

Init Volt3 %30 %30...%70 3. sira,
yolverme ram-
pasl igin
baslangi¢ geril-
imi
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10:76 Akim sinir1, Uguncu sira

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Seq Start/3rd Seq. Param./Curr Lim3

Bu parametre, birinci parametre seti icin akim sinirini
ayarlamay! saglar.

Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama

metni

CurrLim3 |4 xlg 2,0..7,0x Ig Uglinci sira,
akim sinirlama

10:77 Ayar akimi, uguncu sira

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Functional Settings/
Seq. Start/3rd Seq. Param./3rd Set le

Bu parametre, Gglincl parametre seti igin nominal motor
akimini ayarlamay!i sagdlar.

Parametre
metni

Hazir deger

Ayar araligi

Aciklama

3rd Set le

Ir

9...1207A Ust Uste
binen 19 araliga
boélunmugtar

3. sira, motor
nominal akimi
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172

10:78 Dil

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Presentation Set./Language

LCD ekrandaki metin 13 farkh dilde goriintilenebilir. Bu
parametre asagidaki dillerden birinin secilmesini saglar:

+ ingilizce

* Lehge

o Tlrkge

* Rusca

* Cince

¢ Almanca

+ ispanyolca

¢ Fransizca

+ italyanca

* Felemenkge

» Portekizce
+ isvegce
* Fince
Parametre Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Dil Ayri US/UK, PL, TR, |Ekran dili
RU, CN, DE, ES,

FR, IT, NL, PT, SE,
Fl

10:79 LCD ekranin otomatik kapanmasi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Presentation Set./LCD Auto Off

Yumusak yolverici Gzerindeki LCD ekran, énceden
ayarlanmis bir stire sonunda otomatik olarak kapatilacaktir.
Bu sure her zaman son basilan tustan itibaren hesaplanir
Bu parametreyle slreyi ayarlamak mimkuandir.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni

LCD Auto |15 dakika 1...255 dakika Ekran otomatik
Off kapanma suresi
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10:80 Sifre

Meniideki yol: Ust seviye
Ust gezinme tusuna bir kez basin.

Bu parametre, tug takiminin kilittenmesi ve ayarlarin
degistiriimesine karsi sifre koymayi saglar. Tus takimi
kapatildiginda tim mendler kullanilabilir fakat degisiklik veya
islem yapilamaz.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni

Sifre Hayir No, 1...255 Ekran sifresi
degistirme

10:81 Tarih tipi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Presentation Set./Date Type

Bu parametre LCD ekran lzerinde goérintilenen tarih tipini

secmeye olanak saglar.

Asagidaki ¢ se¢enek bulunmaktadir:

+ ISO Yil — Ay — Gilin

+ AB Gin — Ay —-Yil

+ ABD Ay — Glin =Yl
Parametre |Hazir deger |Ayar arahgi Aciklama
metni
Date Type |ISO ISO, AB?ABD Tarih formati
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10:82 Yil

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Presentation Set./Date Year

Bu parametre, gercek zamanli saatin yilini ayarlamayi saglar.

Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Date Year |Ayri 1901...2038 Yil

10:83 Ay

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Presentation Set./Date Month

Bu parametre, ger¢cek zamanli saatin ayini ayarlamayi

saglar.
Parametre |Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Date Month |Ayri 1..12 Ay

10:84 Gun

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Presentation Set/Date Day (Menii/
AYARLAR/Go6sterim Ayari/Tarih Giin)

Bu parametre, gergcek zamanl saatin guniinu ayarlamayi

saglar.
Parametre Hazir deger |Ayar arahgi Aciklama
metni
Date Day |Ayn 1..31 Gin
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10:85 Saat

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Presentation Set./Time Hour

Bu parametre, gergek zamanl saati ayarlamayi saglar.

Parametre (Hazir deger |Ayar araligi Aciklama
metni
Time Hour |Ayri 0...23 Saat

10:86 Dakika

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/Presentation Set./Time Min

Bu parametre, gercek zamanli saatin dakikalarini ayarlamayi

saglar.
Parametre |Hazir deger |Ayar arahgi Aciklama
metni
Time Min Ayri 0...59 Dakika
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10:87 Ikili akim siniri siiresi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/AIl Settings/C Lim Y Time

Bu yumusak yolvericiyle iki farkli sinir kullanilabilir: biri
baslangigta aktif sinir ve digeri zamanlayici tarafindan
kumanda edilen ve zamanlayici sifira ulastiginda aktif olan
limit. Bu degisken, zamanlayicinin ayarlanmasini ve bundan
dolayi akim sinirinin ne kadar sure sonra normal akimdan
ikinci akima gegeceginin belirlenmesini saglar. ikinci akim
siniri sadece bu degisken sifir diginda bir degere
ayarlandiginda aktiftir. Sirali yolverme kullanildiginda bu

islevsellik kullanilamaz.

Parametre |Hazir deger |Ayar arahgi Aciklama

metni

CLimY O0s 0..120 s Normal akim

Time siniri yerine
ikinci akim siniri
kullanilana
kadar gecen
sure

10:88 ikili akim siniri seviyesi

Menii yolu:
Menu/SETTINGS/AII Settings/C Lim Y Lev

ikinci akim sinir etkinlestirildiginde, bu parametre ikili akim
siniri seviyesini belirler. Sirali yolverme kullanildiginda bu

islevsellik kullanilamaz.

Parametre |Hazir deger |Ayar arahgi Aciklama

metni

CLimYLev|4,0xle 2,0..70xle ikinci akim siniri
seviyesi

1SFC132003M0201




Sorun giderme

1SFC132003M0201

Bolum 11 Sorun giderme

(7= o = PSR 179
Gdstergeler hakkinda genel bilgiler............ooooii e 179
Genel sorunlar ve hatalar. ... 180
Baslatma hatalar! ............ouueeeieii e 181
Hata gOStergeSi .. i ———— 181
GOSIErgE KOTUMASI v a e e 185

177



Sorun giderme

178 1SFC132003M0201



Bolim 11

Sorun giderme

Bolum 11 Sorun giderme

11:1

11:2

Genel

Bu bdlim, yumusak yolverici veya uygulamada sorun
¢ikmasi durumunda kullanilabilecek bir kilavuz niteligindedir.

Yumusak yolverici hatalari normalde LED ile bildirir ve LCD
ekranlari hatanin tipini gosterir. Bir koruma aktif hale
getirildiginde LED Korumasi ile gdsterilecektir ve LCD’de

hangi korumanin aktif hale getirildigi gérinttlenecektir.

Yumusak yolvericide goruntilenmeyen hatalar da bu
bdliumde ele alinmaktadir.

Gostergeler hakkinda genel bilgiler

Bu tablo olasi korumalar, hatalar ve uyarilar hakkinda farkli
gOsterge durumlarini géstermektedir.

Secildiginde aktif Her zaman aktif Secildiginde
aktif
7
©
©
=
x
o = = x 0| =
| @ @ i} = sl 8| €
|3 EE |E 5 f5 E2% =
_ B3| g 5| 2 g s - 8% |2 g8 5 % =
B I EEEE I PR
g gssxg’gasﬁaag,g_‘éz%gmgm@g:;-
< S5 x| g/ c g 2c 8 S Seg° 7 E SIS > €
(J] Slx - 5|8 o|lg |88 5 5885 82T == E
17 x==3tvcn-°=Wﬁfscmfv9_m‘“¥“’x‘”‘mi
:0 ==>‘9x=l"62>'?:'22§=f°=mmﬁ==fx“’
o > 35 = 8 5 &= 6|8 8 5|55 8¢ g 2 8 8 8|26 g3
S 2 S EZ NN LR E TS LE SR E LSS
9 <a ¥ F Lo Fldmu T wo k2o < FE>0a
Bekleme X - X| - X[ X|[-1-1-]-/x|-]-]-[x - - XX - -
YoIvermesinyaIindeX--X-XXXXXXXX-X-X1---XX--
Rampa yukari X - X| == [ XIX[X|-]-1- XX/ - | x[xX"-|-|X|[xX X -]-
TOR XIX XXX = [ XXX -] -] - X -] - x X" -3 -|Ix| X X|X
Durma sinyalinde || X | - | - | X | - | - | X X[ X |- |-]-[X|- X xX[X"x3 -] -|[X X| -]|-
Rampa asag X| ==X == [ XIX[IX]-]-]-/X[-/X|X[X"-]-]-|[XX|-]|-
1) Sadece Fieldbus kumandasi segiliyse
2) Sadece darbeli yolverme segilirse
3) Sadece baypas kullanilir
4) Sadece baypas kullaniliyorsa
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11:3 Genel sorunlar ve hatalar

Durum Olasi neden Coézum

Motor ugultusu / yolverme sinyali  Kisaltilmig tristor. + Kontrol edin ve degistirin.

olmaksizin galigiyor Baypas kontaktérii kapali kon- = Nedeni kontrol edin ve diizeltin.

umda sikismis.

Durdurma ve galisma sirasinda  Uggen baglanti icine baglanti + Kablo baglantisini kontrol edin ve
motor sesi hatal. duzeltin.

anormal.

Durdurma sirasinda motor sesi  Durdurma i¢in hatali rampa » Farkh rampa surelerini deneyin (en iyi
anormal. suresi. sonuca ulagmak igin bir takim duzelt-

meler yapmak gerekebilir).

Donanim girigleri kullanilarak Kumanda kablolari dizgin degil + Yolverme ve durdurma baglantilarini

yolverme komutu verildiginde Yolverme ve durma komuylari kontrol edin.

motor baslatilamiyor. ayni anda verildi. + Yolverme ve durdurma komutlarinin
Tus takimi, Yerel Kumanda 2?/unn| anda verilmemis oldugundan emin
menusiunde. ’

* Tus takiminin, Yerel Kumanda
menulsinde olmadigindan emin olun.

+ Fieldbus Ctrl parametresinin Hayir
olarak ayarli oldugundan emin olun.

Fieldbus haberlesme kullanilarak Fieldbus parametresi ayari » Fieldbus Ctrl parametresinin Evet

yolverme komutu verildiginde hatali. olarak ayarli oldugundan emin olun.

motor baglatilamiyor. + Bit "Etkinlestirme"nin kullanildigindan
emin olun.

* Programlanabilir girislerin ayarlarinin
dogru oldugundan emin olun.

LCD'de gosterilen akim Uggen baglanti icine baglanti. + Yolverici Uggen Baglanti icine
motor akimiyla ayni degil. baglanirsa, gosterilen akim
motor akiminin %58'idir (1/ (4/3)).
LCD’de goruntiilenen akim sabit  Motor ¢ok kiiglk. * Yumusak yolvericinin motor boyutuna
degil. Motordaki yiik gok Kiigiik. esit oldugundan emin olun.
(akim 6lgim aralig1 disinda). * Mumkinse ydka artirin,

* Yumusak yolverici ve motor boyut-
larinin birbirine denk dustiginden
emin olun.

Parametrelerin yiklenmesi Fieldbus ayarlari. » Gergek fieldbus tipi i¢in, bkz. Fieldbus
dogru galismamaya yol agiyor. bolimd.
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11:4 Baslatma hatalari

Durum Olasi neden Coézum
LCD otomatik tus takimi kapan- + Tus takimi zerindeki herhangi bir tusa
masil. dokunun.
Po\wgr on Fa}: It Protection
Besleme gerilimi bagh degil. + Besleme gerilimini devre semasina
uygun olarak baglayin.
Power on Fa}J It Protection
@ ©
11:5 Hata gostergesi
Durum Olasi neden Coziim
Faz kaybi hatasi Ana kontaktor veya devre kesici ¢ Kontaktor/kesici veya herhangi bir harici
aclk anahtarlama cihazini kontrol edip
Po\wgr})n \Ifalu!t/ Protection S'gorta yanm|$. lfapatln. o .
®- Q- @) Bir harici cihaz agik/acilms. . Ugu(_3)lflazdak| sigortalari kontrol edip
degistirin.

Faz Kaybi Hatasi

Ana kontaktdr ¢cok ¢cabuk aciliyor

Reset Geri
» Acmadan dnce zaman gecikmesi
ekleyin.
Baglant: hatasi Motor baglantisi dogru Sirali baglanti

Power on Fault Protection

o O- ©

Baglanti Hatasi
Reset

Geri

degil.
ed! » Motora giden baglantilarda eksik olup
olmadigini kontrol edin.

» Baglantilarin dogru sekilde yapildigindan

emin olun.
Yolvermede kisaltiimis tristor. ' Kontrol edin ve degistirin.
Ucgen baglanti igine baglanti

» Motora giden baglantilarda eksik olup
olmadigdini kontrol edin.

» Devrelerin kapali ve devre semasina
uygun oldugundan emin olun.

Yolvermede kisaltiimig tristor. » Kontrol edin ve degistirin.

1SFC132003M0201
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Durum

Olasi neden Cozim

Frekans hatasi

Power on Fault Protection

Frekans aralik disinda. * Frekansi kontrol edin ve dizeltin.

(47,5 - 52,5 Hz veya 57 — 63 Hz)

& o ©
Fault Wrong Freq
Reset Geri
Hat tarafi hatasi Hat tarafindaki ana gerilim dogru + Hat tarafindaki gerilimi kontrol edip
degil. dizeltin.
Po\wgr on \Falult/ Protection
& o ©
Fault Line Side
Reset Geri

Sogutma blogu asiri sicakhk
hatasi

Power on Fault Protection

o o ©
Fault HS Temp
Reset Geri

Sogutma blogundaki sicaklik gok *
yuksek. Reset islemi sonrasinda
hata devam ederse, sojutma .
blogu sicakligi yuksektir.

Fanlarin dizgin sekilde ¢alistigindan
emin olun.

Havalandirma oluklarinin kir veya tozla
kaplanmamig oldugundan emin olun.

* Ortam sicakliginin ¢ok yliksek
olmadidindan emin olun.

Darbeli akim hatasi

Power on Fault Protection

6 X ©
Fault Kick-Cur
Reset Geri

le Ayari parametresi ok disUk.  Sirali baglanti

» Degeri, nominal motor akimina goére
ayarlayin.
Uggen Baglanti iginde

+ Degeri, nominal motor akiminin %58’i
(1/ (4/3)) olarak ayarlayin.

Tristor kisa devre hatasi

Power on Fault Protection

6 X ©
Fault SC SCR
Reset Geri

Bir ya da birden fazla SCR
kisaltilmis.

» Kontrol edin ve degistirin. Degistirme seti
icin ABB satis ofisiyle iletisim kurun.

iletken olmayan tristor

Power on Fault Protection

& o ©

Fault Open SCR

Reset Geri

Bir ya da birden fazla SCR ilet-
kenlik islevini yerine getirmiyor.

» Kontrol edin ve degistirin. Degistirme seti
icin ABB satis ofisiyle iletisim kurun.
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Durum

Olasi neden

Cozim

Fieldbus hatasi

Power on Fault Protection

& o ©

Fault FB Timeout
Reset Geri

Fieldbus haberlesme ¢alismiyor.

Fieldbus soketinin diizgun sekilde
baglanmis oldugundan emin olun.

Dogru tipte fieldbus soketinin kul-
lanildigindan emin olun.

Fieldbus Tipi parametresinin gegerli field-
bus tipine gore ayarlanmis oldugundan
emin olun.

Baypas agilmama hatasi,

Power on Fault Protection

o 0-  ©

Fault BP Closed

Reset Geri

Baypas kontaktorl dizgin
sekilde agilmiyor.

Baypas olmadan

Ext ByPass parametresinin Hayir olarak
ayarlandan emin olun.

Baypasli

Kontaktortin neden agiimadigini kontrol
edin ve gerekli islemleri gergeklestirin.

Ext ByPass parametresinin Evet olarak
ayarlandan emin olun.

Baypas kapanmama hatasi

Power on Fault Protection
L N L/

& B ©
Fault BP Open
Reset Geri

Baypas kontaktori dizgin
sekilde kapanmiyor.

Baypas olmadan

Ext ByPass parametresinin Hayir olarak
ayarlandan emin olun.

Baypaslh

Kontaktoriin neden kapanmadigini kon-
trol edin ve gerekli islemleri
gerceklestirin.

Ext ByPass parametresinin Evet olarak
ayarlandan emin olun.

Hat hatasi/Uggen baglant

Power on Fault Protection

& B ©
Fault Line/Delta
Reset Geri

Yumusak yolverici, sirali mi
yoksa Ug¢gen baglanti icine mi
bagh oldugunu dogru olarak
algilayamiyor. Bunun nedeni
buyuk ihtimalle dengesiz hat
tarafi gi¢ kaynagidir.

Yumusgak yolvericiyi yeniden baglatin.
Ayni hata tekrar meydana gelirse,
besleme sebekesindeki bozucu etkileri
azaltmaya caligin.
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Durum

Olasi neden

Cozim

Dahili hatalar

Power on Fault
. N L/

o e

Yumusak yolvericide dahili bir
haberlesme hatasi olusmus.

Protection

Fault Intern 1

Reset Geri
Pc\wgr on \Falult/ Protection
Joc ¢ ©

Fault Intern 2

Reset Geri
Po\wgr on \Falult/ Protection
Joc ¢ ©

Fault Intern 3

Reset Geri
Pa\wgr on \Fa!ult/ Protection
o o  ©

Fault Intern 4

Reset Geri
Po\wgr on \Falult/ Protection
o o ©

Fault Intern 5

Reset Geri

» Besleme gerilimi (Ug) baglantisini kesin
ve tekrar baglayin ve yeniden baslatin.

* Hatanin diizelmemesi durumunda, ABB
satig ofisiyle iletisim kurun.
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11:6 Koruma gostergesi

Durum

Olasi neden

Coézim

Asini yiik korumasi

Po\wgr on Fault Protection

@ Jer

Prot Motor OL

Motor, asir yik durumuna
maruz kaldi, ¢tinki belirli bir stre
icindeki akim degeri ¢cok ylksek.
(Motor saftindaki yik ¢ok fazla)

Sirali

Yolvermede

Asiri yuku olusturan nedeni tespit edip
dlzeltin. Akim sinir seviyesinin gok
disuk olmadigindan emin olun.

Reset Geri .

* Yolverme rampa suresinin ¢ok uzun
olmadigindan emin olun.

» Dogru asin yik sinifinin kullanildigindan
emin olun.

* le Ayari parametresinin dogru
oldugundan emin olun.

Siirekli galisma

» Asir yiku olusturan nedeni tespit edip
dazeltin.

Uggen Baglanti iginde

Yolvermede

» Asir yiku olusturan nedeni tespit edip
dizeltin.

* Akim sinir seviyesinin ¢ok disuk
olmadigindan emin olun.

* Yolverme rampa suresinin ¢ok uzun
olmadigindan emin olun.

» Dogru asin yik sinifinin kullanildigindan
emin olun.

» le Ayari parametresinin nominal motor
akiminin %58’ (1/ (4/3)) olarak ayarli
oldugundan emin olun.

Siirekli galisma

» Asir yiku olusturan nedeni tespit edip

dizeltin
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Durum

Olasi neden

Cozim

Dusiik yik korumasi

Power on Fault Protection

y s

Prot Underload
Reset Geri

Motor akimi, ayarli seviye ve
surenin altinda.

+ Dusuk yuku olusturan nedeni tespit edip
dizeltin.

» Ayarlarin, calisma kosullarina uygun
oldugundan emin olun.

Kilitli rotor korumasi

Power on Fault Protection
! — N

& 0 K

Prot Locked Rot
Reset Geri

Motor herhangi bir nedenle sert
calisiyor.

Hasarli yatak veya sikismis yuk
neden olabilir.

» Motor ve yukun yataklarini kontrol edin.
* Yukln sert galismadigindan emin olun.

Yiiksek akim korumasi

Power on Fault Protection
N/ N/

(@) ,O,

/N

Prot High I
Reset Geri

Yumusak yolverici degerinden 8
kat daha yuksek bir hata akimi
olustu.

» Motor icindeki devrelerde fazlar arasi
yalitim hatasi veya toprak hatasi olup
olmadigini kontrol edin.

Faz dengesizligi korumasi

Power on Fault Protection

€0 ¢

Prot Phase Imb.
Reset Geri

Faz akimlarinda dengesizlik var.

» Ana gerilim ve motor devresini kontrol

edin.

* Motoru yeniden baslatin ve faz

akimlarini kontrol edin.

Faz ters donme korumasi

Power on Fault Protection

& 6 e

Prot Phase Rev
Reset Geri

Faz sirasi dogru
degil.

» Hat tarafindaki faz sirasini (L1-L2-L3)

olarak degistirin.
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Durum

Olasi neden

Cozim

PTC korumasi

Power on Fault

Protection
NS

- © Q-
Prot PTC
Reset Geri

Motordaki PTC termistdrlerinde
asin sicaklik tespit edildi.

» PTC devresinin kapali ve giriglerin bagli

oldugundan emin olun.

Asiri Isinmayi olusturan nedeni tespit
edip dizeltin.

Motorun yeterince sogumasini bekleyin
ve yeniden baslatin.

Tristor asir yik korumasi

Power on Fault
N/ -

Protection

& @ e
Prot SCR OL
Reset Geri

Yumusak yolverici gok kiguk.
Saat basina diisen yolverme
sayisi ¢ok fazla.

Yolverme rampa suresi gok
uzun.

Yumusak yolvericiyi kontrol edip uygun
bir boyuttaki yolvericiyle degistirin.

Saat bagina digen yolverme sayisini
kontrol edin ve azaltin.

Akim sinir seviyesinin ¢ok dusuk
olmadigindan emin olun.

Yolverme rampa suresinin ¢ok uzun
olmadigindan emin olun.
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Bolum 12 $Semalar

Devre semasi PST30..PST300........ccoii i e e 191
Devre semasi PSTB370...PSTB1050 .......cueiiiiiiiiaiaii e 192
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Semalar
Bolum 12 $Semalar
12:1 Devre semasi PST30..PST300
EEEEEE
s Ty 7
| Cct1 > |
: e | |
| ct3 |
| H# - |
: Fr==wpeh~ "~~~ :
| : X14 X15 XWS: |
| emperature manitor |
|
I m#:: s :
|
U | © — |
[ ' Z |
R Rt T ] |
|—'—'jwe | X21 K 11 | g ock "
| |
,'Eij N g Fy 2 ,
Iy T | : : | :
| | +
- Vel 1 SFma e T |
| I | K ;B‘“e V4 |
| S— |
;g : Vn : i 1o G — i Brown 1 :
L“‘f“* Ve | K Black V5
rE—— b s ST e |
In0 | G Red
If’—l— Start Low Vol tage Board : : : _‘ :
| L _yobaek Gertimpancsy :
! I
' |
|

Note Terminal 3,727 is a function earth,

Sekil 1:

1SFC132003M0201

it is not o protective earth. It shal|
be connected to the mounting plate.

Devre semasi PST30..300

Keypad ~ PTC  FIELDBUS

Terminal 3 bir fonksiyon topraklamast olup, koruma amacgli
topraklama degildir. Montaj plakasina baglanmalidir.
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Sekil 2:

192

™ Tinternal control voltage 1y

s b

|
|
|
| Stop Start
|
|
|

=

T Tintermal control volfoge L2
| ]

12:2 Devre semasi

PSTB370...PSTB1050

I 3 3
I I T 5 N !
| K2 internal |
: ATUAT | Contactor :
| S| [l o1 |
| |
r ct2
! | e | On\7y for > |
| | Filter | PSTBS70...470 ct3 |
| L |
[ L h i
| NIX9 L |
bl X14 X15 X16 | |
| : ! Temperature mon tor |
—— stﬂ'::
IZO I r o ! Fans :
= @ |
118 L | xe : _ |
[ - [T Y — |
117 T T " T srown |
X27...30 Xx21 T1 <+
G e :
e
s Pl X226 U lpug V2 |
lig | r hl | I T |
| — |
131 . . | [ Brown [
K4 N ke ! x23 k12! ENN !
D) : | E I:\‘qck = VA NN Jnternal |
I -pass
b | : X24G 12|¢ :e V4 K2 N\ Q) ) Contastor :
w0 | Ve | NNN
1 ! | I I— | | @ |
|9_'7 vn ! G |Brown |
8 X25 kT3 1
I7_'i Ve | : « :B\cu:k Vs :
ls " ! | X266 131 e Tve !
i _ 1m0 [ u ed |
'5_|7 Start Low Vol tage Board | | | — |
+ __ Stop [ |
. | LHigh Voltage Boord _ | I
2
I 100-250V | :
%50/50 Hz |
| L o |
bl RRE J
Keypad PTG  FIELDBUS ulvlw

Note Terminal 3 /747 is o function earth,
it is not o protective carth, It shall
be connected to the mounting plate.

Devre semasit PSTB370...PSTB1050

Terminal 3 bir fonksiyon topraklamast olup, koruma amagl
topraklama degildir. Montaj plakasina baglanmalidir.
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Bolum 13 Dizin

Sayilar

1.le Ayar 111, 168

1. Sira Param. 112, 167, 168
2.le Ayari 111, 170

2. Sira Param. 113

2. Sira Param. 169, 170
3.le Ayan 112

3. Sira Param. 113

3. Sira Param. 170, 171
3rdSet le 171

A

Acik devre motor tarafi 23
Acilmayan baypas kontaktéru 23
AG Pano No 72
Agirliklar 30
Akronimler 13
Ambalajindan ¢ikarma 37
Ana devre 17
baglanti 43
Analog Cikis 108, 161, 162
Analog ¢ikis 108, 161, 162
Analog cikis, deger tipi 162, 163
Analog ¢ikig, maks aralik 7163
Analog cikis, referans 162, 163
Akim 131
Akim Sinirt 91
Akim sinin 22, 91, 137
Curr Lim1 168
Curr Lim2 169
Curr Lim3 171
Akim Siniri 137
ilk sira 112, 168
Seviye 89, 92
ikinci sira 113, 169
Ugiincii sira 113, 171
Aktif 67
Anl Ref 162
Anl Tipi 162
Aralik digi frekansi 23
AS-Interface 121, 165
Asiri sicaklik sogutma blogu 23
Asin yik 95, 112, 140
Asiri yik ¢alisma sinifi 96
Asiri yik calisma tipi 95
Asin yuk korumasi
calisma tipi 142
Asir Yik Sinifi 88
Asin yuk sinifi 18, 91, 95, 140
ikili tip, calisma sinifi 141
ikili tip, yolverme sinifi 141
Asirn yuk uyarisi 153
Asin yuk uyarisi
Seviye 101
Asin yuk uyari seviyesi 101, 153
Asin yuk yolverme sinifi 96
Ay 174
Ayar akimi 88, 131
ilk sira 112, 168
ikinci sira 113, 170
Ugiincii sira 113, 171
Ayarlar 77
Ayarlar menusu 69

B
Baglanti 17, 43, 72
Ana devre 43
Haberlesme cihazlari 56
Kontrol devresi 47
Topraklama 47
Programlanabilir gikis rélesi K4 52
Programlanabilir ¢ikis rélesi K5 52
Programlanabilir ¢ikis rélesi K6 53
Programlanabilir girigler 50
PTC girisi 53, 54
Standart 17
Yolverme ve Durdurma 48
Baglantilar 24
Baglanti hatasi 181
Bakim 125
Baski 5
Baslangi¢ ekrani 85
Baslangi¢ gerilimi 22, 89, 91, 92, 135
ik sira 112, 168
ikinci sira 113, 169
Ugiincii sira 113, 170
Baslatma hatalar 181
Baypas agiimiyor
calisma 103
Baypas Hatasi 183
Baypas kapanmiyor
calisma 103
Belge kodu 7171
Belge numarasi 5
Besleme gerilimi 17, 27
Besleme gerilimi ve kontrol devresi, baglanti 47
Birinci sira parametreleri 112
Bitis Gerilimi 91, 136, 137
Bitis gerilimi 22, 89, 91, 92, 136
Boyutlar 31
BP Closed Op 703
BP Open Op 7103

By 156, 157
Cc

cosPhi 72
¢

Calisma Modu 69
Calisma Siresi 72
Calisma tipi 99
Cevresel etkiler 26
Cikis rolesi K4 106
Cikis rélesi K5 106
Cikis rolesi K6 107, 109
Cikis roleleri 27

Cikiglar 106, 108

D

Dahili hatalar 184

Dahili kontrol gerilimi 48

Dahili yumusak yolverme hatasi 23

Dakika 115, 175

Darbeli akim hatasi 23

Darbe Seviyesi 92, 93, 138

Darbe Siresi 92, 93, 138

Darbeli Yolverme 22, 92, 93, 138
Darbeli Yolverme Seviyesi 22, 92, 93, 138
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Darbeli Yolverme Siresi 93, 138
DB surimu 72
Degistirilmis ayarlar 69, 117
Delik plani 31, 39
Depolama 26, 37
DeviceNet 121, 165
Devre semasi 191
Dil 114, 172
DOL yolverme 70, 71
Donanim 21
Donanim girigleri kumandasi 21
Durdurma aralig1 92, 93, 139
Durdurma Modu 89
Durdurma modu 92, 94, 133
Durdurma rampasi
Aralik 139
Durdurma rampasi 22, 89, 91, 92, 135
Aralik 92, 93, 139
Durum Bilgileri menlsu 72
Duvardan/6nden minimum uzakhk 38
Dislk akim uyarisi 22, 101, 152
Seviye 101, 153
Dusuk akim uyarisi 101
Seviye 101
Dusuk Yuk 98, 186
Calisma tipi 98, 146
Seviye 98
Zaman 98, 146
Dusuk ylk korumasi 98, 145, 186
Calisma tipi 98, 146
Seviye 98, 145
Zaman 98, 146

E

Eksenel Fan 87

Elektrik baglantisi
Ana devre 43
Besleme gerilimi ve kontrol devresi 47
Harici Baypas 45
Programlanabilir gikis rélesi K4 52
Programlanabilir ¢ikis rélesi K5 52
Programlanabilir gikis rélesi K6 53
Programlanabilir girisler 50
PTC girisi 53, 54
Topraklama 47
Yolverme ve Durdurma 48

Ext ByPass 88, 90, 151

F
Fanlar 21
Faz Dengesizligi 99, 147
Faz dengesizligi 99
Calisma tipi 99
Seviye 99
Faz Dengesizligi Calistirma 7148
Faz Dengesizligi Calisma 99
Faz Dengesizlik Seviyesi 147
Faz dengesizligi korumasi 22, 99, 147, 186
Calisma tipi 748
Seviye 99, 147
Faz kaybi 23
Faz Kaybi Calistirma 102, 154
Faz kaybi hatasi 181
Calisma tipi 102, 154
FazL1 72
Faz L2 72
Faz L3 72
Faz siras1 72
Faz Ters Dénme Calistirma 150

Faz ters donme korumasi 22, 100, 149, 186
Calisma tipi 700, 150
Faz Ters Dénmesi 100, 149
Faz ters ddnmesi 700
Cahisma tipi 7100
FB Hata Calisma 102, 154
Fieldbus Adresi 110, 166
Fieldbus Kontrol 110, 164
Fieldbus Tipi 7110, 165
Fieldbus 21, 110, 121
Adres 166
Haberlesme 23
Baglanti 56
Kontrol 110, 164
Hata 183
Tip 110, 165
Fieldbus haberlesme 23
Fieldbus hatasi
Calisma tipi 102, 154
Fieldbus soketi 1271
Fonksiyon topraklama 47
Fonksiyonel Ayarlar 69, 78, 92
Fonksiyonlar 22
Freq F Op 102
Frekans 27, 72
Frekans hatasi 182
Calisma tipi 102, 155
Freq F Op 155

G

Genel Bilgiler 21

Genigletilmis durdurma araligi 22, 139
Genigletilmis yolverme araligi 22, 139
Gergek zamanl saat 23, 85
Gereksinimler 12

Gezinme tuslar 64

Girigler 104

Gosterim Ayarlari 114

Gosterim ayarlan 69, 78, 114
Gosterim Seti 172

Gin 174

H

Haberlesme cihazlari, baglanti 56

Haberlesme protokolleri 27

Harici Baypas 18, 92, 151
Baglanti 45
Kontaktoér 88, 90

Harici Baypas kontaktori 45

Harici kontrol gerilimi 49

Harici tus takimi 21

Hat tarafi 43

Hat Gerilimi 72

Hat Tarafi Hatas1 182

Hata 64

Hata Denetimi 23

Hata gostergesi 181

Hatalar 102, 180

Havalandirma oluklari 38

Hidrolik Direksiyon 87

Hidrolik Pompa 87

High | 99, 148

High | Op 99, 149

HMI 63

HS Temp Op 102, 155

|
le Ayar 18, 65, 88, 90, 92, 131
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In0 104, 112, 157
In1 105, 112, 157
Init Volt 91, 135
Init Volt1 168

Init Volt2 169

Init Volt3 170
Yalitim 27

|

ikili 176

ikili Sinif R 141

ikili Simif S 141

ikinci programlanabilir giris 7105
ikinci sira parametreleri 113
iletken olmayan SCR 23, 182
iletken olmayan tristdr hatasi 182
ilk programlanabilir giris 104
ince Ayar 88

ince ayar parametreleri 89
insan Makine Arayiizii 63
isaretler 24

J
Jog 23, 70, 71

K

Kapanmayan baypas kontaktori 23

Kirma makinesi 87

Kisaltilmig SCR 181

Kisaltmalar 13

Kick StartTime 92

Kilit R Calisma 97, 144

Kilit R Seviyesi 143

Kilit R Suresi 97, 144

Kilitli Rotor 97, 143

Kilitli rotor
Calisma tipi 97
Sire 97

Kilitli rotor korumasi 22, 97, 143, 186
Agma seviyesi 143
Calisma tipi 97, 144
Seviye 97, 143
Sire 97, 144

Kilitli rotor seviyesi 97

Kirlilik derecesi 26

Klasik devre 48

Kompresor 87

Konfiglirasyon 18

Kontrol devresi 47
Baglanti 47

Konveyor 87

Koruma 22, 26, 64, 78

Koruma g0stergesi 7185

Korumalar 95

L

LCD 17, 64

LCD ekraninin otomatik kapanmasi 172
LCD Otomatik Kapanma 115, 172
LED 17, 64

LOKAL KONTROL 18

Lokal Kontrol menist 70

M
MAC Adresi 72
Maks Aralik 163

Mendilerin agiklamalari 85
MenU agaci 68
Mendliler, agiklama 85
Mikser 87
Minimum muhafaza boyutlar 39
Modbus 121
Moment 22
Moment kontroli 94
Moment kontroll ayari 134
Moment kontroll ayari (Tune T-Ctrl) 94
Moment Sinir 137
Moment siniri 89, 92, 137
Montaj 37
Motor asiri yik korumasi 22, 95, 140
OL Sinifi 88, 140
OL Op 95, 142
Asiri yik sinifi 18, 95
Calisma sinifi 96
Yolverme sinifi 96
Calisma tipi 95, 142
Motor asiri yik uyarisi 22, 153
Motor sesi 180
Motor dlsuk ylk korumasi 22, 145
Motor sicakligi 85
Motor tarafi 43
Muhafaza boyutlari 39

N
Nem 26

(o)

OL Op 95, 142

OL Sinifi 88, 91, 95, 96, 140
OL SinifiR

Olay 72

Olay glinligu 23, 72

P

Php 72

P kw 72

Parola 66, 173

Parola, ayar 66

Parola Degistirme 86

Profibus DP 121

Programlanabilir gikis rélesi K4 52, 106, 159
Baglanti 52

Programlanabilir ¢ikis rolesi K5 52, 106, 159
Baglant 52

Programlanabilir ¢ikis rélesi K6 53, 107, 109,

159

Baglanti 563

Programlanabilir girigler 27, 104, 157
Baglanti 50

Programlanabilir yazilim ¢ikisi V7 107, 161

PTC 150, 151

PTC Galisma 100, 151

PTC korumasi 22, 100, 150, 187
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Role K6 53, 107, 109, 159
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SCR kisaltilmig 181

SCR sicakligi 86

Secim tuglari 64
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Sirall 43

Sira Sayisi 111, 167

Siral yolverme 22, 111
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Sogutma sistemi 27
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Start Ramp2 169
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Tarih 173
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Uin durumu 85

Underl Lev 98, 145

Underl Op 98, 146

Underl Time 98, 146

Uyan 22

Uyarilar 101

Uygulama Ayar 18, 69, 78, 87

0
Uggen Baglanti iginde 43
Uglincli sira parametreleri 113
Ust seviye 69, 85
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Wa I=H Lev 101, 152
Wa I=L Lev 101, 153
Wa OL Lev 101, 153
Warn |=High 101, 152
Warn I=Low 101, 152
Warn OL 101, 153
Warn SCROL 101, 154

Y
Yavasglama 91, 136
Yavaslama gerili 22, 89, 92, 136
Yazilim Cikig1 V7 107, 161
Yazilim sturimi CU 72
Yazilim Strimi FU 72
Yazilim strimu KP 72
Yolverme araligr 92, 93, 139
Yolverme ve Durdurma
Baglanti 48
Yolverme Modu 89
Yolverme modu 92, 94, 132
Yolverme rampasi 22, 89, 91, 92, 134
Aralik 93, 139
ilk sekans 112, 167
ikinci sira 113, 169
Ugiincti sira 113, 170
Yolverme Sayisi 72
Yumusak yolverici tipleri 28
Yikseklik 26
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Mlisteri yorumlari raporu

Uriin:

Klasérden gykaryn

ABB bu urtin hakkindaki yorumlarinizi beklemektedir. Asagidaki sorulari, her bir kate-
goride bir segenek isaretleyerek yanitlayin. Yanitlariniz Grtinlerimizi gelistirmemizi
saglayacaktir.

Uriin kalitesini nasil degerlendiriyorsunuz?

Mikemmel Koti
Genel izlenim L] L] ] O
Kullanislihk L] U L] L]
Fonksiyonlar ] O ] []
insan Makine Arayiizii ] ] ] n

Yorumlar:

Belgelerin kalitesini nasil degerlendiriyorsunuz?

Mukemmel Kotu
Genel izlenim O O O 0
Duzen O O O O
Cizimler ] ] O L]
Okunaklilik o O O O
Bilgilerin kolayca bulunabilrJsi ] O O
igerik yapisi ] Il [] U

Yorumlar:




Gelistirme oOnerileri:

Lutfen bu raporu asagidaki adrese gonderin:

ABB Automation Products AB, Cewe-Control
_S-721 61 Vasteras
Isvec

Klasérden ¢ykaryn
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