Onemli Kullanic Bilgisi

LS Degisken Frekansh Sirlculeri satin aldi  giniz igin te sekkrler!

EMNIYET TALIMATLARI

Kazalari ve potansiyel tehlikelerin olugsmasini 6nlemek i¢in her zaman emniyet talimatlarina uyun.

Bu kilavuzda emniyet mesajlari asagidaki sekilde siniflandiriimigtir:
& UYARI Uygun olmayan isletim ciddi kisisel yaralanma veya 6lime yol agabilr.
& T E D B i R Uygun olmayan kull_anlm hafiften orta siddete kadar kigisel
yaralanma veya maddi hasara yol acabilir.
Bu kilavuz boyunca emniyet tedbirlerinden haberdar olmaniz i¢in asagidaki iki gésterimi kullanacagiz:

A Belirli durumlar altindaki potansiyel tehlikeleri belirtir.
Mesajl okuyun ve talimatlari dikkatlice takip edin.

C Belirli durumlar altindaki sok (¢carpma) tehlikelerini belirtir.
Tehlikeli gerilim mevcut olabileceginden dolayi 6zel dikkat gosterilmelidir.
Cabuk referans i¢in igletim talimatlarini el altinda bulundurun.

SV-iC5 serisi suriicinin performansini azami kilabilmek ve emniyetli kullanimini temin etmek igin bu kilavuzu
dikkatlice okuyun.

/N UYARI

Guc uygulanmi s iken veya cihaz i sletimde iken kapa g1 ¢cikarmayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasi meydana gelebilir.

Surdcundn 6n kapa g1 ¢ikarilmi g durumda iken cali stirmayin.
Aksi takdirde, yuksek gerilim terminalleri veya sarjli kapasitore temas etme sebebiyle elektrik
carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Giris gucl uygulanmami $ olsa dahi, periyodik muayeneler veya kablolama

haricinde kapa g1 ¢cikartmayin.
Aksi takdirde, sarjli devrelere temas edebilir ve elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablolama ve periyodik muayeneler giri $ glcuntn kesilmesinden en az 10
dakika sonra ve DC bara geriliminin de sarj oldu gu bir olci aleti ile
denetlendikten sonra (DC 30V altinda) gercekle stirilmelidir.

Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Butonlari kuru ellerle ¢cali  stiriniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablo izolasyonlari hasarli ise kabloyu kullanmayin 1Z.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

Kablolari surtmelere, a siri gerginli ge, agir yiklere veya siki stirmaya maruz
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birakmayiniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

/\ TEDBIR

m Sdrlclyla alev almaz bir ylizey Uzerine kurun. Yakini  na alev alabilir bir

malzeme koymayin.
Aksi takdirde, yangin c¢ikabilir.

m  SUr0cl hasar gorurse giri  $ gucunu kesin.
Aksi takdirde, ikincil bir kaza ve yangina yol acabilir.

m Giris gucu uygulandiktan veya kapatildiktan sonra siricu bir ka¢ dakika

suresince sicak kalacaktir.
Aksi takdirde, cilt yanmasi veya hasari gibi bedeni yaralanmalara maruz kalabilirsiniz.

m  Kurulumu tamamlanmi $ olsa dahi, hasarl veya parcalari eksik bir stricii  ye

guc uygulamayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

m Sdricl icine iplik, ka @git, agac parcaciklari, toz veya di ger yabanci madde
giri gine miusaade etmeyin.
Aksi takdirde, yangin veya kaza meydana gelebilir.

CALISTIRMA ONLEMLERI

(1) Kullanma ve kurulum

Uriinii agirhgina gore tutun.

Tavsiye edilen sayidan yiksek olacak sekilde surtict kutularini Ust Uste koymayin.

Bu kilavuzda belirtilen talimatlara gére kurun.

Kapag! nakliye esnasinda agmayin.

Suritci Uzerine agir maddeler koymayin.

Siricl yerlestirme yéninin dogru oldugunu kontrol edin.

Suiriciyd dustrmeyin, veya darbeye maruz birakmayin.

200 V Sinifiigin Tip 3 topraklama ydntemini kullanin (Toprak empedansi: 100 ohm ‘dan disik).
Muayene veya kurulum icin pcb ‘ye dokunmadan dnce ESD (Elektrostatik Desarj) ‘a karsi koruyucu tedbirler
alin.

Suruciuyl asagidaki cevresel sartlar altinda kullanin:

0 OO0O0O0OoOoOoOoad

-10 ~ 50T (donma olmaksizin), SV004iC5-1, SV004iC5-1F,
SV008iC5-1, ve SV008iC5-1F (UL 508C) modelleri icin ortam 40C
Goreceli nem 90% RH veya daha az (sivilasma olmaksizin)

Depolama -20~65 T

Cevre | sicakhgi

Ortam sicakligi

Korozyon yapici gazdan, tutusabilir gazdan, yaddan, dumandan

Konum

u veya tozdan korunakli
Yikseklik, Deniz seviyesinin azami 1,000m Ustinde, Azami 5.9m/sec? (0.6G)
Titresim veya daha az
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(2) Kablolama

ooOooon

Surdcunun cikisina gug faktéri dizeltme kapasitord, asir gerilim koruyucu veya RFl filtresi baglamayin.
U, V, W cikis kablolarinin motora baglanti sirasi motorun dénme yoniinu etkileyecektir.

Dogru olmayan terminal kablolamasi cihaz hasarina yol acabilir.

Terminallerin kutuplarini (+/-) ters ¢evirme sirticiiye zarar verebilir.

Yalnizca LS siriici konusunda uzman yetkili personel kablolama ve muayeneleri gerceklestirmelidir.

Daima kablolamadan suriiciiyl 6énce kurun. Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz veya
bedensel yaralanma olusabilir.

(3) Deneme calistirmasi

O
O

Calistirmadan 6nce biitin parametreleri kontrol edin. Yuke bagli olarak parametre degerlerini degistirmek
gerekebilir.

Daima her terminale bu kilavuzda belirtildigi sekilde izin verilen aralikta gerilim uygulayin. Aksi takdirde,
surlicide hasar meydana gelebilir.

(4) Cahstirma onlemleri

O

O0 0 0 O OO0 g O

Otomatik tekrar baslatma fonksiyonu segili iken, bir alarm durmasindan sonra motor aniden ¢alisacagindan
cihazdan uzak durun.

Tus takimi Uzerindeki Dur (Stop) tusu yalnizca uygun fonksiyon ayari yapilmigsa gecerlidir. Bir acil durdurma
butonunu ayri olarak hazirlayin.

Referans sinyal mevcut iken bir alarm sifilamasi yapilirsa, ani bir calisma meydana gelecektir. Referans
sinyalinin kapali oldugunu pesinen kontrol edin. Aksi takdirde, bir kaza meydana gelebilir.

Sirici icinde herhangi bir seyi modifiye etmeyin veya degistirmeyin.

Motor, slrtictiiniin elektronik 1si fonksiyonu tarafindan korunmakta olmayabilir.

Sirdcinun sik ¢alistirihp/durdurulmasi igin suriict girisinde manyetik kontaktdr kullanmayin.

Elektromanyetik parazit etkisini azaltmak icin gurulti filtresi kullanin. Aksi takdirde, yakindaki elektronik cihaz
etkilenebilir.

Giris gerilim dengesizligi durumunda AC reaktorl kurun. Sirlcuden yayilan potansiyel yiksek frekansl
guriltiye bagl olarak Gug Faktori kapasitorleri ve jeneratorler asiri 1sinabilir ve hasar gorebilir.

Cihazi ¢alistirmadan once ve kullanici programlamasindan énce, kullanici parametrelerini fabrika ayarlarina
getirin.

Sirict kolayca yiiksek hizda islemlere ayarlanabilir. Cihazi c¢alistirmadan 6nce motorun veya makine
aksaminin kapasitesini kontrol edin.

DC-Fren fonksiyonunu kullanirken durdurma torku Uretilmez. Durdurma torku gerekli oldugunda ayri techizat
kurun.

(5) Hata 6nleme tedbirleri

O

Siriict aksadiginda makina ve techizati tehlikeli durumlardan korumak icin acil fren gibi bir emniyet yedegi
saglayin.

(6) Bakim, muayene ve parca degisimi

O
O

(7) imha

O

Surtcunun kontrol devresi Gizerinde megger (yalitim direnci) testi uygulamayin.
Periyodik muayene i¢in Bélim 13 ‘e bakin (parca degisimi).

Siriciyl imha ederken endustriyel atik olarak siniflandirin.

(8) Genel talimatlar

O

Bu talimat kilavuzundaki sema ve c¢izimlerin cogu siriiciiyu devre kesicisiz, kapaksiz veya kismi agik olarak
gostermektedir. Srticlyi hi¢ bir zaman bu sekilde ¢alistirmayiniz. Kapagi ve devre kesicileri her zaman takin
ve siriiclyt calistirirken bu talimat kilavuzunu takip edin.
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Kilavuz ozeti

Onemli Kullanici Bilgileri

® Bu kilavuzun amaci kullaniciya SV- iC5 serisi surticiyl kurmak, calistirmak ve bakimini gergeklestirmek igin gerekli

bilgileri saglamaktir.

® Basanli kurulum ve calistirmayl temin etmek icin ilerlemeden ®nce sunulan bilgiler tamamiyla okunmali ve

anlasgiimalidir.

® Bu kilavuz asagidaki bilgileri ihtiva eder...

Bolum Baslik Tanim

1 Temel bilgi & | SV-IC5 serisi surlicinin emniyetli ve en uygun kullanimi igin
onlemler genel bilgi ve 6nlemleri saglar.

2 Kurulum SV-iC5 surucunin nasil kurulacag tizerine talimatlari saglar.

3 Kablolama SV-IC5 sirldcinin nasil kablolanacag! Uzerine talimatlari

saglar.

4 Temel istege bagh cevresel cihazlarin siriiciiye nasil baglanacagin
yapilandirma tanimlar.

5 Programlama tus | Tus takimi dzelliklerini ve gdstergeyi resmeder.
takimi

6 Temel calisma Surdcunun hizh calistirilmasi icin talimatlari saglar.

7 Fonksiyon listesi SV-iC5 ‘nin tanim, tip, birimler, fabrika ayarlari, Min/Max ayari

gibi parametre bilgisini ortaya koyar.

8 Denetim blok Kullanicilarin ¢alistirma modunu kolayca anlamalarina
semasil yardimci olmak i¢in denetim akisini gosterir.

9 Temel SV-iC5 i¢indeki temel fonksiyonlar icin bilgiler saglar.
fonksiyonlar

10 Geligkin Sistem uygulamasi i¢in kullanilan geligkin fonksiyonlari belirtir.
fonksiyonlar

11 Gozlemleme Calistirma durumu ve hata bilgisi hakkinda bilgi verir.

12 Koruyucu SV-iC5 ‘in koruyucu fonksiyonlarini ortaya koyar.
fonksiyonlar

13 Sorun giderme & | Genel sorun giderme bilgisi yaninda cesitli siriicl hatalar ve
bakim yapilacak uygun eylemi tanimlar.

14 Ozellikler Giris/Cikis degeri, kontrol tipi ve SV-iC5 slrtcuniin daha fazla

detaylari tizerine bilgi verir.
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1. Temel bilgi & onlemler

Temel bilgi ve dnlemler

1.1 Onemli tedbirler

Paketi agma ve

®  Siriclyl nakliye sirasinda olugsmus olabilecek bir hasara kargl inceleyin. Siriict biriminin

inceleme ihtiya¢c duydugunuz uygulama igin dogru oldugundan emin olmak igin, etiket Ustlindeki strticl
tipini, ¢ikis deg@erlerini ve surticiiniin eksiksiz oldugunu kontrol edin.
.
SV004|05 -1F |<— Siiriicii Tipi
INPUT 200230 V 1 Phase <—— Giris Gicli Degeri
5.5A B0 60Hz N
OUTPUT O—Input Vv 3 Phase |4—— Cikis Glcl Degeri
a-8A 4 i <«—— Striicii Kapasitesi (HP/kW)
I II|IIIIII|I|II|IIIII|IIIIII‘IIII I <+ BarKod
02052900109 <4——  Seri Numarasi
'5\ LST Industrial Systems Co., Lid. Made in KOREA )
® Sirlcindn tipi
SV 004 iC5 - 1 F
Motor Giicii Seri ismi Giris 2l IANTS
secenegi
LS 004 | 0.4 [kw] F | Dabhili Filtre
Surici | 008 | 0.75 kW] Tek faz standart | ~
o 1 | Tekfaz
015 | 1.5 [kw] suriicu (200V) . N/A
022 | 2.2 [kw]
® Aksesuarlar
Eger herhangi bir farkhlik, hasar, vs. bulduysaniz satis temsilcinizle irtibata gecin.
Calistirma igin Hazirlanacak araglar ve parcalar suriicinin nasil ¢alistinldigina baghdir. Techizat ve parcalar

gerekli arag ve

gerekli seklide hazirlayin.

parcalarin

hazirlanmasi

Kurulum Sirucuyu yuksek performans ile uzun zaman calistirabilmek icin strticiy uygun bir yerde uygun
yonde ve uygun bosluklar birakarak kurun (2. Kurulum, P 2-1 ‘e bakin).

Kablolama Gug¢ kaynagini, motoru ve calistirma sinyallerini (kontrol sinyalleri) terminal bloguna baglayin.

Yanlis baglantinin sirliciye ve cevresel cihazlara zarar verebilecegini akilda bulundurun (3.

Kablolama, P 3-1 ‘e bakin).
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1. Temel bilgi & onlemler

1.2 Uriin Detaylar

1.2.1 Gorinim

Tus takimi
Durum LED

Potansiyometre
Gosterge Penceresi

DUDRUR/SIFIRLA

On Kapak:
(STOP/RST) Butonu

Kablolama  yapildiginda

ve parametre

Govd : On k k\
ayarlandiginda gikartin. ovae yuvast: &n kapa

Alt Kapak: Giris glcli G \

ve motor

bu gizgiye kadar geriye

gekilir ve yukari

kaldirilirsa, ana gévdeden

gikartilabilir. Sayfa 1-3 'e

bakin. /

kablolandiginda

gikartin.

Suricl Etiketi

1.2.2 On kapaksiz gériinim

On kapagin ¢ikartilmasi igin Sayfa 1-3 ‘e bakin.

LCALISTIR Butonu

NPN/PNP

Parametre ayarlamak igin

4-Yollu buton
(Yukari/Asagi/Sol/Sag
butonu)

Segim

Digmesi Analog
Giris/Cikis

Terminali

Siaricl Toprak Terminali
= Tedbir: Terminale

erismek igin alt kapadi

cikartin.
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1. Temel bilgi & onlemler

1.3 Cikartma ve tekrar kurma

1.3.1 On kapadin cikartiimasi

® Parametre ayarini degistirmek icin: Kapaktaki desene parmakla 1) ‘deki gibi
yavasca bastirin ve 2) ‘deki gibi asagiya dogru itin. Boylece 4-yollu buton
goriinecektir. Parametre ayarlamak ve degeri degistirmek igin bu butonu kullanin.

2)

. Buraya yavasca
hastirin

® Kabolama igin Cikartma: Yontem 1 ‘de gosterilen ile aynidir. Kapagin her iki

kenarini tutun ve ana gévdeden tamamen cgikartmak icin yukari kaldiy > BU

parcanin her

iki

1) 2)

Paralel! kenarini

1. Kapagin

) Cikartmak
tepesi yan

ukari
yuvaya denk y

gelene kadar

kapagl asagiya
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1. Temel bilgi & onlemler

® Giris giiciiniin ve terminallerinin baglanmasi igin cikartma: On kapadi cikarttiktan

sonra, alt kapagin baglantisini kesmek icin yukariya kaldirin.

=Not: Girig gucu

Terminallerinin

IIlII i "i:;.
o R, -y

ismi burada

¢; 7

etiketlenmistir.

® Kontrol terminallerine erismek icin: giic terminal baglantisini bitirdikten sonra,
alt kapag tekrar kurun ve daha sonra kontrol terminallerini baglamaya baslayin.

e w=Not : YALNIZCA bu kilavuzda berlirtildigi gibi tavsiye edilen boyutta kablo
kullanin. Daha biiyiik boyutta kablo kullanmak hatali baglamaya onciiliik edebilir

veya yalitkana hasar verebilir.

=Not: Denetim

Terminallerinin

ismi burada

etiketlenmistir.
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2.

2. Kurulum

Kurulum

2.1 Kurulum énlemleri

/\  TEDBIR

® Plastik bilesenlere zarar vermemek i¢in suriciyu dikkatlli tutun. Sdriciytd 6n kapagindan tutmayin. Cikarak
disebilir.

® Siriclyl titresime bagisikli bir yere kurun (5.9 m/s? veya daha az). Surtcl ortam sicakhginin yogun etkisi
altindadir.

® Sicakhgin izin verilen aralikta oldugu bir yere kurun (-10~50°C). Azami_Cevresel Hava Sicakl g1 50C ‘dir.

SV004iC5-1, SV004iC5-1F, SV008iC5-1, ve SV008iC5-1F modell eri Ortam 40T ‘de kullanilabilir. (UL 508C)

(@)
OO

5cm 5cm

5cm

<Ortam Sicakhgi Ol¢iim Bélgesi>
® Sirlcl, ¢alistirma sirasinda ¢ok sicak olacaktir. Yanmaz bir ylizey tzerine kurun.
® Sirlclyl diz, dusey ve ayni dizlemde bir yiizey tizerine kurun. Uygun isi dagitimi igin siriict yoni disey (tepesi

Uistte) olmalidir. Ayni zamanda sirtict ¢cevresinde yeterli bosluklar birakin.

[y Sodutulmus havanin ’ :%
10cm Min kablolama kanali ve cihaz Sogutucu h Zé
arasinda kolayca akmasi f‘
@ icin yeterli bosluk birakin
oo
5cm ' 5cm
Min Min
7
) Havalandirma fani
10cm Min I_%

® Nemden ve direk giines 1s1gindan koruyun.
® Siriclyl su damlalarina, yag, duman, toz, vs. maruz kalabilecek bir ¢cevreye kurmayin. Surticiyl temiz bir yere

veya herhangi bir maddenin igerisine girmeyecegi “bitiinlyle kapah” panel igine kurun.
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2. Kurulum

® Sirlctu panelinde iki veya daha fazla siriici kurulmus veya bir havalandirma fani takilmissa, siriciler ve
havalandirma fani, siriicilerin ortam sicakligini izin verilen araligin altinda tutmak igin azami dikkat gostererek uygun
konumlarda kurulmalidir. Eger uygun olmayan konumlarda kurulurlarsa, sdricilerin ortam sicakligi yukselecek ve

havalandirma etkisi azalacaktir.

® Sirlcinidn sikica tutturulmasini temin etmek i¢in stirliclyl vida ve somun kullanarak kurun.

< Bir panelde birden fazla suriicti kurmak igin >

= Not : Surlculeri ve fani bir panel igcinde kurdugunuzda uygun isi havalandirmasi konusunda

N & 7 LI
il el
i1 NIy
llﬂgvalAk.E. 0 7 E}
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2. Kurulum

2.2 Boyutlar

® 0.4, 0.75 kW (1/2~1 HP)

15ass

T
)

004iC5-1 004iC5-1F 008iC5-1 008iC5-1F

w 79 79 79 79
H 143 143 143 143
D 143 143 143 143
Agirlik
0.87 0.95 0.89 0.97
(Kg)
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2. Kurulum

e 1.5,2.2 kW (2~3HP)

Boyut 015iC5-1 015iC5-1F 022iC5-1 022iC5-1F
w 156 156 156 156
H 143 143 143 143
D 143 143 143 143
Agirlik
1.79 1.94 1.85 2
(Kg)
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3. Kablolama

3. Kablolama

3.1 Terminal kablolama

P4 PS VR V1 CM | AM

5 — . [@@%%@—‘
|
30A30B30C MOEXTG P24P1 P2 CM P3

=2
|
Ozellikler
FX : ileri calistirma
= RX: Ters calistirma
>
Gok < BX : Acil durdurma
fonksiyonlu | =
girig RST : Hata sifilama
terminali
JOG : Jog calistirma

P1-P5 icin 24V gig

Potansiyometre igin 12V guc kaynagi

0-10V Analog Girig terminali

; 0-20mA Analog Girig terminali
QLEI EI m P1-P5, AM, P24 i¢in Ortak Terminal
i | gy

Cok fonksiyonlu Analog ¢ikis terminali ( 0 ~ 10V)

[

AM terminali i¢in Ortak Terminal

Cok fonksiyonlu OC cikis terminali

MO igin Toprak T/M

A kontak ¢ikisl

Cok fonksiyonlu réle
¢ikis terminali B kontak ¢ikisi

30A 30B Ortak

Tek faz AC giri si Qgrilri]r%t
200V ~ 230V A giri si

Ortak
cubuk P P1
Suricu
DC P/S
Icin L1 U

terminal *
(U = Y%
L2 T W
N
Motor igin
terminal SINIEB |
EMI FILTRESI
(Segenek)
Toprak
Yeri
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3. Kablolama

3.2 Gig terminali kablolama igin tanimlar

L L2 PPIN UV W

Giris kablo boyutu 2mm? 2mm? 3.5mm? 3.5mm?
Cikis kablosu 2mm? 2mm? 3.5mm? 3.5mm?
Toprak kablosu 2mm? 2mm? 3.5mm? 3.5mm?
2mm? 2mm? 3.5mm? 3.5mm?
Terminal Kulpu
3.5 ¢ 3.5 ¢ 3.5 ¢ 3.5 ¢
Sikma Torku 9 Ib-in 9 Ib-in 15 Ib-in 15 Ib-in

/\ TEDBIR

Kablolamadan Once giris giiciiniin kapah oldugundan emin olun.
Calistirmanin akabinde giic kaynagi kapatildiginda, iizerinde g¢alismaya
baslamadan 6nce LED tus takimi gostergesinin kapanmasindan sonra en az 10
dakika bekleyin. Olgii aleti varsa, P1 ve N terminalleri arasindaki gerilimi
kontrol edin. Kablolama, siiriicii DC devresindeki giris geriliminin tamamen
tilkkendigi dogrulandiktan sonra gercgeklestirilmelidir.

® U, V ve W cikis terminallerine giris glicii uygulamak siiriiciiniin hasarina yol
agar.

® Giris giiciinii kablolarken ve motor kablolamasi icin yahtimh bashklari olan
halka kablo uglari kullanin.

® Siiriici icinde kablo parcalarn birakmayin. Kablo parcalari hatalara,
bozulmalara ve hatali calismalara sebep olabilir.

® P1 veya P ve N terminallerini asla kisa devre yapmayin. Terminalleri kisa devre
yapmak dahili siiriicii hasarina yol acabilir.

® Siiriicuiniin cikis tarafinda giic faktorii kapasitorii, asiri gerilim koruyucu veya

RFI filtreleri kurmayin. Boyle yapmak bu bilesenlere hasar verebilir.
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3. Kablolama

/N UYARI

® Tip 3 topraklama yontemini (Toprak empedansi: 100ohm altinda) kullanin.

® Siiriiciiyii topraklamak icin ayrilmis toprak terminalini kullanin. Topraklama

icin muhafaza veya sasi vb. iginde vida kullanmayin.

Toraklama Terminali Topraklama Terminali

= Not : Topraklamaya baslamadan 6nce 6n ve alt kapadi gikartin.

= Tedbir : Strlcly toprakladiginizda asagidaki 6zellikleri izleyin.

Model 004iC5, 008iC5 - 1,1F 015iC5, 022iC5 - 1,1F
Kablo boyutu 2mm? 2mm?

Kablo pabucu 2mm?, 3¢ 2mm?, 3¢

Toprak empedansi 100 ohm ‘dan dislk 100 ohm ‘dan dusuk
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3. Kablolama

3.3  G/C terminalleri tanimi

208 30B 30C

Terminal Terminal Tanimi Kablo boyutu Tork (Nm) Not

P1/P2/P3 | Gok fonksiyonlu giris T/M P1- 22 AWG, 0.3 mm? 0.4

P4/P5 P5

CcM P1-P5, AM, P24 icin Ortak 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
Terminal

VR Harici potansiyometre igin 12V 22 AWG, 0.3 mm? 0.4
glic kaynadi

Vi 0-10V Analog Gerilim girigi 22 AWG, 0.3 mm? 0.4

I 0-20mA Analog Akim girisi 22 AWG, 0.3 mm? 0.4

AM Cok fonksiyonlu Analog cikis 22 AWG, 0.3 mm? 0.4

MO Cok fonksiyonlu acik toplayici 20 AWG, 0.5 mm? 0.4
cikisi T/M

EXTG MO icin Toprak T/M 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

P24 P1-P5 icin 24V Glg Kaynagi 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

30A Cok fonksiyonlu réle A/B 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

30B baglanti cikigi 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

30C 30A, B Ortak 20 AWG, 0.5 mm? 0.4

=Not: Kumanda kablolarini kumanda terminallerinden 15 cm ‘den daha fazla uzaklikta badlayin. Aksi

takdirde, 6n kapadin séklilmesinde sorunlar cikabilir.

=Not: Cok fonksiyonlu giris terminalleri (P1~P5) icin harici gii¢c kaynadi (24VDC) kullandidinizda, girislerin

etkin aktif olabilmesi icin 12V ‘dan daha fazla gerilim uygulayin.
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3. Kablolama

3.4 PNP/NPN se¢imi ve haberlesme secgenegi icin baglanti

1. P24 kullanildiginda
NPN 24X O 241
[NPN] o
;)J FX O Resistor CPU
LaU 2
CM
| T L Ll

2. 24V harici glig
m kaynag 24X

. O
o1 kullanildiginda [PNP] F
-1 el O—‘ FX |

1018180}

CPU

Resistor

N

Shie 6 \
= ol e
s 3. Haberlesme Karti Baglantisi:

Haberlesme kartini buraya takin.

= Not: MODBUS RTU secenek karti SV-iC5 icin mevcuttur. Daha fazla detay icin MODBUS RTU secenek kart

kilavuzuna bakin.
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3. Kablolama

Notlar:
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4. Temel yapilandirma

Temel yapilandirma

4.1  Cevresel cihazlarin surictiye baglanmasi

Sdricinin cahstinimasi icin asagidaki cihazlar gereklidir. Uygun calismanin temin edilmesi i¢in uygun cevresel cihazlar
secilmeli ve dogru baglantilar yapiimahdir. Yanlis bir sekilde uygulanan veya kurulan siric, sistemin hatali ¢alismasina
veya hilesen hasari yaninda triin dmriinde kisalmaya da yol agabilir. Devam etmeden dnce bu kilavuzu tamamen okumal

ve anlamalisiniz.

izin verilen suriicii giris gicu degeri araligi
=————p AC Besleme Kaynagi | dahilinde gii¢c kaynag kullanin. (14.0zellikler ‘e
bakin)

MCCB veya Toprak
Devre kesicilerini dikkatle se¢in. Gug¢ acildiginda
kacak devre kesicisi
sirlicl icine blylk bir akim akacaktir.
(ELB)

Gerekli ise kullanin. Kuruldugu zaman, calistirma
Manyetik Kontaktor veya durdurma amaciyla kullanmayin. Aksi

takdirde, Uriin 6mriinde kisalmaya neden olabilir.

Reaktorler gug faktérinin iyilestiriimesi gerektigi
veya surict blydk bir glic¢ kaynagi sistemi
AC/DC Reaktorleri yakininda  kuruldugu zaman kullaniimalidir
(1000kVA veya daha fzala ve 10m dahilinde

kablolama mesafesi).

Sirucuyd uzun sire yiuksek performansla

calistirmak i¢in, uygun bir yerde dogru yonde ve
Kurma ve kablolama
uygun bosluklar birakarak kurun. Yanls terminal

kablolamasi techizat hasarina yol acabilir.

Sirucunin ¢ikis tarafina gugc faktort kapasitord,
Motora asiri gerilim koruyucu veya radyo gurdlti filtresi

baglamayin.
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4. Temel yapilandirma

4.2 Tavsiye edilen MCCB, Toprak kacak devre kesici (ELB) ve Manyetik kontaktor 6zellikleri

MCCB/ Manyetik

ELB(LS) Kontaktor
004iC5-1, 1F ABS33b, EBS333 GMC-12
008iC5-1, 1F ABS33b, EBS333 GMC-18
015iC5-1, 1F ABS33b, EBS333 GMC-25
022iC5-1, 1F ABS33b, EBS333 GMC-32

4.3 Tavsiye edilebilir AC/DC Reaktorii

Model AC giris sigortasi AC reaktori DC reaktori
004iC5-1, 1F 10A 2.13mH, 5.7A 7.00mH, 5.4A
008iC5-1, 1F 20A 1.20mH, 10A 4.05mH, 9.2A
015iC5-1, 1F 30A 0.88mH, 14A 2.92mH, 13 A
022iC5-1, 1F 40A 0.56mH, 20A 1.98mH, 19 A
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5. Programlama Tus takimi

5. Tus takimi ile Programlama
5.1  Tus takimi 6zellikleri

e FWD/REV LED
® 7 Parcali LED

eSUEEEEEEEEEE®

|:|:| UE TR ppeppepaieL L ¥ 79 —BUtonlar
TermnefiEeereeerereey i ® CALISTIR (RUN)
e DURDUR/SIFIRLA
(STOP/RST)

® 4-YOLLU BUTON

FWD ileri calisma sirasinda yanar Hata meydana geldiginde yanip séner
REV Geri ¢alisma sirasinda yanar

7-Dijit Calisma durumunu ve parametre bilgisini gosterir

(LED Gosterge)

RUN Calistir komutu vermek i¢in kullanihr
STOP/RST STOP : Calismayi durdurur RST : Hatalar sifirlar
4-YOLLU BUTON Programlama tuslar (YUKARI/Asagi/Sol/sag ok ve Prog/Ent tuslari)

A YUKARI(UP) Kodlar arasinda ilerlemek veya parametre degerini artirmak i¢in kullanihr

v Asagi Kodlar arasinda ilerlemek veya parametre degerini azaltmak icin kullanihr

| Sol Diger parametre gruplarina gegcmek veya parametre degerini degdistirmek igin islegi

sola hareket ettirmek icin kullanilir

> Sag Diger parametre gruplarina gegcmek veya parametre degerini degdistirmek igin islegi

saga hareket ettirmek i¢in kullanilir

(] Prog/Ent tusu | Parametre degerini ayarlamak veya degistirilen parametre degerini kaydetmek icin

kullanilir

Potansiyometre Calisma frekansinin deg@erini degistirmek icin kullanilir
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5. Programlama Tus takimi

5.2 LED tus takimi Gizerindeki alfa-sayisal gosterge

L A T
" 1 :-' B :- L L v
7 ’ L ¢ '’ v " W
--: 3 L-l’ D " N '-, X
'-" 4 E E ":" o) '-,' Y
'--' 5 :- F ::’ P -- z
A N s
T H
A 8 ) | - s
'--" 9 -" J :- T
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5. Programlama Tug takimi

5.3 Diger gruplara gegmek
® SV-iC5 serisinde asagida gosterildigi gibi 4 farkli parametre grubu vardir.

,‘ : I/O grubu
= 1= ) (X
L)
o0 ¥ !
) {
° ) [
. -
¢ ) 2
At _ -
i o
L [}
°
|
y o
J
Siruci grubu Sirdcinun  cahsmasi icin  gerekli temel parametreler. Hedef frekans,
Hizlanma/Yavasglama zamani gibi parametreler ayarlanabilir.
Fonksiyon grubu 1 Cikis frekans ve gerilimini ayarlamak icin temel fonksiyon parametreleri.
Fonksiyon grubu 2 PID kontrol ve ikinci motor ¢calismasi gibi parametreleri ayarlamak igin geliskin

fonksiyon parametreleri.

GIC (Giris/Cikis) grubu | Cok fonksiyonlu giris/cikis terminali kullanarak sira olusturmak igin gerekli

parametreler.

® Dider parametre gruplarina gecmek asagidaki sekilde gosterildigi gibi her grubun

sadece ilk kodunda miimkiindiir.

Sag (») tusunu kullanarak diger gruplara gecmek Sol () tusunu kullanarak diger gruplara gecmek

(&)
) e

G/C grubu

* . .
Hedef frekans 0.0 (suriict grubunun 1.kodu) ‘da ayarlanabilir. Ayarlanmis deger 0.0 olsa da, kullanici tarafindan

degistirilebilir. Degistirilen frekans degistirildikten sonra goruntulenir.
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5. Programlama Tus takimi

® Her grubun ilk kodundan diger gruplara nasil gegilir.

,-' ,', -. AC giris guict uygulandiginda Suruct grubundaki ilk kod “0.0”  gériintiilenecektir.
1
L -. Fonksiyon grubu 1 ‘e gitmek igin sag ok (») tusuna bir kez basin.
-. Fonksiyon grubu 1 ‘deki ilk kod “F 0" gOruntilenecektir.
2
-. Fonksiyon grubu 2 ‘ye gitmek igin sag ok (») tusuna bir kez basin.
-. Fonksiyon grubu 1 ‘deki ilk kod “H 0” gOruntilenecektir.
3
-. 1/0 grubuna gitmek igin sag ok (») tusuna bir kez basin.
) 7| |- I/O grubundaki ilk kod “l 0" gdruintilenecektir.
4
) (K] I ) s ,
-. Slrct grubuna dénmek icin sag ok (P) tusuna bir kez basin.
\__/ {__/
5 :,’:" -. Surucd grubundaki ilk kod “0.00” __ ‘a dénun.
an¥e 'an'

# Eger sol ok tusu () kullanilirsa, yukaridaki ters sirada calistirilacaktir.

e Ilk kod disindaki herhangi bir koddan diger gruplara nasil gegilir

Herhangi bir kodda\

® sol veya sad ok

et tusuna basmak her

grubun ilk koduna

/

dondirecektir.

| )
Fonksiyon

1 -. F 15 ‘te, Sol (d) veya Sag ok (») tusuna basin. Tusa basmak grubun ilk koduna gétardr.
-. Fonksiyon grubu 1 ‘deki ilk kod “F 0" is goruntilenir.

2
-. Sag ok (») tusuna basin.

3 -. Fonksiyon grubu 2 ‘deki ilk kod “H 0” gériintilenecektir.
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5. Programlama Tug takimi

5.4  Bir grupta kodlar nasil degistirilir

® Siiriicii grubunda kod degistirme

,-' ," -. Surlcl grubu “0.00” ‘da, ilk kodda Yukari (A)
1
(YA tusuna bir kere basin.
——— |- Sdrict grubundaki 2. kod “ACC”
m 2 :—,’:_ :_ goruntilenir.
m | -. Yukan (A) tusuna bir kere basin.
| -- Surlci grubundaki 3. kod “dEC” géruntdilenir.
[ J - e
3 ,—,’ :— : -. Son kod gorinene kadar Yukari (A) tusuna
A — basmaya devam edin.
( "~ -. Surlicti grubunda son kod “drC” gértntilenir.
4 -’ -
iy
-. Yukari (A) tusuna tekrar basin.
Sirdci grubu Ty
5 ) :‘ ” -. Suriict grubunun ilk koduna dénldr.

% Ters sira igin Asagi (V) tusunu kullanin.

® Kod atlama
“F 0" ‘dan “F 15” ‘e dogrudan gecildiginde

1 -. “F 0" ‘da Prog/Ent (@) tusuna basin.
@ -. 1 (F1 '‘in kod numarasi) goruntilenir. 5 e
2
> ayarlamak icin Yukari (A) tusunu kullanin.
.
Ly ® -. Isleci sola hareket ettirmek icin Sol («) tusuna
)

« J ° bir kez basilarak “05" géruntilenir. isleg
A I 3 :" DDU bulunduran sayr daha parlak goruntilenir. Bu
. durumda, O aktiftir.

-. 1 ‘e ayarlamak i¢in Yukari (A) tusunu kullanin.
= = -. 15 ayarlanir.
oo N l' % i
- = -. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
Fonksiyon
5 -. F 15 ‘e gecis tamamlanmistir.
& Fonksiyon grubu 2 ve I/O grubu ayni ayarlama ile ayarlanabilir.
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5. Programlama Tus takimi

® Bir gurup icinde kodlari gezinmek

Fonksiyon grubu 1 ‘de F 1 'den F 15 ‘e gezinildiginde.

-. F 1 ‘de, F15 goruntilenene kadar Yukari (A)

tusuna basmaya devam edin.

-. F15 ‘e gecis tamamlanmistir.

/ .

m # Aynisi Fonksiyon grubu 2 ve I/O grubuna uyarlanabilir.

& Not: Kod degistirme icin artirma (A)/eksiltme (VW) ‘nin ortasinda bazi kodlar atlanacaktir. Bu, bazi kodlarin

gelecekteki kullanim icin bilerek bos birakilmasi veya kullanicinin kullanmadidi kodlarin gériinmez olmasi seklinde

programlandiindan dolayidir. Ornegin, F24 [Ust/alt frekans sinir segimi] “O (Hayir)” ‘a ayarlandiginda, F25 [Ust

frekans sinin] ve F26 [Alt frekans sinin] kod degistirme esnasinda gorintilenmez. Ancak F24 “1(Evet)” ‘e

ayarlandiginda, F23 ve F24 ekranda goriinecektir.
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5. Programlama Tug takimi

5.5  Parametre ayarlama yontemi

® Siiriicii grubunda parametre degerlerini degistirme

ACC zamani 5.0 san. ‘den 16.0 ‘ya degistirildiginde

-. Ik kod “0.00” ‘da, ikinci koda gitmek icin Yukari (A) tusuna bir kez basin.

s I nll -. ACC [Hizlandirma zamani] goruntulenir.

-. Prog/Ent tusuna (@) bir kez basin.

r ", -. Ayarlanmig deger 5.0 ‘tir, ve isle¢ 0 basamaginda bulunmaktadir.

=0 -. Isleci sola hareket ettirmek igin Sol () tuguna bir kez basin.

4 100 -. 5.0 ‘daki 5 basamag aktiftir. Daha sonra Yukari (A) tusuna bir kez basin.

- HDU -. Deger 6.0 ‘a yukseltilir.

> 7,00 |
R -. Isleci sola hareket ettirmek icin Sol () tusuna basin.

-’ r HDU -. 0.60 goruntulenir. 0.60 ‘daki ilk O aktiftir.

00,0 -. Yukari (A) tusuna bir kez basin.

-. 16.0 ayarlanir.
1° 07 -. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
( { -. 16.0 yanip sénmektedir.

-. Parametre ismine dénmek icin Prog/Ent (@) tusuna bir kez daha basin.

8 I : : -. ACC goruntilenir. Accel (Hizlandirma) zamani 5.0 ‘ten 16.0 san. ‘ye degistirlir.

& 7. adimda, 16.0 yanip sénuyorken Sol () veya Sag (P) tusuna basmak ayari gegersiz kilacaktir.

Not) islec yanip sénerken Sol (d)/ Sag (™) /Yukari (A) /Asadi (¥) tusuna basmak parametre deger degisikligini iptal

edecektir.
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5. Programlama Tus takimi

Siriic grubunda galisma frekansini 30.05 Hz ‘e degistirme

-
-
-
!

-.“0.00" ‘da, Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.

[En
"
o
Nad
o

. 0.0 ‘daki ikinci ondalik O etkindir.

= =
EQQG
' o
3
. .

. Isleci saga hareket ettirmek igin Sag (») tusuna bir kez basin.

. 0.00 goéruntdlenir

= =
EQQU
= =
N
™ -
3
. .

. 5 goruntilenene kadar YUKARI (A) tusuna basin.

=
=
i
|

-. Sol («) tusuna bir kez basin.

N
=
OQ
Nl
g
LR

. 0.05 ‘deki orta basamak etkindir.

(63}
L3
S
L

. Sol (d) tusuna bir kez basin.

i
J
=1

-. Sol (d) tusuna bir kez basin.

':
=
U
LN

. Ik 0 etkin olarak 00.0 gériintiilenir, ancak gercek deger 0.05 degismeden kalir.

' -
Dy |
> =
EQQU
=
=3
, ,

. 3 ‘e ayarlamak icin Yukari (A) tusuna basin.

—— | -- Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.

!
-
<=
<!

-. 30.0 yanip sbtner.

00}
L‘
Db
&>
=
Un

-. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.

(o]
UM}
-
|
-
|
,

. Yanip sénme durdugunda ¢alisma frekansi 30.0 ‘a ayarlanir.

L
.‘
o=
g
w

& Uc basamakli LED gosterge SV-iC5 Serisinde sa _glanmaktadir. Ancak, basamak artirma_parametre

ayarlama ve gézlemleme icin Sol(_€)/Sag(®) tusunu kullanarak sa_glanmaktadir.
& Adim 8 ‘de, 30.0 yanip séniiyorken Sol  (d) veya Sag (») tusuna basmak ayari gecersizle stirecektir.
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5. Programlama Tug takimi

® Fonksiyon 1, 2 ve G/C grubunda parametre degerlerini degistirmek

F 27 'nin parametre degeri 0 ‘den 1 ‘e degistirildiginde

Fonksiyon

T
e |

| N}

grubu 1

C__J )
1 :— :: -. FO ‘da, Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
.=
) .
( -. Mevcut kod numarasini denetleyin.
2
( -. Yukari (A) tusuna basarak degeri 7 ‘ye yukseltin.
-—"
3 ” -. 7 ayarlandiginda, Sol () tusuna bir kez basin.
~—
"' DU -. 07 ‘deki O aktiftir.
4
Lt 0 -. Yukari (A) tusuna basarak degeri 2 ‘ye yukseltin.
', DU -. 27 goéruntilenir
5 -
L -. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
" ', -, -. Parametre numarasi F27 goriintulenir.
6 - o
VLot -. Ayarlanan degeri dentlemek icin Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
; ,', -. Ayarlanan deger 0 ‘dir.
Ll -. Yukari (A) tusuna basarak degeri 1 ‘e yikseltin.
)
8 : -. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
~—
— -. 1 ‘in yanip sénmesi durduktan sonra F27 goruntilenir. Parametre degeri degistirme
- - tamamlanmistir.
oLkl |
" | -.lilkkoda gitmek icin Sol () veya Sag (») tusuna bir kez basin.
C__J )
10 :— :: -. FO ‘a doénin.
.=

& Yukaridaki ayarlama fonksiyon grubu 2 ve G/C grubun

uygulanir.

daki parametre de gerlerini de gistirmek igin de
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5. Programlama Tus takimi

5.6  Calisma durumunu gézlemleme

Siriicl grubunda ¢ikis akimi gézlemleme

,-, ,-, -. [0.0] ‘da, [Cur] goruntilenene kadar Yukar: (A) veya Asagi (V) tusuna basmaya
1
L’. ’.‘ devam edin.

N -. Cikis akimi gozlemleme bu parametrede saglanir.

‘-
LoLo) -. Akimi denetlemek i¢in Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.

. Mevcut ¢ikis akimi 5.0 A ‘dir.

-
-l
\

L -. Parametre ismine dénmek icin Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.

4 : Y - -. Cikis akimi gdzlemleme koduna déniin.

-

& dCL (Suriicti DC bara gerilimi) veya vOL (Sdiricu ¢ikis gerilimi) gibi Striict grubundaki diger parametreler

ayni yontem araciligiyla gézlemlenebilir.
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5. Programlama Tug takimi

Motor 1730 devir ile dondugiinde suriict grubundaki Motor deviri nasil gdzlemlenir.

— ¥ T

N
Suriict grubu

——— -. Mevcut calisma frekansi Fonksiyon grubu 1 ‘in ilk kodunda go6zlemlenebilir. Mevcut
1 ‘:‘ ”.::' frekans 57.6Hz ‘dir.
— -. rPM goruntiilenene kadar Yukari (A) /Asagi (V) tusuna basmaya devam edin.
T -. Motor deviri bu kodda gdzlemlenebilir.
? '- '- )i -. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
W -. 1730 rpm‘deki son U¢ basamak 730 LED Uuzerinde gdosterilir.
3 ( :‘ L -. Sol (d) tusuna bir kez basin.
ﬁ -. 1730 rpm ‘deki ilk Gic basamak 173 LED uzerinde gdsterilir.
N (1 :’ -. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
)
5 '- :-"-' -. rPM koduna donun.
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5. Programlama Tus takimi

Sirtci grubunda hata durumunu gézlemleme

‘\‘

\§

Hizlan
ma
esnasin
da

‘_//

STOP/RST

L ‘-' ") -. Asirl akim hatasi olustugunda bu mesaj gérindr.
L L -. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
-’ ‘-' ,-, -. Hata aninda caligma frekansi (30.0) goruntulenir.
2 -
L -. Yukar (A) tusuna bir kez basin.
N -. Hata aninda ¢ikig akimi gorlntulenir.
3 -
L -. Yukar (A) tusuna bir kez basin.
s nll -. Calisma durumu goriintilenir. Hizlanma esnasinda bir hata meydana geldi.
4 -
reL . -. STOP/RST (DURDUR/SIFIRLA) tuguna bir kez basin.
r
5 - - -. Hata durumu silinir ve “nOn” goruntilenir.
VoL

-. Solda gosterildigi gibi azami U¢ hata bilgisi
gOruntilenir.
Motor asiri
Isinmasi
Asir
gerilim
/ o
Fr .
. /
)
Sirici grubu
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5. Programlama Tug takimi

® Parametre ilk deger atama

H93 'te bltlin dort grubun parametrelerine nasil ilk deger atanir

A
%

| 2
v/

4ad

T

-0
N

°
0. A
v/
>
I,
4o
v

1 - -. HO ‘da, Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
-. HO ‘in Kod numarasi géruntulenir.
2
-. Yukari (A) tusuna basarak degeri 3 ‘e yikseltin.
3 - -. 3 ‘'te, igleci sola hareket ettirmek igin Sol () tusuna bir kez basin.
-. 03 goruntulenir. 03 ‘teki O aktiftir.
4
-. Yukari (A) tusuna basarak degeri 9 ‘a yikseltin.
-. 93 ayarlanir.
5
-. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
-. Parametre numarasi géruntulenir.
6
-. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
-. Mevcut ayar O ‘dir.
7 - -. Parametre ilk deger atamay! etkinlestirmek i¢in 1 ‘e ayarlamak i¢in Yukari (A) tusuna
bir kez basin.
8 - -. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
-. Yanip sénmeden sonra parametre numarasina donin. Parametre ilk de ger atama
9 - tamamlanmistir.
-. Sol (d) veya Sag (W) tuslarindan birine basin.
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5. Programlama Tus takimi

Notlar:
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6. Temel calisma

6. Temel

cali sma

6.1 Frekans Ayarlama ve Temel Calisma

= Tedbir :

dayanarak verilmektedir. Parametre degerleri degistirilmisse sonuglar farkli olabilir. Bu durumda, parametre degerlerini

Asagidaki yodnergeler bltiin parametrelerin fabrika varsayilan degerlerine ayarlandigi gergegine

(sayfa 10-17 'ye bakin) geri fabrika varsayilan degerleri atayin ve asagidaki yonergeleri izleyin.

Tus takimi aracih giyla Frekans Ayarlama & terminaller aracilh

giyla cali stirma

1 -. Surlicliye AC giris gucu uygulayin.
2 -. 0.00 gérundigunde, Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
1 -. Solda gosterildigi gibi 0.00 ‘da ikinci basamak yanar.
3
L -. Sol (d) tusuna iki kez basin.
A "1 | 00.00 goruntulenir ve ilk 0 yanar.
Lt L -. Yukar (A) tusuna basin.
i -. 10.00 ayarlanir. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
5
UL -. 10.00 yanip soner. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
-. Yanip sénme durduktan sonra Calisma frekansi 10.0 Hz 'e ayarlanmistir.
6
-. P1 (FX) ve CM terminalleri arasindaki dugmeyi agin.
-. FWD (ileri Calisma) yanip sénmeye baslar ve LED (izerinde hizlanma frekansi gérintiilenir.
7 : -. Hedef ¢alisma frekansi 10Hz ‘e ulasildiginda, 10.0 géruntulenir.
-. P1 (FX) ve CM terminalleri arasindaki dugmeyi kapatin.
R -. FWD lambasi yanip sénmeye baslar ve LED Uzerinde yavaslama frekansi gorintilenir.
8 [
-. Calisma frekansi OHz ‘e ulastiginda FWD lambasi séner ve 10.0 gorintulenir.
220v;coﬁ He 10 Hz
-0 L2(S)
P
Frek.
P1
X P1(FX)-CM | ACIK | KAPALI
N P1(FX) ¢——= ©
Kablolama isletme sablonu
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6. Temel calisma

Potansiyometre aracili giyla Frekans Ayarlama & terminaller aracili  giyla ¢cali stirma

1 -. Suriiciiye AC giris guict uygulayin.
2 -. 0.00 gorunduginde, Yukari (A) tusuna dort kez basin.
-. Frq goruntilenir. Frekans ayarlama modu segcilebilir.
3 -. Prog/Ent (@) tusuna bir kez basin.
-. Mevcut ayarlama yontemi 0 ‘a ayarlanmisir (tus takimi araciligiyla frekans ayarlama).
4 -. Yukari (A) tusuna iki kez basin.
-. 2 (Potansiyometre araciligiyla Frekans Ayarlama) ayarlandiktan sonra Prog/Ent (@) tusuna bir kez
> basin.
-. 2 'nin yanip sénmesi durduktan sonra Frq tekrar gortntilenir.
6 -. 10.00 Hz ‘e ayarlamak i¢in potansiyometreyi ya Max (Azami) veya Min (Asgari) yoninde
donduran.
-. P1 (FX) ve CM arasindaki dugmeyi acin (Asagidaki Kablolamaya bakin).
. -. FWD (iLERI) lambasi yanip sénmeye baslar ve LED iizerinde hizlanma frekansi gériintiilenir.
K -. Calisma frekansi 10Hz erisildiginde, solda gosterildigi gibi deger goruntilenir.
-. P1 (FX) ve CM terminalleri arasindaki dugmeyi kapatin.
-. FWD (iLERI) lambasi yanip sénmeye baslar ve LED iizerinde yavaslama frekansi gorintilenir.
8 Z -. Calisma frekansi OHz ‘e eristiginde, FWD (ILERI) lambasi séner ve solda gésterildigi gibi 10.0
goruntdlenir.
MIN
ZZOVXCO LR o
—0 L2(S)
P Frek.
Pl _ PL(FX)-CM | ACIK ] KAPALI
P1(FX) y—= ©
G (CM) 4—|
Kablolama isletme sablonu
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6. Temel isletim

Potansiyometre aracili giyla Frekans Ayarlama & Cali stirma tu su aracih giyla cali sma

1 -. Surlicliye AC giris gucu uygulayin.
2 -. 0.00 gorintilendiginde, Yukar (A) tusuna ¢ kez basin.
-. “drv” goruntilenir. Calisma yontemi secilebilir.
3
-. Prog/Ent (@) tusuna basin.
@ -. Mevcut ¢calisma yontemine bakin (“1”: Kumanda terminali aracihgiyla ¢alisma)
4
-. Prog/Ent ('¥) tusuna ve ardindan Asagi (V) tusuna bir kez basin.
5 -. “0” ayarlandiktan sonra, Prog/Ent (@) tusuna basin.
-. “0” yanip sondikten sonra “drv” gorintulenir. Calisma yontemi tus takimi Gzerindeki Calistirma
6 tusu ile ayarlanir.
-. Yukari (A) tusuna bir kez basin.
-. Bu kodda farkli frekans ayarlama ydntemi segilebilir.
7
-. Prog/Ent (@) tusuna basin.
-. Mevcut frekans ayarlama yontemine bakin (“0” tus takimi araciligiyla ¢alistirmadir).
8
-. Yukari (A) tusuna iki kez basin.
9 -. “2" (potansiyometre araciligiyla frekans ayalama) ‘ye bakip, Prog/Ent (@) tusuna basin.
“2" yanip sondikten sonra “Frq” goruntulenir. Frekans ayarlama tus takimi (zerindeki
10 potansiyometre aracilidiyla ayarlanir.
-. 10.00 Hz'e ayarlamak i¢in potansiyometreyi Max veya Min yoniinde déndurin.
-. Tus takimi tzerindeki Calistirma tusuna basin.
. -. FWD lambasi yanip sbnmeye baslar ve LED uzerinde hizlanma frekansi géruntulenir.
1 |,
-. Calisma frekansi 10Hz erisildiginde, solda gdsterildigi gibi 10.0 gériintlenir.
-. STOP/RST (DUR/SIFIRLA) tusuna basin.
-. FWD (ILERI) lambasi yanip sénmeye baslar ve LED iizerinde yavaglama frekansi goriintiilenir.
12 Z -. Calisma frekansi OHz ‘e eristiginde, FWD lambasi sbner ve solda gosterildigi gibi 10.0
goruntilenir.
-5¢ L1(R) 10 Hz
220VAC
—0 L2(S)
P Frek.
P1
. Calistir tusu [ ]
G STOP/RST tusu ]
Kablolama isletme sablonu
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6. Temel calisma

Notlar:

6-4 SV-iC5



7. Fonksiyon listesi

7. Fonksiyon listesi

Suricu Grubu

Fabrika
Calisma
varsayll
LED Min/Max esnasinda
Parametre ismi an
gosterge arali gi degistirile
degerle
_ bilme
ri
0.0 [Frekans 0/400 = Bu parametre siruci ¢ikis komutu frekansini | 0.0 (0] 9-1
komutu] [Hz] ayarlar.
=  Durma sirasinda: Frekans Komutu
=  Calisma sirasinda: Cikis Frekansi
= Cok adimli calisma sirasinda: Cok adimli
frekans 0.
= F21- [Azami frekans] ‘tan  blyuge
ayarlanamaz.
ACC [Hizlanma 0/6000 = Coklu Hizlanmal/Yavaslama sirasinda, bu | 5.0 (0] 9-10
zamani] [san] parametre Hizlanma/Yavaglama zamani O
dEC [Yavaslama olarak islev gorur. 10.0 (0] 9-10
zamani]
Drv [Surtict modu] 0/3 Tus takimi Gzerindeki Calistir/Durdur tusu | 1 X 9-7
(Cahg/ Dur ° araciligiyla Cahstirma/Durdurma
modu) Kontrol FX: Motor ileri galisma 9-7
! terminali RX: Motor geri calisma
ile  Calig/ | FX: Calig/ Dur etkinlestir
2 Dur RX : Geri donls segimi
3 Haberlesme Secenegi araciligiyla calisma
Frq [Frekans modu] | 0/8 0 Dijital Tus takimi ayari 1 0 X 9-1
1 Tus takimi ayari 2 9-1
Analog | Tus takimindaki potansiyometre 9-2
? ile ayarlama (VO0)
3 V1 terminali ile ayarlama 9-3
4 | terminali ile ayarlama 9-3
Tus takimi potansiyometresi + | 9-4
> terminali ile ayarlama
6 V1 + | terminali ile ayarlama 9-4
Tus takimi potansiyometresi + 9-5
! V1 terminali ile ayarlama
8 Modbus-RTU Haberlesmesi
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7. Fonksiyon listesi

Surict Grubu

Fabrika
Calisma
varsayll
LED - Min/Max esnasinda
Parametre ismi an
gosterge arali gl degistirile
degerle
. bilme
ri
Stl [Cok adimhi 0/400 Cok adimli calisma esnasinda ¢ok adimh frekans | 10.0 0] 9-6
frekans 1] [Hz] 1 ‘i ayarlar.
St2 [Cok adimi Cok adimli ¢calisma esnasinda ¢cok adiml frekans | 20.0 o 9-6
frekans 2] 2 'yi ayarlar.
St3 [Cok adimh Cok adimli ¢calisma esnasinda ¢cok adiml frekans | 30.0 o 9-6
frekans 3] 3 ‘U ayarlar.
CuUr [Cikis akimi] Bu parametre motor ¢ikis akimini goéruntler. - - 11-1
rPM [Motor Deviri] Bu parametre Motor devir sayisini gériintuler. - - 11-1
dCL [Stracu DC Bu parametre suruct igindeki DC bara gerilimini - - Hata!
bara gerilimi] goruntuler. Yer
isaret
i
tanim
lanm
amis.
vOL [Kullanici Bu parametre H73- [Gdzlemleme birimi secimi] vOL - 11-2
gOsterge secimi] ‘nde secilen birimi géruntuler.
vOL | Cikis gerilimi
POr | Cikis glicl
tOr | Tork
nOn [Hata Bu parametre hata aninda hatalarin tiplerini, - - 11-2
Gostergesi] frekans ve ¢alisma durumunu géruntiler
drC [Motor donds | Fir Bu parametre drv - [Calistirma modu] O veya 1 ‘e F (0] 9-7
yonlini secme] ayarl iken motor dénis yoninu ayarlar.
F ileri
r Geri
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7. Fonksiyon listesi

Fonksiyon grubu 1

Calisma
Fabrika
LED Parametre Min/Max esnasinda
varsaylilan Sayfa
gosterge ismi arah g degistirilebil
degerleri
FO [Atlama kodu] | 0/60 Bu parametre atlanacak parametre 1 (0] 5-5
kod numarasini ayarlar.
F1 ) 0/2 0 | lleri ve geri calisma etkinlestir 0 X 9-8
[lleri/ Geri -
1 | lleri caligsma iptal et
calisma iptali]
2 | Ters calisma iptal et
F2 [Hizlanma 0/1 Dogrusal 0 X 9-13
sablonu] °
F3 [Yavaslama S-egrisi
sablonu] !
F4 [Durma modu | 0/2 0 | Durmak igin yavasla 0 X 9-18
secimi] 1 Durmak igin DC fren
2 | Durmak i¢in serbest calisma
F8 [DC Freni | 0/60 =  Bu parametre DC Freni baslatma 5.0 X 10-1
1) baslatma [Hz] frekansini ayarlar.
frekansi] = F23 - [Baslangi¢ frekansi] ‘ndan
daha disuge ayarlanamaz.
F9 [DC Freni | 0/60 = DC fren frekansina ulasildiginda, 0.1 X 10-1
bekleme [san] surici DC frenine baslamadan
zamani] once cilkisi ayarlanan zaman
suresince tutar.
F10 [DC Fren | 0/200 =  Bu parametre motora uygulanan 50 X 10-1
gerilimi] [%0] DC gerilim miktarini ayarlar.
= H33 - [Motor nominal akimi] ‘nin
yuzdesi olarak ayarlanir.
F11 [DC Fren | 0/60 =  Bu parametre motor durmusken 1.0 X 10-1
zamani] [sec] motora DC akimi uygulamak igin
gereken zamani ayarlar.
F12 [DC Freni | 0/200 = Bu parametre motor calismaya 50 X 10-2
baslatma [%0] baslamadan 6nceki DC gerilim
gerilimi] miktarini ayarlar.
= H33 - [Motor nominal akimi] ‘nin
yuzdesi olarak ayarlanir.
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7. Fonksiyon listesi

LED Paramet

gosterge ismi

re

Min/Max

arali gi

Fonksiyon grubu 1

Calisma
Fabrika
esnasinda
varsayilan
degistirilebil
degerleri
me

F13 [DC Freni 0/60 =  Motor hizlanmadan 6nce, DC 0 X 10-2
baslatma [san] gerilimi motora DC Freni baglatma
zamani] zaman siresince uygulanir.
F14 [Motor 0/60 =  Bu parametre Sensorsiz vektor 1.0 X 10-11
miknatislanma | [san] kontrolu esnasinda motor
zamani] hizlanmadan 6nce akimi motora
ayarlanan zaman suresince uygular.
1) : Bu fonksiyonu géruntilemek icin F 4 ‘0 1 (Durmak icin Dc fren) ‘e ayarlayin.
F20 [Jog frekansi] 0/400 = Bu parametre Jog ¢alismasi igin 10.0 (0] 10-3
[Hz] frekansi ayarlar.
= F21 — [Azami frekans] ‘tan daha
yuksege ayarlanamaz.
F21 [Azami 40/400* | = Bu parametre suricu c¢ikisinin 60.0 X 9-19
frekans] [Hz] verebilecegi en yiksek frekansi
ayarlar.
= Hizlanma/Yavaslama icin frekans
referansidir (H70 ‘e bakin)
=  H40 3(Sensbrsiiz vektdér) ‘e
ayarlanmissa, 300Hz * ‘e kadar
ayarlanabilir.
= Tedbir : Hi¢c bir frekans Azami
frekans lizerinde ayarlanamaz.
F22 [Temel 30/400 = Silrict motor nominal gerilimini 60.0 X 9-15
frekans] [Hz] bu frekansta c¢ikis olarak  verir
(motor etiketine bakin). 50Hz motor
kullaniimasi durumunda, bunu 50Hz
‘e ayarlayin.
F23 [Baslangig 0.1/10 = Sdrbct gerilimini bu frekansta 0.5 X 9-19
frekansi] [Hz] cikis olarak vermeye baslar.
= Frekans alt sinindir.
F24 [Frekans 0/1 = Bu parametre calisma 0 X 9-19
Ust/alt sinir frekansinin  Gst ve alt sinirnin
secimi] kullanimina miusade eder
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7. Fonksiyon listesi

Fonksiyon grubu 1

Calisma
Fabrika
LED Parametre Min/Max esnasinda
varsaylilan Sayfa
gosterge ismi arah g degistirilebil
degerleri
me
F25 [Frekans  Gst | 0/400 = Bu parametre calisma 60.0 X
2) siniri] [Hz] frekansinin Ust sinirini ayarlar.
= F21 - J[Azami frekans] ‘tan
yuksege ayarlanamaz.
F26 [Frekans  alt | 0/400 = Bu parametre calisma 0.5 X
siniri] [Hz] frekansinin alt sinirini ayarlar.
= F25 - [Frekans (st siniri] ‘ndan
yuksege ve F23 - [Baslangi¢
frekansi] ‘ndan disige
ayarlanamaz.
F27 [Tork Artis | 0/1 0 El ile tork artigi 0 X 9-17
secimi] 1 Otomatik tork artisi
F28 [ileri yonde | 0/15[%] | = Bu parametre ileri calisma 5 X 9-17
tork artisi] sirasinda motora uygulanan tork
artisini ayarlar.
= Azami ¢ikis geriliminin yuzdesi
olarak ayarlanir.
F29 [Geri  ybnde = Bu parametre geri calisma 5 X 9-17
tork artisi] sirasinda motora uygulanan tork
artisini ayarlar.
= Azami ¢ikis geriliminin yuzdesi
olarak ayarlanir.
F30 [VIF sablonu] 0/2 0 {Dogrusal} 0 X 9-15
1 {Kare} 9-15
2 {Kullanici V/F} 9-16
F31 [Kullanici  VIF | 0/400 = Bu parametre F30 - |[VIF 15.0 X 9-16
3) frekansi 1] [Hz] sablonu] 2{Kullanici  V/F} ‘ye
F32 [Kullanict  V/F | 0/100 ayarlandiginda etkindir. 25 X
gerilimi 1] [%0] = F21 - [Azami frekans] ‘tan
F33 [Kullanici  V/F | 0/400 yuksege ayarlanamaz. 30.0 X
frekansi 2] [Hz] . Gerilim degeri H70 — [Motor
F34 [Kullanici  V/F | 0/100 nominal gerilimi] ‘nin ylizdesi olarak 50 X
gerilimi 2] [%] ayarlanir.
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7. Fonksiyon listesi

LED

gosterge

Parametre

ismi

Min/Max

arali gi

Fabrika
varsayilan

degerleri

Fonksiyon grubu 1

Calisma
esnasinda

degistirilebil

Sayfa

F35 [Kullanici  VIF | 0/400 = Dustuk numarali parametrelerin 45.0 X
frekansi 3] [Hz] degerleri yuksek
F36 [Kullanici  V/F | 0/100 numaralilarinkinden daha yiksege 75 X
gerilimi 3] [%6] ayarlanamaz.
F37 [Kullanict  V/F | 0/400 60.0 X
frekansi 4] [Hz]
F38 [Kullanict  V/F | 0/100 100 X
gerilimi 4] [%]
F39 [Cikis gerilimi | 40/110 = Bu parametre c¢ikis gerilimi 100 X 9-16
duzenleme] [%] miktarini diizenler.
= Ayarlanan deger girig geriliminin
ylzdesidir.
F40 [Enerji tasarruf | 0/30 [%] | = Bu parametre ¢ikis gerilimini yuk 0 0 10-12
seviyesi] durumuna gore dusrdr.
F50 [Elektronik 1s1 | O/1 = Bu parametre motor asir 0 0 12-1
segimi] 1Isindiginda etkinlesir.
2) Yalnizca F24 (Frek Ust/Alt sinir segimi) 1 ‘e ayarlandiginda goriintiilenir.
3): Bu parametreyi goruntilemek i¢cin F30 ‘u 2(Kullanici V/F) ‘ye ayarlayin.
F51 [1 dakika | 50/200 =  Bu parametre 1 dakika siresince 150 0 12-1
4) siresince [%0] motora sirekli olarak akabilen
Elektronik 1sI azami akimi ayarlar.
seviyesi] = Ayarlanan deger H33 — [Motor
nominal akimi] ‘nin ylizdesidir.
= F52 — [Sirekli olarak elektronik
IS seviyesi] ‘nden daha dusuge
ayarlanamaz.
F52 [Sirekli olarak | 50/150 = Bu parametre motoru surekli 100 0
elektronik 1s1 | [%] olarak calisir tutabilmek icin akim
seviyesi] miktarini ayarlar.
= F51 - [1 dakika siresince
Elektronik 1s1 seviyesi] ‘nden daha
yuksege ayarlanamaz.
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7. Fonksiyon listesi

Fonksiyon grubu 1

Calisma
Fabrika
LED Parametre Min/Max esnasinda
varsaylilan Sayfa
gosterge ismi arah g degistirilebil
degerleri
me
F53 [Motor 0/1 0 Dogrudan safta bagli 0 0
sogutma sogutucu fan  bulunduran
yontemi] standart motor
1 Sogutucu fana glc¢ saglamak
icin ayri bir motor kullanan
motor.
F54 [Asiri yuk uyar | 30/150 =  Bu parametre bir rélede veya ¢ok 150 0 12-2
seviyesi] [%0] fonksiyonlu cikis terminalinde bir
alarm sinyali olusturacak akim
miktarini ayarlar (154, 155 ‘e bakin).
= Ayarlanan deger H33- [Motor
nominal akimi] ‘nin yizdesidir.
F55 [Asin yik uyar | 0/30 = Bu parametre F54- [Asir yuk 10 0
zamani] [san] uyarl seviyesi] ‘nden daha biyik
akim motora F55- [Asin yuk uyarl
zamani] suresince aktiginda alarm
sinyali olusturur.
F56 [Asiri yuk hata | 0/1 = Bu parametre motor asiri 1 0 12-3
segimi] yuklendiginde suricu crkisini
kapatir.
F57 [Asin yuk hata | 30/200 = Bu parametre asir yuk akim 180 0
seviyesi] [%0] miktarini ayarlar.
= Deger H33- [Motor nominal
akimi] ‘nin yuzdesidir.
F58 [Asiri yuk hata | 0/60 = Bu parametre F57- [Asin yik 60 0
zamani] [san] hata seviyesi] akimi motora F58-
[Asin yuk hata zamani] slresince
aktiginda surucu ¢ikisini kapatir.
4): Bu parametreyi gorintilemek icin F50 ‘yi 1 ‘e ayarlayin.
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7. Fonksiyon listesi

Fonksiyon grubu 1

Fabrika Calisma
LED Parametre Min/Max
varsayilan esnasinda
gosterge ismi arali gl
degerleri = degistirilebilme
F59 [Durmayi o/7 = Bu parametre hizlanma sirasinda 0 X 12-3
o6nleme hizlandirmayi, sabit hizda calisma
segimi] sirasinda yavaglamayl ve yavaslama
sirasinda yavaslatmayi durdurur.
Yavaglama | Sabit Hizlanma
sirasinda | calisma sirasinda
sirasinda
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - - v
2 - v -
3 - v v
4 v - -
5 v - v
6 v v -
7 v v v
F60 [Durmayi 30/150 = Bu parametre Hizlanma, Sabit veya 150 X 12-3
o6nleme [%0] Yavaslama calismasi sirasinda durma
seviyesi] onleme fonksiyonunu etkinlestirmek igin
akim miktarini ayarlar.
=  Ayarlanan deger H33- [Motor nominal
akimi] ‘nin ylzdesidir.
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7. Fonksiyon listesi

Parametre

ismi

Min/Ma

X

arali gi

Fabrika

varsayill
an

degerle

ri

Fonksiyon grubu 2

Calisma
esnasinda
degistirilebil

me

HO [Atlama kodu] 1/95 Bu parametre atlanacak kod numarasini 1 (@) 5-5
ayarlar.
H1 [Hata gecmisi 1] - =  Bu parametre hata anindaki hata tirleri, nOn - 11-4
H2 [Hata gegmisi 2] - frekans, akim ve Hizlanma/Yavaslama non -
H3 [Hata gecmisi 3] - durumu hakkinda bilgiyi depolar. non -
H4 [Hata gecmisi 4] _ = En son hata otomatik olarak H 1- [Hata non _
H5 [Hata gecmisi 5] ) gecmisi 1] ‘de depolanir. non )
H6 [Hata gecmisini | 0/1 = H 1-5 ‘te kaydedilen hata geg¢misini 0 0]
sifirla] temizler.
H7 [Bekleme frekansi] | F23/40 | = Calisma frekansi belirlendidi zaman, 5.0 X 10-5
0 H8- [Bekleme zamani] sirasinda motora
[Hz] bekleme frekansi uygulandiktan sonra
motor hizlanmaya baglar.
= [Bekleme frekansi] F21- [Azami frekans]
ve F23- [Baslangic frekansi] aralid
dahilinde ayarlanabilir.
H8 [Bekleme zamani] | 0/10 = Bu parametre bekleme calismasi igin 0.0 X
[san] zamani ayatrlar.
H10 [Atlama  frekansi | 0/1 = Makinanin yapisinda istenmeyen 0 X 9-20
segimi] yankilanma ve titresimi 6nlemek igin
atlanacak frekans araligini ayarlar.
H11 [Atlama  frekansi | 0/400 = Calisma frekansi H1l1 ‘den H16 ‘ye 10.0 X
1) alt sinir 1] [Hz] kadar olan aralik dahilinde ayarlanamaz.
H12 [Atlama  frekansi = Dusuk numarali parametrelerin frekans 15.0 X
Ust sinirt 1] degerleri yiksek numarali olanlarinkinden
H13 [Atlama  frekansi daha yiksege ayarlanamaz. 20.0 X
alt sinin 2]
H14 [Atlama  frekansi 25.0 X
st sinir 2]
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7. Fonksiyon listesi

Fonksiyon grubu 2

Fabrika
Calisma
Min/Ma varsayll
Parametre esnasinda

X an Sayfa
ismi degistirilebil
arah g degerle

me
rn

H15 [Atlama frekansi 30.0 X

alt sinin 3]

H16 [Atlama  frekansi 35.0 X

ust siniri 3]

H17 S-Egrisi hizlanma/ | 1/100 Hizlanmalyavaglama esnasinda baslangigta 40 X 9-13
yavaglama [%0] egdri olusturmak igin hiz referans degerini
baslangic tarafi ayarlayin. Eger daha yiiksek ayarlanirsa,

dogrusal bolge daha kuguk olur.

H18 S-Egrisi hizlanma/ | 1/100 Hizlanmalyavaglama esnasinda sonda egri 40 X
yavaglama [%0] olusturmak icin hiz referans degerini
son tarafi ayarlayin. Eger daha yuksek ayarlanirsa,

dogrusal bolge daha kuguk olur.

H19 [Cikis fazi kayip | 0/1 = Sdrdcu ¢ikist (U, V, W) ‘nin fazi uygun 0 (0] 12-5
koruma secimi] olarak baglanmamigsa surtct ¢ikigini
kapatir.
H20 [Glg acilinca | 0/1 = Bu parametre drv 1 veya 2ye 0 (0] 9-9
calistirma segimi] ayarlandiginda etkinlesir (Kumanda

terminali araciliiyla Caligtir/Durdur).
= FX veya RX terminali ON iken AC glcl

uygulandiktan sonra motor hizlanmaya

baslar.
H21 [Hata sifirlamadan | 0/1 = Bu parametre drv 1 veya 2 ‘ye ayarli 0 (0]
sonra tekrar iken  etkinlesir  (Kumanda  terminali
calistirma segimi] araciligiyla Calistir/Durdur).

= FX veya RX terminali ON iken hata

durumu sifirlandiktan sonra motor hizlanir.

1) Goruntilemek igin H10 ‘u 1 ‘e ayarlayin.

#F2, F3 1 S-egrisi ‘ne ayarli oldugunda H17, 18 kullanihr.
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7. Fonksiyon listesi

Fonksiyon grubu 2

Fabrika Calisma
LED Parametre | Min/Max
varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge ismi arali gl
degerleri degistirilebilme
H22 [Hiz 0/15 = Bu parametre sirtici gerilimini calisan 0 (0] 10-12
2) Arama motora ¢ikis yaptiginda herhangi bir hatayi
Secimi] onlemek igin kullanihr.
1. H20- | 2. Anlik Gi¢ |3. Hata |4. Normal
[Gig arizasl dan hizlanma
acilinca | sonrasinda sonra
Calistir] | tekrar calisma | calisma
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0o |- - - -
1 - - - v
2 |- - v
3 - - v v
4 |- v - -
5 - v - v
6 |- v v
7 |- v v v
8 | v - - -
9 | v - - v
10| v - v -
n|v - v v
12 | v v - -
13| v v - v
14 | v v v -
15 | v v v v
H23 [Hiz arama | 80/200 = Bu parametre hiz arama esnasinda akim 100 (0] 10-12
esnasinda | [%)] miktarini snirlar.
akim =  Ayarlanan deger H33- [Motor nominal akimi]
seviyesi] ‘nin ylzdesidir.
H24 [Hiz arama | 0/9999 =  Hiz Arama PI kontrolu i¢in kullanilan Oransal 100 (0]
P kazanci] kazanctir.
H25 [Hiz arama | 0/9999 =  Hiz Arama PI kontrolu igin kullanilan Integral 1000 (0]
| kazanci] kazanctir.

2) #4.Normal hizlanma ilk dncelige sahiptir. #4 diger bitlerle birlikte secilse dahi, Strlicl Hiz arama #4 gerceklestirilir.
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7. Fonksiyon listesi

LED Parametre Min/Max

gosterge ismi Arali gi

=  Bu parametre bir hata olustuktan

Fabrika
varsayilan

degerleri

Fonksiyon grubu 2
Calisma

esnasinda Sayfa

degistirilebilme

H26 [Otomatik 0/10 0 ] 10-15
tekrar sonra tekrar calisma deneme sayisini
calisma ayarlar.
deneme = Hata, tekrar ¢alisma denemelerini
sayisl] sayica gecerse otomatik tekrar
calisma etkisizlesir.
= Bu fonksiyon [drv] 1 veya 2 ‘ye
ayarl iken etkindir {Kontrol terminali
araciligiyla Calistir/Durdur}.
= Aktif koruma fonksiyonu esnasinda
etkisizlesir (OHT, LVT, EXT, HWT vb.).
H27 [Otomatik 0/60 = Bu parametre tekrar calisma 1.0 @)
tekrar [san] denemeleri arasindaki zamani
calistirma ayarlar.
zamani]
H30 [Motor  tipi | 0.2/22 | 0.2 0.2 KW 1 ag’rr:s“k X 10-6
secimi] 0.4 0.4 kKW ayarlanir
0.75 0.75 kW
1.5 1.5 kw
2.2 2.2 kW
H31 [Motor kutup | 2/12 = Bu ayar surici grubunda rPM - X
sayIsl] araciligiyla géruntilenir.
H32 [Nominal 0/10 fot - ( rpmx P) 2) ag:rr:stik X
kayma [Hz] . 120 ayarlanir
frekansi] Burada, fs = Nominal kayma frekansi
fr = Nominal frekans
'PM = Motor etiket deviri
P = Motor kutup sayisi
H33 [Motor 1.0/20 =  Etiket Ustindeki motor nominal - X
nominal [A] akimini girin.
akim]
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7. Fonksiyon listesi

Fonksiyon grubu 2

Fabrika Calisma
LED Parametre Min/Max
. varsayilan esnasinda
gosterge Ismi Arali g1
degerleri degistirilebilme
H34 [Yiksliz 0.1/12 = Motor saftina baglanmis olan yiik - X 10-6
Motor Akimi] | [A] ¢ikarildiktan sonra motor nominal

deviri ile dondugiinde tespit edilen
akim degerini girin.

= H34 - [YUkslz Motor Akimi] ‘nin
Olgulmesi zor oldugu zaman nominal

akim degerinin 50% ‘sini girin.

H36 [Motor 50/100 = Motor verimini girin  (motor - X
verimi] [%0] etiketine bakin).
H37 [YUk ataleti 0/2 = Motor ataletine uygun olarak 0 X 10-6
seviyesi] asagidakilerden birini segin.
0 Motor ataletinin 10 katindan
az
1 Motor ataletinin 10 kati civari
2 Motor ataletinin 10 katindan
fazla
H39 [Tetikleme 1/15 = Bu parametre motorun duyulan 3 (0] 10-16
frekans [kHZ] sesini, suricuden elektriksel gurdlti
segimi] yayllimini, sdrict 1sisini ve kagak

akimi etkiler. Eger ayarlanan deger
daha yuksekse, suriicti sesi daha az
ancak sdricuden gelen girultd ve

kacak akim daha buytk olacaktir.

H40 [Kontrol 0/3 0 {Gerilim/frekans Kontrolu} 0 X 9-15
modu segimi] 1 {Kayma telafi kontrolu} 10-6
2 {PID Geri besleme kontrolu} 10-8
3 {Sensorsiiz vektor kontrol} 10-11
H41 [Otomatik 0/1 = Eger bu parametre 1 ‘e ayarl ise, 0 X 10-10
ayarlama] H42 ve H44 parametrelerini otomatik
olarak olger.
H42 [Stator 0/5.0[Q] | = Motor stator direncinin degeridir. - X

direnci (Rs)]
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7. Fonksiyon listesi

Fonksiyon grubu 2

Fabrika Calisma
LED Parametre Min/Max
. varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge Ismi Arali g1
degerleri degistirilebilme
H44 [Kagak 0/300.0 = Statorun ve motor rotorunun kagak - X
indiktans [mH] indiktansidir.
(Lol
H45 Sensorsuz P | 0/32767 = Sensdrsuz kontrol icin P kazanci 1000 0]
1) kazanci
H46 Sensorsuz | = Sensdrsliz kontrol igin | kazanci 100 0]
kazanci
H50 [PID Geri | 0/1 0 Terminal | girisi (0 ~ 20 mA) 0 X 10-8
besleme 1 Terminal V1 girisi (0 ~ 10 V)
segimi]

1) : Bu parametreleri gorintilemek icin H40 2 (PID kontrolu) 'ne veya 3(Sensodrsuz vektor kontrolu) 'ne ayarlanmalidir.
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7. Fonksiyon listesi

Fonksiyon grubu 2

Fabrika Calisma
LED . Min/Max
Parametre Ismi varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge Arali g
degerleri degistirilebilme
H51 [PID kontrolu 0/999.9 = Bu parametre PID kontrolu 300.0 (@) 10-8
icin P kazanci] [%] icin kazanclar ayarlar.
H52 [PID kontrolu | 0.1/32.0 1.0 O 10-8
icin Integral | [san]
zaman (1
kazanci)]
H53 PID kontrolu i¢in | 0.0 /30.0 0.0 @) 10-8
Diferansiyel [san]
zaman (D
kazanct)
H54 PID kontrolu igin | 0/999.9 = Bu PID Kontrolu igin ileri 0.0 O 10-8
F kazanci [%0] besleme kazancidir.
H55 [PID cikis | 0/400 = Bu parametre PID kontrolu 60.0 (@) 10-8
frekans siniri] [Hz] icinden c¢ikis frekansi miktarini
sinirlandirir.
= Deger F21 - [Azami frekans]
ve F23 - [Baslangic frekansi]
aralig1 dahilinde ayarlanabilir.
H70 [Hizlanma/ 0/1 0 Hizlanma/ Yavaglama 0 Hz 0 X 9-10
Yavaglama icin ‘den F21 — [Azami frekans]
Frekans ‘a erismek icin gegen
Referansi] zamandir.
1 Hizlanma/ Yavaslama
calisma frekansindan
hedef frekansa erismek igin
gecen zamandir.
H71 [Hizlanma/ 0/2 0 Ayarlanabilir  birim:  0.01 1 @) 9-11
Yavaglama saniye.
zaman birimi] 1 Ayarlanabilir ~ birim: 0.1
saniye.
2 Ayarlanabilir birim: 1
saniye.
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7. Fonksiyon listesi

Fonksiyon grubu 2

Fabrika Calisma
LED Min/Max

Parametre ismi varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge Arali g1

degerleri degistirilebilme

H72 [Gi¢ agildiginda | 0/13 = Bu parametre giris gucu ilk 0 (0] 11-2
gOsterge] uygulandiginda tus takimi
Uzerinde goruntilenecek

parametreyi secer.

0 Frekans komutu

A

Hizlanma zamani

Yavaslama zamani

Surici modu

Frekans modu

Cok adimli frekans 1

Cok adimli frekans 2

Cok adimli frekans 3

Cikis akimi

O |0 | N[Ol |~ W|DN

Motor deviri

[En
o

Sirtci DC bara gerilimi

[
[N

Kullanici gésterge segimi

[EnY
N

Hata gdstergesi

Ay
w

Motor déniis yonl secimi

H73 [Gbzlemleme 0/2 vOL - [Kullanici gdsterge 0 (0] 11-2

birimi se¢imi] segimi] araciligiyla
asagidakilerden birisi
g6zlemlenehbilir.

0 Cikis gerilimi [V]

1 Cikis guct [kW]

2 Tork [kgf [m]

H74 [Motor devir | 1/1000 = Bu parametre motor doénus 100 (0] 11-1
kazang [%0] hizini (d/dak) veya mekanik hiza
gostergesi] (m/dak) degistirmek ve
gorintilemek igin kullanihr.

120 x f 9 H74
H31 100

RPM =(

H79 [S/W slrimi] 0/10.0 =  Bu parametre sirici yazihm X.X X

strimuni gordntaler.
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H81 [2. motor | 0/6000 = |17-114 parametreleri 12 (2. 5.0 (0] 10-16
Hizlanma [sec] Motor secimi) ‘ye ayarlandiktan
zamani] ve secilen terminal ON olduktan
H82 [2. motor sonrabu parametreler aktif olur. 10.0 @)
Yavaslama
zamani]
H83 [2. motor temel | 30/400 60.0 X
frekans] [Hz]
H84 [2. motor VIF | 0/2 0 X
sablonu]
H85 [2. motor ileri | 0/15 [%)] 5 X
tork artisi]
H86 [2. motor geri 5 X 10-16
tork artisi]
H87 [2. motor durma | 30/150 150 X
Onleme seviyesi] | [%]
H88 [1 dak. | 50/200 150 0]
suresince 2. | [%]
motor Elektronik
1S seviyesi]
H89 [Surekli olarak 2. 100 (@)
motor Elektronik
1S seviyesi]
H90 [2. motor | 0.1/20 1.8 X
nominal akim] [A]
H93 [fabrika 0/5 = Bu parameter, parametreleri 0 X 10-17
degerlerini fabrika degerlerine atamak igin
atama] kullanilir.
0 -
1 Bitun parametre gruplarina
fabrika degerleri ilk deger
olarak atanir.
2 Yalnizca Sdrici grubuna
fabrika degerleri atanir.
3 Yalnizca Fonksiyon grubu
1 ‘e fabrika degerleri
atanir.
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4 Yalnizca Fonksiyon grubu
2'ye  fabrika  degerleri

atanir.

5 Yalnizca 1/0O  grubuna

fabrika degerleri atanir.

H94 [Sifre kaydi] O/FFF H95-[Parametre kilidi] icin sifre. 10-18
H95 [Parametre O/FFF Bu parametre H94 'te kayith olan 10-19
kilidi] sifreyi  tuslayarak parametreleri

kilitleyebilir veya kilidini agabilir.

UL  (Kilit | Parametre degisikligi

acma) yapilabilir

L Parametre degisikligi

(Kilitteme) | yapilamaz
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G/C grubu
Fabrika Calisma
LED Parametre = Min/Max
varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge ismi arali gl
degerleri degistirilebilme
10 [Atlama 0/63 Atlanacak kod numarasini ayarlar. 1 (0] 5-5
kodu]
11 [VO girisi icin | 0/9999 VO (Tus takimi ptansiyometresi) girisi igin giris 10 (0] 9-2
filtre zaman kisminin dahili filtre sabitini ayarlar.
sabiti]
12 [VO girisi | 0/10 VO (Tus takimi ptansiyometresi) girisinin asgari 0 @]
Asgari [Vl gerilimini ayarlar.
gerilim]
13 2 ‘ye | 0/400 VO (Tus takimi ptansiyometresi) girisinin asgari 0.0 O
karsilik [Hz] geriliminde surici ¢ikisi asgari frekansini ayarlar.
gelen
Frekans]
14 [VO girisi | 0/10 VO (Tus takimi ptansiyometresi) giriginin azami 10 o
Azami [Vl gerilimini ayarlar.
gerilim]
15 4 ‘e | 0/400 VO (Tus takimi ptansiyometresi) giriginin azami 60.0 o
karsilik [Hz] geriliminde surlcu ¢ikisi azami frekansini ayarlar.
gelen
Frekans]
16 [V1 girisi icin | 0/9999 V1 girisi i¢in giris kisminin dahili filtre sabitini 10 @) 9-3
filtre zaman ayarlar.
sabiti]
17 [V1 girisi | 0/10 V1 giriginin asgari gerilimini ayarlar. 0 0]
Asgari V]
gerilim]
18 7 ‘yve | 0/400 V1 girisinin asgari geriliminde siriict ¢ikisl asgari 0.0 (@)
karsilik [Hz] frekansini ayarlar.
gelen
Frekans]
19 [V1 girisi | 0/10 V1 girisinin azami gerilimini ayarlar. 10 (0]
azami V]
gerilim]

7-19 SV-iC5



7. Fonksiyon listesi

G/C grubu
Fabrika Calisma
LED Parametre | Min/Max
varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge ismi arali gl
degerleri degistirilebilme
110 [r 9 ‘a | 0/400 V1 girisinin azami geriliminde siriict ¢ikisi azami 60.0 (0]
karsilk [Hz] frekansini ayarlar.
gelen
Frekans]
111 [I girisi icin | 0/9999 | girisi icin giris béluminin dahili filtre sabitini 10 O 9-4
filtre zaman ayarlar.
sabiti]
112 [l girisi | 0/20 | girisinin Asgari Akimini ayarlar. 4 O
asgari [mA]
akimi]
113 [ 12 ‘ye | 0/400 | girigsinin asgari akiminda surucu ¢ikisi asgari 0.0 o
karsilik [Hz] frekansini ayarlar.
gelen
Frekans]
114 [l girisi | 0/20 | girisinin Azami akimini ayarlar. 20 0]
azami akimi] | [mA]
115 [ 14 ‘e | 0/400 | girisinin azami akiminda suriicu ¢ikis azami 60.0 @]
karsilik [Hz] frekansini ayarlar.
gelen
frekans]
116 [Analog 0/2 0 Etkin degil 0 O 12-7
Girig  Sinyal 1 I 2/7/12 ‘de ayarlanan degerin yarisindan
kaybi icin disik girilir
kriterler] 2 | 2/7/12 ‘de ayarlanan degerden daha disuk
girilir
120 [Cok 0/24 0 | ileri calisma komutu {FX} 0 o] 9-7
fonksiyonlu 1 Geri ¢alisma komutu {RX}
giris
terminali P1
tanimi]
121 [Cok 2 Acil Durma Hatasi {EST} 1 (@)
fonksiyonlu 3 Hata olustugunda sifirlama {RST}.
giris
terminali P2
tanimi]
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G/C grubu
Fabrika Calisma
LED Parametre = Min/Max
varsayilan esnasinda
gosterge ismi arali gl
degerleri degistirilebilme
122 [Cok 4 Jog calisma komutu {JOG} 2 (@) 10-3
fonksiyonlu 5 | GCok adiml frekans — Duslk 9-6
giris
terminali P3
tanimi]
123 [Cok 6 Cok adiml frekans — Orta 3 0]
fonksiyonlu 7 Cok adimli frekans — Yuksek
giris
terminali P4
tanimi]
124 [Cok 8 Coklu Hizlanma/Yavaslama — Dusuk 4 @) 9-12
fonksiyonlu 9 Coklu Hizlanma/Yavaslama — Orta
giris 10 | Coklu Hizlanma/Yavaglama — Yiiksek
terminali P5 11 | Durma esnasinda DC fren 10-2
tanimi] 12 | 2. motor segimi 10-16
13 | -
14 | -
15 | Yukari-asag! Frekans artirma 10-4
calismasi komutu (YUKARI)
16 Frekans azaltma
komutu (ASAGI)
17 | 3- kablo baglantisi 10-4
18 | Harici hata: A Baglanti (EtA) 12-5
19 | Harici hata: B Baglanti (EtB)
20 | -
21 | PID kontrolundan V/F kontroluna degistirme 10-8
22 | Secgenek ve surucu arasinda degistirme
23 | Analog Tutma
24 | Hizlanma/Yavaslama Etkisizlestir
125 [Giris BIT4 | BIT3 BIT2 BIT1 BITO 11-3
terminali P5 P4 P3 P2 P1
durum - )
gOstergesi]
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7. Fonksiyon listesi

G/C grubu

Fabrika Calisma
LED Parametre Min/Max
varsayilan esnasinda Sayfa

gosterge ismi arali gl

degerleri degistirilebilme

126 [Cikis BIT1 BITO 11-3

terminali
30AC MO
durum

gostergesi]

127 [Cok 2/50 = Deger yuksek ayarlanirsa, Girig terminalinin 15 o
fonksiyonlu duyarliligr daha yavaglamaktadir.
Giris
terminali igin
filtreleme
zaman

sabiti]

130 [Gok adimli | 0/400 = F21 - [Azami frekans] ‘tan daha buyuge 30.0 (@) 9-6

frekans 4] [Hz] ayarlanamaz.

131 [Cok adiml 25.0 @)

frekans 5]

132 [Cok adiml 20.0 @)

frekans 6]

133 [Cok adiml 15.0 @]

frekans 7]

134 [Coklu 0/6000 3.0 ] 9-12
Hizlanma [sec]

zamani 1]

135 [Coklu 3.0
Yavaslama

zamani 1]

136 [Coklu 4.0 9-12
Hizlanma

zamani 2]

137 [Coklu 4.0
Yavaslama

zamani 2]

138 [Coklu 5.0

Hizlanma

zamani 3]
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G/C grubu

Fabrika Calisma
LED Parametre Min/Max
varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge ismi arali gl

degerleri degistirilebilme

139 [Coklu 5.0
Yavaslama
zamani 3]

140 [Coklu 6.0

Hizlanma

zamani 4]

141 [Coklu 6.0
Yavaglama

zamani 4]

142 [Coklu 7.0
Hizlanma

zamani 5]

143 [Coklu 7.0
Yavaglama

zamani 5]

144 [Coklu 8.0
Hizlanma

zamani 6]

145 [Coklu 8.0
Yavaglama

zamani 6]

146 [Coklu 9.0
Hizlanma

zamani 7]

147 [Coklu 9.0
Yavaslama

zamani 7]

150 [Analog 0/3 Cikis birimi 10[V] Cikis 0 (@) 11-5

cikis  birimi 200V 400V

secimi] 0 Cikis frekansi Azami frekans

1 Cikis akimi 150 %

2 Cikis gerilimi 282V

3 DC bara gerilimi DC 400V
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7. Fonksiyon listesi

G/C grubu
Fabrika Calisma
LED Parametre | Min/Max
varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge ismi arali gl
degerleri degistirilebilme

151 [Analog 10/200 100 (0]
cikis seviye | [%]
ayarlama]

152 [Frekans 0/400 = Bu parametre 154 — [Cok fonksiyonlu ¢ikis 30.0 0] 11-6
algilama [Hz] terminali secimi] veya 155 — [Cok fonksiyonlu réle
seviyesi] segimi] 0-4 ‘e ayarlandiginda kullanilir.

153 [Frekans = F21 — [Azami frekans] ‘tan daha yilksege 10.0 @]
algilama ayarlanamaz.
bant
genisligi]

154 [Cok 0/17 0 | FDT-1 12 0] 11-6
fonksiyonlu FDT-2 11-6
cikis

1
terminali
secimi]

155 [Cok 2 | FDT-3 17 11-8
fonksiyonlu 3 | FDT-4 11-8
réle secimi] 4 | FDT-5 11-9

5 | Asin yik {OL} 11-9
6 | Sdrici Asirt yukla {IOL}

7 | Motor durma {STALL}

8 | Asini gerilim hatasi {OV}

9 | Dusuk gerilim hatasi {LV}

10 | Siricl sogutucu asiri iIsinmasi {OH}

11 | Komut kaybi

12 | Calisma esnasinda 11-10
13 | Durma esnasinda

14 | Sabit calisma esnasinda

15 | Hiz arama esnasinda

16 | Calisma sinyali girisi icin bekleme zamani

17 | Hata rolesi cikisi

7-24 SV-iC5



7. Fonksiyon listesi

G/C grubu
Fabrika Calisma
LED Parametre = Min/Max
varsayilan esnasinda Sayfa
gosterge ismi arali gl
degerleri degistirilebilme
156 [Hata rdlesi | 0/7 H26— Dusuk Dustk 2 (@) 11-6
cikisi] [otomatik gerilim gerilim
tekrar hatasi hatasi
baslatma disinda olustugunda
deneme hata
sayisl] olustugunda
ayarlandiginda
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - - v
2 - v -
3 - v v
4 v - -
5 v - v
6 v v -
7 v v v
160 [Sartcu 1/32 =  Bu parametre siriici RS485 haberlesmesi 1 (@)
istasyon kullandiginda ayarlanir.
numarasi]
161 [Haberlesme | 0/4 = RS485 ‘in Haberlesme hizini segin. 3 (@)
hizi] 0 1200 bps
1 2400 bps
2 4800 bps
3 9600 bps
4 19200 bps
162 [Frekans 0/2 = Frekans komutu V1 ve | terminali veya 0 @) 12-7
komutu haberlesme secenegi araciligiyla verildiginde
kaybindan kullantlir.
sonra 0 Surekli calisma
surdcl 1 Serbest durma (Coast to stop)
modu 2 Durmak icin yavasla
segimi]
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7. Fonksiyon listesi

163

[Frekans
komutu
kaybindan
sonra

bekleme

zamani]

[san]

=  Bu, sUriiclintn giris frekans komutu bulunup
bulunmadigini belirledigi zamandir. Bu zaman
esnasinda frekans komut girigi yoksa, sirlcl 162

‘de secilen mod araciligiyla ¢alismaya baslar.

1.0

7-26
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8. Denetim blok semasi

8. Kontrol blok gsemasi

VIF
kontrolu

Hizlanma/
Yavaslama

Frekans
ayarl
Kontrol
modu
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8. Denetim blok semasi

Frekans ve Siirlicii mod ayari
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8. Denetim blok semasi

8.2 Hizlanma/Yavaslama ayari ve V/F kontrolu
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9. Temel fonksiyonlar

9. Temel Fonksiyonlar

9.1  Frekans modu

® Tus takimi Dijital Frekans ayari 1

Fabrika

Ayarlanan Min/Max

Grup LED Gadosterge Parametre ismi varsaylilan
Deger Arali gi

degerleri

Siruci “ [Frekans Komutu] - 0/400 0.0 Hz
grubu Frq [Frekans modul] 0 0/8 0

= Calisma frekansi 0.0 - [Frekans Komutu] ‘nda ayarlanabilir.

=  Frg — [Frekans modu] ‘nu O {Tus takimi aracihgiyla frekans ayari 1} 'e ayarlayin.
= 0.0 ‘daistenen frekansi ayarlayin ve degeri hafizaya girmek i¢in Prog/Ent (@) tusuna basin.

= Deger F21 — [Azami frekans] ‘tan daha yiksege ayarlanamaz.

® Tus takimi araciligiyla Dijital Frekans ayari 2

Fabrika

Ayarlanan Min/Max

Grup LED Gosterge Parametre ismi varsayilan
Deger Arali g

Frg [Frekans modu] 1

degerleri

Sdrtcl

grubu

= Calisma frekansi 0.0 - [Frekans Komutu] ‘nda ayarlanabilir.

=  Frg - [Frekans modu] ‘nu 1 {Tus takimi aracihiyla frekans ayari 2} 'ye ayarlayin.
* 0.0 ‘da, frekans Yukari (A)/Asagi (V) tusuna basiimasiyla degisir. Bu durumda, YUKARI/ASAGI tuslari
potansiyometre gorevi gorur.

= Deger F21 — [Azami frekans] ‘tan daha yiksege ayarlanamaz.
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9. Temel fonksiyonlar

® Tus takimi Uzerindeki Potansiyometre (VO) araciligiyla Analog Frekans ayari

Gurlltiden kaynaklanan analog giris sinyallerindeki dalgalanmalari 6nlemek icin kullanilir

Fabrika
. AEUEGET] Min/Max
Grup Parametre Ismi varsayilan Birim
Gosterge Deger Arali g
degerleri
Surtci 0.0 [Frekans Komutu] - - - Hz
grubu [Frekans Modul] 0/8 0
1/0 11 [VO girisi icin filtre zaman sabiti] 10 0/9999 10
grubu |12 [VO girigi asgari gerilim] - 0/10 0 \%
13 [12 ‘ye karsilik gelen frekans] - 0/400 0.0 Hz
|14 [VO girisi azami gerilim] - 0/10 10 \%
15 [14 ‘e karsilik gelen frekans] - 0/400 60.0 Hz

=  Frq - [Frekans modu] ‘nu 2 ‘ye ayarlayin.

= Ayarlana frekans 0.0- [Frekans Komutu] ‘nda gdzlemlenebilir.

» I1:[VO girisi i¢cin Filtreleme zaman sabiti]
Frekans ayarlama devresindeki guriltuyt gidermede etkilidir.
Gurultiye bagh olarak sabit calisma gerceklestiriliemezse filtre zaman sabitini artirin. Daha buyik ayar

daha yavas tepkiyle sonuclanir (t uzar).

VO girisi |
Ayarlanan frek /

A

» 12-15:[Min/Max girig gerilimi ve karsilik gelen frekans ayari]

VO girig gerilimine karsilik gelen frekans ayarlanabiir.

Ornek: | 2 - [VO girisi asgari gerilim] = 2V, | 3- [I 2 ‘ye karsilik gelen frekans]= 10Hz, | 4 - [VO girigi azami
gerilim] =8V and | 5 - [I 4 ‘e karsilik gelen frekans]= 50Hz ayarlandiginda, asagidaki sekil gosterilir.

Frek.

ayar 50Hz
15

10Hz

2V 8V VO girisi
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9. Temel fonksiyonlar

® Gerilim analog girisi (0-10V) veya VR terminali zerindeki potansiyometre araciligiyla Analog Frekans ayari

Fabrika
. AEUEGET] Min/Max
Grup LED Gosterge Parametre Ismi varsayilan Birim
Deger Arali gi
degerleri
Sirucu 0.0 [Frekans komutul] - - - Hz
grubu [Frekans modul] 0/8 0
1/0 grubu 16 [V1 girisi icin filtre zaman sabiti] 10 0/9999 10
17 [V1 girisi asgari gerilim] - 0/10 0 \Y
18 [I' 7 'ye karsilik gelen frekans] - 0/400 0.0 Hz
19 [V1 girisi azami gerilim] - 0/10 10 \%
110 [19 ‘a karsilik gelen frekans] - 0/400 60.0 Hz

=  Frg -[Frekans Modu] ‘nu 3{V1 terminali araciligiyla frekans ayari} ‘na ayarlayin.

= 0-10V girisi harici bir kontrolérden veya potansiyometreden (VR ve CM terminalleri

uygulanabilir.

arasinda) dogrudan

» Terminali asagida gosterildigi gibi kablolayin ve | 6 - 110 igin sayfa 9-2 ‘ye bakin.

Potansiyometre VR
rminallerine badlandidinda

t

e

VR

V1

CM

ve CM

® Analog Akim Girisi (0-20mA) araciligiyla Frekans Ayari

V1

S

CM

Analog Gerilim Girisi (0-10

Asgari / Fabrika
. Ayarlanan
Grup LED Gosterge Parametre Ismi Azami varsayllan  Birim
Deger
Arali g1 degerleri
Sdrucu 0.0 [Frekans Komutu] - - - Hz
grubu [Frekans Modu] 0/8 0
1/0 grubu 111 [I girisi icin filtre zaman sabiti] 10 0/9999 10
112 [I girisi asgari akim] - 0/20 4 mA
113 [I 12 ‘'ye karsilik gelen frekans] - 0/400 0.0 Hz
114 [I girisi azami akim] - 0/20 20 mA
115 [I 14 ‘e karsilik gelen frekans] - 0/400 60.0 Hz
=  Frq -[Frekans Modu] ‘nu 4{Akim Analog Girigi (0-20mA)} ‘e ayarlayin.
= Frekans | ve CM terminalleri arasinda 0-20mA girisi araciligiyla ayarlanir.
= |11-115 i¢in sayfa 9-2 ‘ye bakin.
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9. Temel fonksiyonlar

® Tus takimi Uzerindeki Potansiyometre + Akim Analog girisi (0-20mA) araciliiyla Frekans ayari

Ayarlanan

LED Gdosterge Parametre ismi

Deger

Asgari /Azami

Arali g

Fabrika

varsaylilan

degerleri

Sartciu

grubu

[Frekans Modu]

Hz

0/8

=  Frq -[Frekans Modu] ‘nu 5{Tus takimi Gzerindeki Potansiyometre ve Akim Analog girisi (0-20mA)} ‘e ayarlayin.

= Gegersizlestirici fonksiyon Ana hiz ve Yardimci hiz ayari araciligiyla saglanmaktadir.

= lgilikod: 11-15,111-115

» Ana hiz potansiyometre araciliflyla ve Yardimci

gecersizlestirici fonksiyon asagidaki gibi ayarlanir.

hiz  0-20mA girisi

araciligiyla ayarlandiginda,

) Ayarlanan
Grup Kod Parametre Ismi Birimler
Deger
G/C grubu |12 [VO girisi asgari gerilim] 0 \%
13 [ 2 ‘ye karsilik gelen frekans] 0 Hz
|14 [VO girisi azami gerilim] 10 \%
15 [I 4 ‘e karsilik gelen frekans] 60.0 Hz
112 [I girisi asgari gerilim] 4 mA
113 [I 12 ‘'ye karsilik gelen frekans] 0 Hz
114 [I girisi azami gerilim] 20 mA
115 [I 14 ‘e karsihk gelen frekans] 5.0 Hz

Yukaridaki ayar yapildiktan sonra, 5V potansiyometre araciliiyla ayarlandiginda ve 10mA | terminali aracihgiyla

uygulandiginda, 32.5Hz c¢ikis verilir.

® (0-10V + 0-20mA girisi araciligiyla Frekans ayari

Ayarlanan

Grup LED Gosterge Parametre ismi

Deger

Sdartciu

grubu [Frekans Modu]

=  Frq

- [Frekans Modu] ‘nu 6 {V1 + | terminal girisi} ‘ne ayarlayin.

= lgilikod:16-110,111-115

Fabrika
Asgari /Azami
varsayilan Birim
Arali g1

degerleri

® Ayar icin Tus takimi Gzerindeki Potansiyometre + Akim Analog girisi (0-20mA) araciliglyla Frekans ayari ‘na

bakin.
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9. Temel fonksiyonlar

® Tus takimi Uzerindeki Potansiyometre + 0-10V girisi araciligiyla Frekans ayari

Fabrika

Ayarlanan Asgari /Azami

Grup LED Gosterge Parametre ismi varsayilan Birim
Deger Arali gi

degerleri
grubu Frq [Frekans Modul] 7

=  Frq - [Frekans Modu] ‘nu 7 {Tus takimi Gzerindeki Potansiyometre + 0-10V girisi } ‘ne ayarlayin.
= lgilikod:11-15,16-110

® Ayar icin P 9-4 Tus takimi Gzerindeki Potansiyometre + 0-20mA input) araciligiyla Frekans ayari ‘na bakin.

® Analog Tutma

Fabrika
LED . Ayarlanan Asgari /Azami
Grup Parametre Ismi varsayilan Birim
Gosterge Deger Arali g1
degerleri
Sarucu
Frg [Frekans Modu] 0/8 0
grubu
[Cok fonksiyonlu giris 0/24
0
grubu terminali P1 tanimla]
[Cok fonksiyonlu giri $
4
Terminali P5 tanimla]
= Bu ayar Frq — [Frekans Modu] 2-7 ‘ye ayarlandiginda etkinlesir.
*=  Analog Tutma komutunu kullanmak icin Cok fonksiyonl u giri $ terminallerinden birisini 23 ‘e ayarlayin.

» 124 —[Gok fonksiyonlu girig Terminali P5 tanimla] 23 ‘e ayarlandiginda,

Frek. ayar

Frek.

P5 —
Calistir
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9. Temel fonksiyonlar

9.2 Cok adimh frekans ayari

: Ayarlanan Asgari /Azami R
LED Gosterge Parametre Ismi Deder varsaylilan Birim
9 Arali i degerleri
Sdrici 0.0 [Frekans komutul] 5.0 0/400 0.0 Hz
grubu
Frg [Frg modu] 0 0/8 0 -
st1 [Cok adimli frekans 1] B 10.0
St2 [(;Ok adimli frekans 2] _ 0/400 20.0 Hz
st3 [Cok adimli frekans 3] . 30.0
G/IC [Cok fonksiyonlu giri s 2 i
grubu Terminali P3 tanimla]
[Cok fonksiyonlu giri s
Terminali P4 tanimla] 0/24 3 )
[Cok fonksiyonlu giri $ 4 )
Terminali P5 tanimla]
130 [Cok adimli frekans 4] - 30.0
131 [Cok adimli frekans 5] - 25.0
0/400 Hz
132 [Cok adimli frekans 6] - 20.0
133 [Cok adimli frekans 7] - 15.0

Cok adimli frekans komutu vermek i¢in P1-P5 terminalleri arasindan bir terminal segin.

Eger P3-P5 terminalleri segilirse, Cok adimli frekans komutu vermek igin 122-124 ‘i 5-7 ‘ye ayarlayin.

Cok adimli frekans 0, Frq — [Frekans modu] ve 0.0 — [Frekans komutu] kullanilarak ayarlanabilir.

Cok adimli frekans 1-3 Surtcl grubunun St1-St3 ‘Unde ayarlanirken Adim frekansi 4-7 1/0 grubunun 130-133
‘Unde ayarlanir.

Adim FX veya
PS5 | P4 | P3
frek RX

0 v - - -
1 v - - v
2 v - v -
3 v - v v
4 v v - -
5 v v - v
6 v v v -
7 v v v v

Adim 2

Adim

dim 3

Adim

Frekans
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9. Temel fonksiyonlar

9.3  Calistir Komut ayari
® Calistir ve STOP/RST tusu aracilhigiyla Calistir

Fabrika
3 varsayilan Birim
Arali g1 degerleri

[Strtct modu ]
(Cahistir/Durdur modu)

LED
Gosterge

Ayarlanan Asgari /Azami

Grup Parametre ismi

Sdrtclu

grubu e

[Motor
segimi]

donis yoni

Fir F

= drv —[Calistirma modu] ‘nu 0 ‘a ayarlayin.

= Referans frekansi ayarl iken Calistir tusuna basiimasiyla motor hizlanmaya baslar. STOP/RST tusuna
basiimasiyla motor durmak tzere yavaslar.

= Calistir komutu, tus takimi araciligiyla verildiginde dénls yoni drC - [Motor donlis yonu secimi] parametresine
gore segilir.

drC | [Motor déniis yonii | F ileri

segimi] R Geri

FX : Saat yonunun tersi

® FXve RXterminalleri aracihgiyla Calistir komut ayari 1

; Ayarlanan Asgari /Azami Fabrika
Grup LED Gosterge Parametre Ismi yDe“er 9 3 varsaylilan Birim
9 Arali gi degerleri

Sirucu Ay [Calistirma modu ]
grubu (Calistir/Durdur modu)

1/0 grubu [Cok fonksiyonlu giris
120 Terminali P1 tanimla] 0 0/24 0

[Cok fonksiyonlu giris
121 Terminali P2 tanimla] 1 0/24 1

= drv —[Calistirma modu] ‘nu 1 ‘e ayarlayin.
= Plve P2'yi FX ve RX terminalleri olarak kullanmak i¢in 120 ve 121 ‘i 0 ve 1 ‘e ayarlayin.
= “FX" lleri galistir komutu ve “RX” geri ¢calistirma komutudur.

» Calisma, FX ve RX terminallerinin her ikisi de ON veya OFF oldugunda durur.

Frekans

RX I
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9. Temel fonksiyonlar

® FXve RX terminalleri aracihgiyla Calistir komut ayar 2

e LED Parametre ismi Ayarlqnan Asgari /Azami valfrit;;:(lgn Birim
Gosterge Deger Arali gi degerleri

[Surtct modu]
el (Caligtir/Durdur modu) o3 1
[Cok fonksiyonlu girig
1/O 120 Terminali P1 tanimla] 0 0124 0
grubu [Cok fonksiyonlu giris
121 Terminali P2 tanimla] 1 0/24 1

= drv 'yi 2 'ye ayarlayin.
= P1ve P2'yi FX ve RX terminalleri olarak kullanmak icin 120 ve 121 ‘i 0 ve 1 ‘e ayarlayin.
=  FX: Calistir komutu ayari. RX terminali (P2) OFF iken motor ileri ydnde c¢alisir.

=  RX: Motor donus yoni secimi. RX terminali (P2) ON iken motor geri yonde calisir.

Frekans
FX . @
RX__ [

® FX/RX Calisma Etkisizlestir

Fabrika
) varsayilan Birim
Arali g degerleri

LED

Parametre ismi Ayarlanan Asgari /Azami

CeE Gosterge Deger

Sdardci [Motor doénis  yonu
drC Fir F
grubu segimi]
Fonksiyon [ileri/Ters call sma
0/2 0

grubu 1 etkisizle stir]

Motor dénlis yonuni segin.

= 0:lleri ve Geri galisma etkinlestir
= 1:ileri calisma etkisizlegtir

= 2 Geri calisma etkisizlestir
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9. Temel fonksiyonlar

® Gilgc acildiginda Calistir segimi

Fabrika
) varsayilan Birim
Arali g1 degerleri

AEUEGET] Asgari /Azami
Deger

Grup LED Gdosterge Parametre Ismi

Sdrtcl

[Calistirma modu]

(Caligtir/Durdur modu) 1,2 0/3 1

grubu

Fonksiyon [Gig

acildi ginda

Calisgtir segimi] 0/1 0

grubu 2

= H20'yi 1 ‘e ayarlayin.

= Siriclye AC giris gucu drv 1 veya 2 {Kontrol terminali araciligiyla ¢alis} ON ‘a ayarli iken uygulandiginda,
motor hizlanmaya baglar.

=  Bu parametre drv 0 {Tus takimi aracihiyla ¢alis} ‘a ayarli oldugunda etkin degildir.

/\ TEDBIR

AC giris gucunu uygulandiginda motor aniden calismaya baslayacagindan potansiyel tehlike uyarinca bu

fonksiyona 6zel dikkat gosterilmelidir.

Girig voltaji

Frekans

Calistir

fomuw [T O[O

H20 0 iken H20 1 iken

® Hata sififamasindan sonra tekrar calistir

Fabrika
varsayilan Birim
Arali g1 degerleri

LED

Parametre ismi Ayarlanan Asgari /Azami

LD Gosterge Deger

Sdrici Drv [Calistirma modu ]

grubu (Caligtir/Durdur modu) L2

Fonksiyon [Hata sifirlamasindan sonra

grubu 2 tekrar cal stir] 0/1 0

= H21'i1'‘eayarlayn.
= drv 1veya 2 ‘ye ayarli ve secilen terminal ON ise hata silindiginde motor hizlanmaya baslar.
=  Bu fonksiyon drv 0 {Tus takimi araciligiyla calistir} ‘a ayarl oldugunda etkin degildir.

TEDBIR

Hata silindikten sonra motor aniden ¢alismaya baslayacadindan potansiyel tehlike uyarinca bu fonksiyona 6zel
dikkat gosterilmelidir.
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9. Temel fonksiyonlar

Frekans
Sifirla - —L
Calstir

komuu [T [ N —

H21 0 iken H21 1 iken

9.4 Hizlanma/Yavaglama zamani ve birim ayari

® Azami frekans baz alinarak Hizlanma/Yavaglama zamani

i Ayarlanan | Asgari /Azami Fabrika
Grup LED Gosterge Parametre Ismi yDe“er 9 varsayilan Birim
g Arali gi degerleri

Siriicu ACC [Hizlanma zamani] ‘ - 0/6000

grubu dEC [Yavaglama zamani] ‘ 0/6000 10.0 san

Fonksiyon
F21 [Azami frekans] 0/400 60.0 Hz
grubu 1
Fonksiyon [Hizlanma/Yava glama
0/1 0
grubu 2 icin Frekans Referansi]
[Hizlanma/Yavaslama
0/2 1

Zaman ayar birimi]

= [stenen Hizlanma/Yavaslama zamanini Siiriicii grubunun ACC/dEC ‘inde ayarlayin.
= H70 0 {Azami frekans} ‘a ayarli ise, Hizlanma/Yavaslama zamani O Hz ‘den azami frek ‘a erismek i¢in gereken
zamandir.

= [stenen Hizlanma/Yavaslama zaman birimi H71 ‘de ayarlanabilir.

» Hizlanma/Yavaglama zamani F21 — [Azami frekans degeri] baz alinarak ayarlanir. Ornegin, F21 60Hz,
Hizlanma/Yavaslama zamani 5 san, ve ¢alisma frekansi 30Hz ayarli ise, 30Hz ‘e erisme zamani 2.5 san

olacaktir.

Azami frek.
60Hz
Calisma
Frek.
30Hz
Calistir
komutu
Hizlanma Yavaslama
g—Zamaniy g—Zamaniy
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9. Temel fonksiyonlar

» Daha hassas zaman birimi asagida gosterilen yik 6zelliklerine karsilik gelecek sekilde ayarlanabilir.

Kod Parametre ismi Ayar[ama Aya;rlanan Tanim
araligi deger
H71 0.01~600.00 0 Birim: 0.01 san.
[Hizlanma/Yavaglama
0.1~6000.0 1 Birim: 0.1 san.
Zaman ayar birimi]
1~60000 2 Birim: 1 san.

® isletim Frekansi baz alinarak Hizlanma/Yavaslama zamani

Grup

Sartclu

grubu

Fonksiyon

grubu 2

P Ayarlanan Asgari /Azami FElIE w
LED Gosterge Parametre Ismi Deger ) varsayilan Birim
9 Arali g degerleri

ACC [Hizlanma zamani] - 0/6000 5.0 san

dEC [Yavaglama zamani] - 0/6000 10.0 san
[Hizlanma/Yava glama

0/1 0

icin Frekans referansi]

= Hizlanma/Yavaglama zamani ACC/dEC ‘de ayarlanir.

= Eger H70 ‘i 1 {Fark frekansi} ‘na ayarlarsaniz, Hizlanma/Yavaglama zamani ¢alisma frek (O andaki calisma

frek.) ‘dan hedef frek ‘a erismek icin gereken zamandir.

» H70 ve Hizlanma zamanl, sirasiyla, 1 {Fark frekansi} ve 5 san ‘ye ayarlandiginda,

(A bolgesi: ¢alisma frekansi 10 Hz ilk basta uygulanir, B bolgesi: 10 Hz araciligiyla ¢calisma, farkh ¢alisma

frek verilmez C: 30Hz Calisma frek (bu durumda, Hedef frek) 10 Hz calisma frek uygulanirken verilir. Ancak

ayarlanmis hizlanma zamani 5 san muhafaza edilir. )

Frek. 30Hz
komutu (Hedef frek.)
(Calistir frek.)
10Hz (Fark frek.)
A | B | C | Zaman
T T T
5 7 12 [san]
Calistir

5san

5 san
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9. Temel fonksiyonlar

® Cok fonksiyonlu terminaller aracihgiyla Coklu Hizlanma/Yavaslama zaman ayari

. . Fabrika
Grup G'c')I;tEe? e Parametre Ismi Ayg;le}r;?n PSR ] varsaylilan Birim
g g Arali i degerleri
Sdrici ACC [Hizlanma zamani] - 0/6000 5.0 San
grubu dEC [Yavaglama zamani] - 0/6000 10.0 San
1/0 grubu [Cok fonksiyonlu giris 0/24
120 0 0
terminali P1 tanimla]
[Cok  fonksiyonlu giris
121 1 1
terminali P2 tanimla]
[Cok fonksiyonlu giri $
2
terminali P3 tanimla]
[Cok fonksiyonlu giri $
3
terminali P4 tanimla]
[Cok fonksiyonlu giri $
4
terminali P5 tanimla]
[Coklu Hizlanma zamani 0/6000 San
134 - 3.0
1]
[Coklu Yavaslama zamani
147 - 9.0
7]

=  Coklu Hizlanma/Yavaslama zamanini P3-P5 terminalleri araciligiyla ayarlamak istiyorsaniz, 122, 123, 124 ‘i 8,

9, 10 ‘a ayarlayin.
= Coklu Hizlanma/Yavaslama zamani 0 ACC ve dEC ‘de ayarlanabilir.

= Coklu Hizlanma/Yavaslama zamani 1-7 134-147 ‘de ayarlanabilir.

Hiz avaglamay,
Hizlanma avaglama
Jaman mani 3 Zamai ani 5Yava§lama Coklu Hizlanma/ o5 | pa | pa
Hizlanma Zamani 6 Yavaglama zamani
Zamanli 1
Hizlanma Yayaslama 0 - - -
Zamani Zamsani 7
Frekans 1 - - v
2 - -
3 - v
4 v - -
ps [
[ /1 [ s 1.1/
P4 | I s H
6 v -
P5 )
7 v v
[, S O —
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9. Temel fonksiyonlar

® Hizlanma/Yavaslama sablon ayari

LED

Asgari /Azami Ayarlanan

Parametre ismi o
Deger

CeE Gosterge

Arali gi
Fonksiyon F2 [Hizlanma sablonu] Dogrusal

grubu 1 F3 [Yavaslama sablonu] S-egrisi

S-Egrisi
Hizlanma/Yava glama 40 %

Fonksiyon basglangic tarafi

grubu 2 S-Egrisi

Hizlanma/Yava glama 40 %

tarafi

= Hizlanma/Yavaslama sablonu F2 ve F3 ‘te ayarlanabilir.
= Dogrusal: Bu sabit tork uygulamalari i¢in genel bir sablondur.
= S-egrisi: Bu egri motorun diizgiince hizlanmasina ve yavaslamasina imkan tanir.

Uygun uygulamalar : Asansor kapilari, asansérler

& Tedbir :

=  S-Egrisiicin, gercek Hizlanma/Yavaslama zamani kullanicinin ayarladigi zamandan daha uzun sirer.

Frek.
Calistir
komuw PP
Hizlanma Yavaslama
g—Z2maniy g—Zamani y

Hizlanma/ /‘_\
Yavaslama Ref. Hizlanma/
Frek. / \ Yavaslama Ref.

/ \ Frek. ‘nin 1/2 'si

L AN

H17 H18 H17 H18
Hizlanma Hizl Yavaslama
Baglama H'#lanma Baslangic Yavaglama
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9. Temel fonksiyonlar

® Hizlanma/yavaslama igin Frekans Ref. ‘1 (H70) Azami Frek ‘a ayarlanirsa ve hedef
frek Asgari frek. ‘tan dislide ayarlanirsa S-egrisinin sekli bozulabilir bu nedenle
dikkat edin.

Hizlanma/
Yavaslama Ref —pm—— .

Frek (H70) / =
e Azami frek ‘tan asad ise,
Hedef Frek

\ egri tam olarak
/ \ gésterilmeyecektir.
Frek . /

H17 H18 H17 H18

=Not: Ayarlanan hedef frek

® Hizlanma/Yavaslama Etkisizlestir

; Ayarlanan Asgari /Azami Fabrika
Grup LED Gosterge Parametre Ismi yDe Ser 9 varsayilan Birim
9 Arali gi degerleri
1/0 grubu [Cok fonksiyonlu giris 0/24
120 - 0

terminali P1 tanimla]

[Cok fonksiyonlu giri $

terminali P5 tanimla]

= Hizlanma/Yavaglama Etkisizlestir ‘i tanimlamak igin 120-24 arasindan bir terminal segin.

= Ornegin, eger P5 segilirse, bu fonksiyonu etkinlestirmek igin 124 ‘Ui 24 ‘e ayarlayin.

Frek.

P5 [ o ] [rex]
Calistir

komuy [ e
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9. Temel fonksiyonlar

9.5 V/F denetimi

® Dogrusal V/IF calismasi

; Ayarlanan RIS
Grup LED Gosterge Parametre Ismi yDe"er R varsayilan Birim
g degerleri
Arali g1
Fonksiyon F22 [Temel frekans] - 30/400 60.0 Hz
grubu 1 F23 [Baslangig frekansi] - 0.1/10.0 0.5 Hz

[VIF sablonu] 0/2 0

= F30 ‘u 0 {Dogrusal} ‘a ayarlayin.
= Bu sablon F23 - [Baslangi¢ frekansi] ‘ndan F22 — [Temel frekans] ‘a dogrusal bir Gerilim/frekans oranini

muhafaza eder. Bu sabit tork uygulamalari i¢in uygundur.

» F22 —[Temel Frekans] : Siiriicti nominal gerilimini bu frekansta verir. Motor etiket frekansini girin.

» F23 -[Baslangi¢ Frekansi] : Surlict gerilim ¢ikisini bu frekanstan sonra vermeye baslar.

Temel frek.
Baslangic

Frek p frek:

Sdricu

nominal

gerilim / \
Gerilim
Calistir
o |

® Kare V/F ¢calismasi

Fabrika
) varsayilan Birim
Arali g1 degerleri

Ayarlanan Asgari /Azami

Grup LED Gosterge Parametre ismi 9
Deger

Fonksiyon

bu 1 F30 [VIF sablonu]
grubu

= F30 ‘u 0 {Kare} ‘ye ayarlayin.

= Bu sablon kare gerilim/frekans oranini muhafaza eder. Uygun uygulamalar fanlar, pompalar, vb.

Gerilim

100%

> Frek.

Temel frek.
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9. Temel fonksiyonlar

® Kullanici VIF sablonu

Fabrika

Grup LED Gd0sterge Parametre ismi AEEnED) A Azl

< varsaylilan
Deger y

Arali g1 degerleri
Fonksiyon
grubu 1 F30 [V/IF sablonu]
F31 [Kullanici V/F frekansi 1] - 0/400 15.0 Hz
F38 [Kullanici V/F gerilimi 4] - 0/100 100 %

= F30 ‘u 2 {Kullanici V/F} ‘ye ayarlayin.
= Kullanici Gerilim/Frekans oranini 6zellikli motorlarin V/F sablonuna ve yuk 6zelliklerine gore ayarlayabilir.

/\\ TEDBIR

Standart indiksiyon motoru kullanilmasi durumunda, eder bu deder dogrusal V/F sablonundan c¢ok daha
yuksege ayarlanirsa, tork kaybina veya asir beslemeden kaynakli motorun asiri iIsinmasina yol agabilir.

Kullanici V/F sablonu etkin oldugunda, F28 — [ileri ydnde Tork Artisi] ve F29 — [Geri yénde Tork Artigl]
etkinligini kaybeder.

Gerilim

100%

F38 -

F36 }

Dogrusal
F34 VIF
F32
Frek.

Baglangic F31 F33 F35 F37 Temel
frek. frek.

® Cikis gerilimi ayari

P Ayarlanan Asgari /Azami gl o
Grup LED Gosterge Parametre Ismi Deger varsayilan Birim

Arali g degerleri

Fonksiyon

F39 [Cikig gerilimi ayari] 40/110

%
grubu 1

Bu fonksiyon surlctnin ¢ikis gerilimini ayarlamak icin kullanilir. Bu fonksiyon nominal gerilimi surtci giris

geriliminden daha dusuk bir motoru kullandiginizda yararlidir.

Gerilim
100%

100% ayari

70% ayari
70%

Frek.

Temel frek.
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9. Temel Fonksiyonlar

® Elile tork artigl

Fabrika
) varsayilan Birim
Arali gi degerleri

Ayarlanan Asgari /Azami

Grup LED Gosterge Parametre Ismi -
Deger

F27 [Tork arti § segimi] 0/1 0

Fonksiyon )
[lleri ydnde tork artigl]
grubu 1

0/15 5 %

F29 [Geri yonde tork artisi]

= F27'yi 0 {El ile tork artisi} ‘na ayarlayin.
= [ileri/geri yonde Tork Artigi] de@erleri ayri olarak F28 ve F29 ‘da ayarlanir.

/\ TEDBIR

= Eger artis de@eri gerekenden cok daha ylksege ayarlanirsa, asir beslemeden kaynakli olarak motorun asiri
Isinmasina yol agabilir.

Gerilim
100%
Tork artisi yok
FX tork artigi
Zaman

RX tork artisi
EX
RX

Otomatik tork artisi

Fabrika
varsayilan Birim
Arali gi degerleri

LED Parametre ismi Ayarlanan Asgari /Azami

CeE Gosterge Deger

Fonksiyon
F27 [Tork arti § secimi] 0/1 0
grubu 1

Fonksiyon H34 [Yiksiiz Motor Akimi] 0.1/12 - A

grubu 2 H41 [Otomatik ayarlama] 0/1 0

H42 [Stator direnci (Rs)] 0/5.0 - Q

=  Otomatik Tork Artis ayarindan énce, H34 ve H42 dogru olarak ayarlanmahdir (sayfa 10-6, 10-8 ‘e bakin).
=  F27'yi 1{Otomatik tork artisi} ‘na ayarlayin.

= Sirtct motor parametrelerini kullanarak tork artis dederini hesaplayip ¢ikis gerilimini otomatik olarak artirir.
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9. Temel fonksiyonlar

9.6 Durdurma modu segimi

® Durmak i¢in Yavasla

Fabrika
) varsaylilan Birim
Arali gi degerleri

LED Parametre ismi Ayarlanan Asgari /Azami

(2 Gosterge Deger

Fonksiyon [Durdurma modu
F4
grubu 1 secimi]

= F4'00 {Durmak icin Yavasla} ‘ya ayarlayin.

= Siricu ayarlanmig zaman siresince OHz ‘e yavaslar.

Frek.

Calistir

_
Yavaslama
gZamant g

® Durmak i¢in DC frenleme

Fabrika
y varsayilan Birim
Arali gi degerleri

Ayarlanan Asgari /Azami

Grup LED Gosterge Parametre ismi o
Deger

Fonksiyon [Durdurma modu
F4
grubu 1 secimi]

= F4'01{Durmak icin DC freni} ‘ne ayarlayin. (Daha fazlasi i¢in sayfa 10-1 ‘e bakin).

® Durmak i¢in serbest calisma

Fabrika
) varsayilan Birim
Arali gi degerleri

Ayarlanan Asgari /Azami

Grup LED Gdosterge Parametre Ismi 9
Deger

Fonksiyon [Durdurmama modu

grubu 1 segimi]

= F4'0 2 {Durmak icin serbest ¢alisma } ‘ya ayarlayin.

= Calistir komutu OFF oldugunda siriici ¢ikis frekans ve gerilimini kapatir.

Frek, Gerilim
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9. Temel Fonksiyonlar

9.7 Frekans siniri ayarlama

® Azami ve baslangi¢ frekansina dayanarak frekans siniri ayarlama

Fabrika
varsayilan Birim
degerleri

Fonksiyon F21 [Azami frekans] - 0/400 60.0 Hz

Ayarlanan Asgari /Azami

Grup LED Gosterge Parametre ismi Ded
eger

Arali g1

grubu 1 F23 [Baglangic frekansi] - 0.1/10 0.5 Hz

= Azami frekans: F22 [Temel frekans] disinda frekans st siniri. Hi¢ bir frekans [Azami Frekans] ‘tan daha
yuksege ayarlanamaz.
= Baslangi¢ Frekansi: Frekans alt siniri. Eger bir frekans bundan daha dusiige ayarlanirsa, otomatik olarak 0.00

degerine ayarlanir.

® Ust/Alt sinira dayanarak galigma frekansi siniri

Fabrika
) varsayilan
Arali g degerleri

Ayarlanan Asgari /Azami

Grup LED Gosterge Parametre ismi Ded
eger

Fonksiyon [Frekans Ust/Alt sinir
F24

grubu 1 segimi]
F25 [Frekans st sinin] - 0/400 60.0 Hz
F26 [Frekans alt siniri] - 0/400 0.5 Hz

= F24°01 ‘e ayarlayin.

= Etkin calisma frekansi F25 ve F26 ‘da ayarlanan aralik dahilinde ayarlanabilir.

» Frekans ayari Analog giris (gerilim veya akim girisi) aracihdiyla yapildiginda, sirici asagida
gOsterildigi gibi Ust ve alt sinir frekans arahgi dahilinde isler.

» Bu ayar, frekans ayari tus takimi araciligiyla yapildiginda da gecerlidir.

_________ Frek. sinin
Frek. secilmediginde
Ust sinir Azami frek.

frek. |

Alt sinir frek. /—

T 10V v1(Gerilim girisi)
|
0 20mA I (Akim girisi)
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9. Temel fonksiyonlar

® Atlama frekansi

Fabrika
Gotfe? _ Parametre ismi Ayggaré?n Asgarl [Azami varsayilan Birim
g 9 Arali gi degerleri

Fonksiyon [Atlama frekansi secgimi] 0/1 0
grubu 2 H11 [Atlama frekansi alt sinir 1] - 0/400 10.0 Hz
H16 [Atlama frekansi Ust sinirt 3] - 0/400 35.0 Hz

= H10 ‘u 1 ‘e ayarlayin.
= Calisma frekans ayar atlama frekans araligi H11-H16 dahilinde mevcut degildir.

=  Atlama frekansi F21 — [Azami frekans] ve F23 — [Baslangi¢ frekansi] araligi dahilinde ayarlanabilir.

Frek.
Hi6 | .~
H15 -
o
H13 =
H12 | -
H11 ] 10y, VL(Gerilim girisi)
0 20}nA I (Akim girisi)
Calistir
—  Frek. Yukari
ayari
—  Frek. Asagi
ayari

» Mekanik bir sistemin dogal frekansina bagh olabilecek titresimden kacinilmasi istenildiginde, bu
parametreler titresim frekanslarinin atlanmasina imkan tanir. Atlama frekanslarinin her bolgenin ust
veya alt noktasina ayarlanmasiyla birlikte ti¢ farkli [Atlama frekansi Ust/Alt sinir]  bélgesi ayarlanabilir.
Ancak, hizlanma veya yavaglama esnasinda, ayarlanan bolge dahilindeki calisma frekansi gecerlidir.

» Frekans ayarinin yukarida gosterildigi gibi artinlmasi durumunda, eger frekans ayarlanan degeri
(Analog ayar gerilim, akim veya tus takimi araciligiyla dijital ayar) Atlama frekansi araligi dahilinde ise,
Atlama frekansi alt sinir degerini muhafaza eder. Eger ayarlanan deger aralik disinda ise, frekansi
artirir.

» Frekans ayarinin azaltilmasi durumunda, eder frekansin ayarlanan dederi (Analog ayar
gerilim, akim veya tus takimi aracilidiyla dijital ayar) Atlama frekansi araligi dahilinde ise,
Atlama frekansi Ust sinir dederini muhafaza eder. Eger ayarlanan deder aralik disindaysa,

frekansi azaltir.
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10. Advanced functions

10. Geligkin fonksiyonlar
10.1 DC freni

® DC freni aracihigiyla durdurma modu

. . Fabrika
Grup GC’)I;tEeEr) e Parametre ismi Aygglgr;?n ASEE A varsayilan Birim
g g Arali gi degerleri
Fonksiyon F4 [Durdurma modu segimi]
grubu 1
F8 [DC Fren baslangi¢ frekansi] - 0/60 5.0 Hz
Fo9 [DC Fren bekleme zamani] . 0/60 0.1 san
F10 [DC Fren gerilimi] - 0/200 50 %
F11 [DC Fren zamani] - 0/60 1.0 san

=  F4 — [Durdurma modu se¢imi] ‘ni 1 ‘e ayarlayin.

= F8:DC freninin etkin olacagi frekans.

= F9 : Siriciu F8 - [DC Freni baslangi¢ frekansi] ‘ndan sonra F10 - [DC Fren gerilimi] ‘ni uygulayana kadar bu
zaman suresince bekleyecektir.

=  F10: Seviyeyi H33 — [Motor nominal akimi] ‘nin bir ylizdesi olarak ayarlar.

= F11: F9 - [DC Freni bekleme zamani] ‘ndan sonra F10 - [DC Fren gerilimi] ‘nin motora uygulanma zamanini

ayarlar.

= Tedbir:
Eger asin DC Fren gerilimi uygulanir veya DC Fren zamani ¢ok uzun ayarlanirsa, motorun asiri 1Isinmasina ve

motorda hasara yol agabilir.

E8 ﬁ
Frek.
Gerilim

Akim

Calistir
komutu

» F10 veya F11 ‘i 0 ‘a ayarlamak DC frenini etkisizlegtirir.
» F 9 — [DC Fren Bekleme zamani]: Yik ataleti biyiik veya F 8 — [DC Fren Baslangi¢ Frekansi]

yuksekse, asirt akim hatasi olusabilir. Bu durum F9 aracihgiyla engellenebilir.
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10. Geliskin fonksiyonlar

® Baslangi¢ DC freni

Fabrika
) varsaylilan Birim
Arali g1 degerleri

Ayarlanan | Asgari /Azami

L= Parametre Ismi

(2 Gosterge Deger

Fonksiyon F12 [DC Fren ba glangi¢ gerilimi] ‘

grubu 1 F13 [DC Fren ba slangi¢ zamani] ‘ 0/60 0 sec

=  F12: Seviyeyi H33 — [Motor nominal akimi] ‘nin ylizdesi olarak ayarlar.

=  F13: Motor, DC gerilimi ayarlanan zaman siiresince uygulandiktan sonra hizlanir.

= Tedbir :
Eger asin DC Fren gerilimi uygulanir veya DC Fren zamani ¢ok uzun ayarlanirsa, motorun asiri 1Isinmasina ve

motorda hasara yol agabilir.

Frek.

!
Gerilim | 7 ] F12
Calistir

» F12veya F13 ‘U 0 ‘a ayarlamak Baslangi¢ DC frenini etkisizlestirecektir.
» t: F13 - [DC Fren baslangic zamani] ‘ndan sonra, DC gerilimi t zamanina kadar uygulandiktan

sonra frekans artar. Bu durumda, DC Fren baslangi¢c zamani ayarlanan dederden daha uzun olabilir.

® Durmada DC freni

Fabrika
) varsaylilan Birim
Aral